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CAREL

VAROITUS

CAREL on hyddyntanyt tuotteidensa kehityksessé useiden vuosien kokemustaan
LVI-alalta, jatkuvia investointeja tuotteen tekniseen innovaatioon, ankaria
laadunvalvontamenetelmid ja piirikortin sisdisia ja toiminnallisia testeja 100 %:lle
tuotannosta sekd markkinoiden innovatiivisimpia tuotantoteknologioita. CAREL ja
sen haarakonttorit/tytaryhtiot eivat missaan tapauksessa takaa, etta tuote ja siihen
sisaltyva ohjelmisto vastaavat kaikilta osiltaan loppukayttdon liittyviin vaatimuksiin,
vaikka tuotteen valmistuksessa on kdytetty uusimpia teknologioita.

Asiakas (lopullisen laitteen asentaja, kehittdja tai kokoaja) kantaa kaiken vastuun ja
riskit, jotka liittyvat tuotteen kokoonpanoon, jotta saavutetaan odotetut tulokset
erityisen lopullisen asennuksen ja/tai laitteiston osalta.

Tassa tapauksessa CAREL voi erillisen sopimuksen mukaisesti toimia konsulttina,
jotta laitteen lopullinen kdynnistys/kdyttd tapahtuu asianmukaisesti. Se ei
missadn tapauksessa ota vastuuta lopullisen laitteen/laitteiston asianmukaisesta
toiminnasta.

CAREL-tuote on huipputason tuote, jonka toiminta madritellddn teknisissa
asiakirjoissa, jotka toimitetaan tuotteen ohessa tai jotka voidaan ladata jopa ennen
ostoa verkkosivustolta www.carel.com.

Jokainen CAREL-tuote perustuu pitkélle kehitettyyn teknologiaan ja sen mukaisesti
se tulee madritelld / konfiguroida / ohjelmoida / ottaa kdyttoon, niin etta se toimii
parhaalla mahdollisella tavalla erityisessa kayttotarkoituksessa. Ellei laitteeseen
perehdytd ohjekirjan ohjeiden mukaisesti, seurauksena saattaa olla lopputuotteen
toimintahairio, josta CAREL-yhtiota ei voida pitdd vastuussa.

Ainoastaan pateva henkil® saa asentaa tuotteen tai huoltaa sita.

Lopullisen asiakkaan tulee kdyttdd tuotetta ainoastaan tuotetta koskevissa
asiakirjoissa selostetulla tavalla.

Kaikkia ohjekirjan varoituksia tulee noudattaa asianmukaisesti. Joka tapauksessa

on tarkedd, ettd jokaisen CAREL-tuotteen kohdalla noudatetaan seuraavia ohjeita:

- Elektroniset piirit eivat saa kastua. Sade, kosteus, kaikentyyppiset nesteet
ja lauhde sisdltavat syovyttavia kivenndisaineita, jotka saattavat vaurioittaa
sahkopiireja. Tuotteen kaytto- ja varastointitilojen l[dmpdtilan ja kosteuden tulee
aina vastata ohjekirjassa ilmoitettuja arvoja.

« Ald asenna laitetta kuumaan tilaan. Liian korkea ldmpétila saattaa lyhentda
elektronisten laitteiden kayttoikad, vaurioittaa niitd ja vaantaa tai sulattaa
muoviosia. Tuotteen kaytto- ja varastointitilojen lampdtilan ja kosteuden tulee
aina vastata ohjekirjassa ilmoitettuja arvoja.

« Ald yrité avata laitetta muilla kuin ohjekirjassa ilmoitetuilla tavoilla.

« Ald pudota, iske tai ravista laitetta, silld sisdiset piirit ja koneistot saattavat
vaurioitua pysyvasti.

« Al§ kdytd sydvyttavia kemikaaleja, liuottimia tai puhdistusaineita laitteen
puhdistukseen.

e Kdytd tuotetta ainoastaan teknisessd oppaassa ilmoitetun mukaisessa
kayttotilassa.

Kaikki ylld ilmoitetut suositukset koskevat myds ohjainta, sarjakortteja,
ohjelmointiavaimia tai muita CAREL-tuotevalikoimaan sisaltyvid varusteita.

CAREL kehittdd toimintaansa jatkuvasti. Tamdn vuoksi CAREL pidattaa itselleen
oikeuden tehdd muutoksia ja parannuksia mihin tahansa téssd asiakirjassa
kuvattuun tuotteeseen ilman ennakkoilmoitusta.

Ohjekirjan teknisia tietoja voidaan muuttaa ilman ennakkovaroitusta.

CAREL:n tuotteisiin liittyva vastuu madritellddn CAREL:n yleisissa sopimusehdoissa,
jotka loytyvat verkkosivuilta www.carel.com ja/ tai erillisistd asiakkaiden kanssa
solmituista  sopimuksista. Sovellettavan lainsdddannon  rajoissa  CAREL, sen
tyontekijat tai tytdryhtiot eivét ole missadn tapauksessa vastuussa mistaan tulojen
tai myynnin menetyksestd, tietojen ja datan hédvidmisestd, korvaavista tuotteista tai
palveluista aiheutuvista kustannuksista, omaisuuteen tai henkildihin kohdistuvista
vahingoista, seisonta-ajasta tai valittémastd, valillisestd, tahattomasta, todellisesta,
rangaistuksellisesta, tyypillisestd, erityisestd tai seuraamuksellisesta vahingosta
riippumatta siitd, onko se sopimukseen perustuvaa, sopimuksen ulkopuolista tai
huolimattomuudesta johtuvaa eikd my6skddn mistddn muusta asennuksesta,
kaytosta tai tuotteen kdytdn mahdottomuudesta johtuvasta vahingosta siindkdan
tapauksessa, ettd CAREL:ia tai sen tytdryhtioitda on varoitettu téllaisen vahingon
mahdollisuudesta

LOPPUKASITTELY

@

Fig.1  Fig.2

Lue ja pida.

Viitaten 4. heindkuuta 2012 annettuun Euroopan parlamentin ja neuvoston

direktiiviin 2012/19/EUjassiihen liittyviin kansallisiin tdytdntdonpanosaddoksiin

iimoitamme sinulle, etta:

1. Sahké- ja  elektroniikkalaiteromua  (WEEE) ei  saa  havittda
yhdyskuntajdtteend, vaan se on kerdttava erikseen, jotta se voidaan
mydhemmin kierrattad, kasitelld tai havittda lain edellyttdmalld tavalla;

2. elinkaarensalopussakayttdjanontoimitettavasahko-jaelektroniikkalaitteet
(EEE), jotka siséltavat olennaiset komponentit, paikallisten viranomaisten
maadrittelemille sahko- ja elektroniikkalaiteromun  kerdyskeskuksille.
Direktiivissa ~ sdadetddn  myds mahdollisuudesta palauttaa laite
elinkaarensa lopussa jakelijalle tai jalleenmyyjdlle, jos ostetaan uusi
vastaavan tyyppinen laite nopeudella yksi tai yksi tai nolla laitteille, joiden
sivu on alle 25 cm;

3. tdma laite voi sisdltéda vaarallisia aineita: vaarinkaytolla tai virheelliselld
havittamiselld voi olla kielteisia vaikutuksia ihmisten terveyteen ja
ymparistoon;

4. merkki (yliviivattu pyorilld varustettu roskakori kuvassa 1) osoittaa
tuotteessa tai pakkauksessa, ettd valineet on elinkaarensa lopussa
havitettava erikseen;

5. Jos sahko- tai elektroniikkalaite sisaltad kayttoikansa lopussa akun (kuva 2),
se on poistettava noudattamalla kdyttdohjeessa annettuja ohjeita, ennen
kuin jatkat havittamista. Kaytetyt paristot on ldhetettavd asianmukaisiin
paikallisten madrdysten mukaisiin erillisiin kerdyskeskuksiin;

6. jos sdhko- ja elektroniikkalaiteromua kaytetadn vaarin, rangaistuksista
sadadetdan voimassa olevissa paikallisissa saannoksissa.

Materiaalitakuu: 2 vuotta (valmistuspéivamadrasta alkaen kulutustarvikkeita lukuun
ottamatta).

Tyyppihyvaksyntd: CAREL S.PA. -tuotteiden laadun ja turvallisuuden takaa
suunnittelujarjestelmd ja 1SO 9001 -sertifoitu tuotanto.

HACCP: VARO

HACCP-periaatteisiin ja madrattyihin kansallisiin  standardeihin  perustuvassa
elintarviketurvallisuusohjelmassa vaaditaan, ettd ruoan sdilytykseen tarkoitetut
laitteet tarkistetaan madrdajoin. Siten varmistetaan, ettd mittausvirheet siséltyvat
kéyttotavalle sallittuihin arvoihin.

Carel kehottaa noudattamaan standardin EN 13486-2001 (tai sen pdivitysten)
"Jadhdytetyn, pakastetun, syvéjaddytetyn/pikajdddytetyn ruuan ja jadtelon
kuljetuksessa, varastoinnissa ja jakelussa ilman ja tuotteen mittaamiseen kaytettavat
lampomittarit. Jaksottainen varmistus” tai kdyttdmaan vastaavien standardien ja
madrdysten ohjeita.

Ohjekirja  sisdltéa lisdohjeita  tuotteen  teknisistd ~ ominaisuuksista  seka
asianmukaisesta asennuksesta ja konfiguroinnista.

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

VAROITUS: Erota anturikaapelit ja digitaalitulon johdot mahdollisimman
hyvin induktiiviseen kuormaan vievistd johdoista ja virtajohdoista
mahdollisen sahkémagneettisen hairion vélttamiseksi. Ald koskaan aseta
virtajohtoja ja signaalikaapeleita (sahkotaulun johdot mukaan lukien)
samaan kaapelikanavaan.
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1. ESITTELY

Ultracella-tuotevalikoimaan  sisdltyy  kylmadtilan  perustoimintojen
ohjausjarjestelmd, johon voidaan lisdtd moduuleja lisdtoimintoja varten
(esim. elektroninen venttiili, tehoreleet jne.).

Kayttoliittyma tekee kdytdstd helppoa. Se sisdltdd mallista riippuen

seuraavat osat:

+ laaja led-ndyttd, joka ndyttda kdyttdlampdtilan ja aktiiviset kuormat

« graafinen pddte monikielisilld teksteilld, jotka ohjaavat kayttdjaa
kdyttdonoton aikana (ohjattu toiminto). Se on varustettu myds
ohjelmoinnin aikana avattavilla pikaohjevalikoilla, jotka siséltavat
halytysten tarkat kuvaukset.

Graafinen pdate on saatavilla my&s huoltotydkaluna, joka on hyddyllinen
ohjaimille, joissa on vain LED-liittyma.

UltraCella-laitteessa on portti USB-muistitikulle seuraaviin tarkoituksiin:

+ graafisen pdatteet kielten lataus ensimmdisen kayttédnoton
yhteydessa

+ parametrien lataus ohjaimeen/ohjaimesta

« muut toimenpiteet, jotka on varattu huoltokeskukselle (esim.
ohjelmistopaivitys)

« tallennettujen ldmpdtilojen lokin lataus.

Asennuksen aikana lisdmoduulit yhdistetddn padohjausjarjestelman
oikealle puolelle jaliitetadn vesitiiviilla liittimelld, joka takaa kokonaisuuden
IP-suojausluokan.

Padominaisuudet:

« 6 releeldhtod: kompressori, sulatus, puhallin, valo, AUXT, AUX2

« asennus DIN-kiskoon tai seindlle

+ LED-taulu kirkkaalla 3-lukuisella ndytolla, desimaalipilkulla ja kuvakkeilla,
jotka ilmoittavat toimintatilan

« etulevyyn (LED-ndytto) integroidut ndppdimet, jotka takaavat korkean
suojausluokan (IP 65) ja turvallisen kdyton ja puhdistuksen

« 10 saatavilla olevaa parametrisarjaa (reseptid), jotka CAREL
on ladannut valmiiksi, mutta joita voidaan muuttaa samalla
parametrikokoonpanojen  maardllda  ohjaimen  mukauttamiseksi
kylmatilalta vaadittuihin sdilytystarpeisiin

+ navigointi intuitiivisessa kayttoliittymdssa taustavalolla varustetulla
pikandppdimistolla

« sulatus voidaan ohjata ndppaimistostd, digitaalitulosta ja valvojasta

- eri tyyppiset sulatuksen hallinnat yhdelld tai kahdella hoyrystimelld:
luonnollinen (kompressorin pysaytys), vastus, kuumakaasu

« kompressorien ohjaus enintddn 2 HP:n tai 3 HP:n  teholla
lisdvirtamoduulilla

« |ldmpotilan saato virtuaalisella saatdanturilla

- digitaalitulot, jotka voidaan konfiguroida halytyksen kayttdéonottoa,
sulatuksen kayttéonottoa tai kdynnistystd, ovikytkintd, apuldhtod,
pdalle-/poiskytkentda jne. varten

« 1 kompressorin ohjaus kahdella vaiheella tai kahden kompressorin
ohjaus, myos vuorottelulla

« nappdimiston  turvallisuus: yksittdiset ndppdimet voidaan poistaa
kdytosta peukaloinnin estamiseksi

« valon hallinta ovikytkimelld tai erilliselld ndppdimella

+ hélytyssummeri

« HACCP-toiminto: ldmpétilan valvonta ja saatd, jos halytys johtuu
korkeasta lampotilasta kdyton aikana tai sdhkokatkon jdlkeen

« RS485-verkkoyhteys etdohjaus- ja valvontajarjestelmille.

Lisdmoduulit mahdollistavat seuraavat toiminnot:

« elektronisen paisuntaventtiilin asennus kdyttamalld moduulia, jossa on
tulistuksen ohjaukseen tarkoitettu CAREL EVD Evolution -ajuri

+ kompressorin ohjaus enintddn 3 HP:n tehoreleelld

+ yksivaiheisen virtakytkimen kadytto tehoreleen lisdksi.

UltraCella
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Kuva 1.a

1.1 Osanumerot

Osanro Kuvaus

WBO000S**FQ [UltraCella, yksirivinen LED-nayttd
WB00OD**FO |UltraCella, kaksirivinen LED-naytto

Taul. 1.a
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Kuva 1.b Kuva 1.c
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1.2 Laajennusmoduulit

EVD-moduuli (osanro WMOOE***00)
Virtamuuntajan ja EVD Evo -ajurin sisdltava laajennusmoduuli elektronisen
paisuntaventtiilin ohjaukseen

Osanro Kuvaus

WMOOENS000 |Ultra EVD -moduuli ilman EVD-ndyttoa

WMOOENSIOO |Ultra EVD -moduuli EVD I/E -néytolla

WMOOENNIOO |“Suljettu”Ultra EVD -moduuli - kdyttéonotto UltraCellan kanssa
WMOOEUNOOO |“Suljettu” Ultra EVD -moduuli ja Ultracap - kdyttddnotto
UltraCellan kanssa

WMOOEUS000 |Ultra EVD -moduuli ja Ultracap ilman EVD-néyttoa
WMOOEUKO000 |“Suljettu” Ultra EVD -moduuli ja Ultracap, erillinen -
kayttéonotto UltraCellan kanssa

WMOOEUC000 [Ultra EVD -moduuli ilman EVD-ndyttoa ja Ultracap, erillinen

Taul. 1.b
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Kuva 1.d Kuva 1.e Kuva 1.f
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Power-moduuli (osanro WMOOP000*N)

Virtakytkimen ja 3 HP:n releen sisaltava laajennusmoduuli kompressorin
ohjaukseen Saatavilla on myds versio ilman relettd, minkd ansiosta
asentaja voi lisatd kdyttotarkoitukseen sopivia laitteita (kontaktorit,
turvalaitteet jne.).

Osanro Kuvaus

WMOOP0003N [Ultra Power -moduulin paakytkin ja 3 HP:n rele
WMOOPOOONN [Ultra Power -moduulin pagkytkin

Taul. 1.c
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Kuva 1.9

Kolmivaiheiset virtamoduulit (osanro WT00S*00NO)

Power 3PH -moduulit ovat laajennusmoduuleita, jotka on tarkoitettu
yksittdisen  kolmivaiheisen  kuorman, yleensd  sulatusvastuksen
ohjaukseen. Ne sisdltavat esijohdotetun kolmivaihekontaktorin ja
nelinapaisen virtakytkimen.

Osanro Kuvaus

WTO0SBOONO Power 3PH -moduuli virtakytkimelld, sulatus 6 A

WTOOCBFONO 3PH tehomoduuli- 6 A MCB - 4 kW 3PH sulatus - 3 kW
3PH puhallin - 6 A 1PH sulake

WTO0CCGONO 3PH tehomoduuli- 10 A MCB - 7 kW 3PH sulatus - 4 kW
3PH puhallin - 6 A 1PH sulake

WTOOCDGONO 3PH tehomoduuli- 16 AMCB - 11 kW 3PH sulatus - 4

kW 3PH puhallin - 6 A 1PH sulake I/O-isolaattorilla ja
kaapeloinnilla

Taul. 1.d
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Kuva 1.h

Kolmivaiheiset laajennusmoduulit

Ultra 3PH Evaporator -moduulit on tarkoitettu kolmivaiheisten
hoyrystimien ohjaukseen. Ne tulee yhdistdd UltraCella-ohjaimiin
(osanumerot WB000S% tai WB000D%) ja niiden sisélla on korkeatehoiset
toimilaitteet hoyrystimen kolmivaiheisten kuormien suoraan kasittelyyn.

Ultra 3PH Full -moduulit on tarkoitettu kolmivaiheisten lauhdutus- ja
hoyrystysyksikdiden ohjaukseen. Ne tulee yhdistad UltraCella-ohjaimiin
(osanumerot WB000S% tai WB000D%) ja niiden sisélld on korkeatehoiset
toimilaitteet lauhdutus- ja hdyrystysyksikdiden kolmivaiheisten kuormien
suoraan kasittelyyn.

Osanro Kuvaus

WTOOE600NO Ultra 3PH Evaporator -moduuli 6 kW
WTOOE9OONO Ultra 3PH Evaporator -moduuli 9 kW
WTOOEAOONO Ultra 3PH Evaporator -moduuli 20 kW
WTOOF4BONO Ultra 3PH Full -moduuli 4 HP
WTOOF7CONO Ultra 3PH Full -moduuli 7,5 HP

Taul. 1.e

Kuva 1.i Kuva 1,j

UltraCella Service -pdate

UltraCella-ohjain  voidaan liittdd ulkoiseen pddtteeseen avaamatta
yksikkod, jotta kayttdonotto ja ohjausparametrien ohjelmointi on
helpompaa. Tulee kdyttdad yhdessd LED-ndytolld varustettujen ohjainten
kanssa. Kun UltraCella Service -paate liitetadn, LED-liittymd poistetaan
valiaikaisesti kdytosta.

Osanro Kuvaus

PGDEWBOFZ0 UltraCella-yksikko (pGDE-paate)

PGDEWBOFZK UltraCella-yksikko, sisaltaa kaapelin ja liittimen (pGDE-
pédte + 3 m + S90CONNOO1)

Taul. 1.f

Kuva 1.k



CAREL

2.1 Kokoonpano ja mitat (mm)

Ohjausjarjestelmadn ala- ja oikealla puolella on reidt, joihin asentaja voi
asettaa lapivientiholkit.
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Kuva 2.a

Asennus
A: DIN-kiskolla

2.a: Poista kehykset, I6ysaa ruuvit (1) ja avaa levy.
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Kuva 2.b

B:ilman DIN-kiskoa
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1.b: Tee 4 reikédd (@ 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
aseta vaarnat (mm).

2.b: Poista kehykset.
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3.a: Merkitse seindan alempien reikien paikat, poista levy
ja poraa reidt (@ 4,5 mm). Aseta reikiin ruuvitulpat. Aseta
levy takaisin DIN-kiskoon ja kiinnita se kiristamalld alemmat
ruuvit.

1 connection
= to option
modules

NIRRT

—f

power supply, compressor probes,
fan, actuators digital inputs

i
=
K1

4: Asenna lapivientiholkit reikiin liittaaksesi:
- alapuolelle: systtéjohdot, anturit, toimilaitteet /:
oikealle puolelle: lisamoduulien liitantajohdot Varo: erota virtajohdot (syotto, toimilaitteet) signaalikaapeleista

5: Sulje levy kiristamalla ruuvit (2). (anturit, digitaalitulot).

Huomautus: poraa valuholkit (A) reikédsahalla.

2.2 Rakenne

Mallit yksilukuisella naytolld, koodi WB000S*

Selitykset

Ndppdimistd

Nayttd

Reidt seindasennukseen
Lukitusruuvit

UltraCella Service -paatteen liitin (¥)
Vihred LED (¥)

Punainen LED (¥)

USB-portti (¥)

) Nakyy, kun alakehys on poistettu

o Novn|h|wN =

Kuva 2.c
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Mallit kaksilukuisella ndaytolla, koodi WB0O00OD*

Selitykset

Ndppdimistd

Nayttod

Reidt seindasennukseen
Lukitusruuvit

UltraCella Service -paatteen liitin (*)
Vihred LED (*)

Punainen LED (¥)

USB-portti (¥)

) Nakyy, kun alakehys on poistettu

pysoiyy

Kuva 2.d

RNV D |w N =

2.3 Johdotuskaavio

to remote terminal display

to LED display board

=1©]30 | B3 — =l CARELNTC,PTI000
I | g; g 10|29 | B2 ———m=mll[I[[ ) CARELNIC,PT1000
SllGe]zs | 81— == wReLIC priom
I7 12127 | Y1 —— analog output (0 to 10Vdc)
[:j %‘5‘ % :g ;g g;‘ —e—mm ) CARELNTC analoginput0to 10Vdc
360 1 D1 1 , out
GND—] L=Hlo]24 | GND — e B5 analo
37191223 || 5vRer ‘ Q:ﬂ]DO‘OWdC M T input ’
38 8 222 | +vdc V| 0 20ma)
. ¥90ela1 [ on— 4o --
FieldBus BMS 401 19|lel20 | b2 —
al e | oz
to graphic Qe Door switch
terminal display
UltraCella Control
—
—aQof6——
R6 | | @ cmp
EN60730-1 ?25 (-1%)6A 5 ﬁlg N | Selitykset
UL873 20V~ S 4IR5 I N 147' ’12;(_ DEF B1-B5  |Analogitulot 1-5
.- T2FLAT72LRA }3 13 L7y DI1 Ovikytkin
! | ol I DI2, DI3_|Digitaalitulot 2, 3
Y1 0-10 V:n analogilédhto
4&6 ”|788 FAN GND Signaalimaadoitus
R3-R4 >}R4 I S ] 5VREF  |Ratiometrisen
10 Ares. 10 N2 ] im virtald
paineanturin virtaldhde
EN60730-1 _50)A / | | [ ﬁ-Q- LIGHT N Laldnde.
UL873 250V~ oS RS—HEE 9 ———— /= +Vdc Aktiivisen anturin syotto
18R ol R U
R2 1¢* ompressori
4|‘ I Q7 ————— AUX DEF DO2 (*)  Sulatus
eorso Ri-R2 I ols | FAN DO3 (") Lauhduttimen
° 730-1 .0. f
= 250V~ ) puhallin
2 uLe7s S res 2FLA o Bl | > LIGHT _[DO4 () Valo
5 o ' 5 o AUX1__|DO5 (") _Apulahtd 1
g P P T 1 AUX2__|DO6 () _Apulaht6 2
5 | L Top LN__Vinalhde .
e R N ieldbus [Kenttavaylan sarjayhteys
= u: Of I (19200 baudia, 8 bittia, 2
"""""""""""""" |_© 1 | stop-bittid, ei pariteettia)
- J L N 230V~ BMS BMS-sarjayhteys
20 A~max (*) Digitaalillahtsjen naytto

monitoimimoduulissa (katso luku 3).

Kuva 2.e
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2.4 Laajennusmoduulien kokoonpano

Mitat (mm) Pohjapiirros
Jos asennettavia laajennusmoduuleita on useita, kdytd kuvan asettelua
optimoidaksesi johdotuksen.

(] I
UltraCella Control Power Module EVD Module
5 § drilling template
24,5
A S R S
‘%128—»‘ ‘<—101» <103 —
WMOOENS000  WMOOENNIOO
WMOOENSIOO0
Kuva 2.f Kuva 2.h

Kaikenkattava porausmalline (mm)
Jos UltraCella ja laajennusmoduulit tulee asentaa yhtd aikaa, kayta
kaikenkattavaa porausmallinetta.

Y bl & ol
! T Ty T oo
i ' |
1 : Sy
° UltraCella Expansion 1
'8 . Module !
| H < |
| : N
i E @4,5mm 3
| $ 4 |
T 156 4] 103 ] ||
S B G v .
Kuva 2.9
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Asennus

1: Poraa levy valmiiksi porattujen reikien kohdalta reikdsahalla (vaiheet A 2: Poista etulevyt. Loysaa ruuvit (3) ja avaa UltraCella-ohjain.
ja B). Kiinnitd mahdollinen DIN-kisko moduulia varten.

e
=
=

©
i

3: Nosta kansi tai poista etulevyt ja [6ysdd ruuvit poistaaksesi levyn ja 4: Aseta moduuli UltraCella-ohjaimen ldhelle ja aseta vakiotoimitukseen
avataksesi moduulin. kuuluvat puristusliittimet.

13 UltraCella +0300083F! - rel. 2.3 - 18.03.2020



2.5 EVDice

Katso tietoja EVD ICE -moduulin  asennuksesta hoyrystimeen
ohjekirjasta  +0300037EN.Liitd  UltraCella-ohjain  EVD ICE -ajuriin
kenttdvdylan sarjakaapelilla  (RS485 Modbus -protokolla), kuten

seuraavassa johdotuskaaviossa on esitetty. Kaytd parametritaulukkoa
ajurin konfiguroinnissa. Kun liitdt kaksi EVDice-ajuria, toisen laitteen
sarjaliitdntdosoitteen madritys on muutettava asennosta 97 asentoon 98.

Johdotusesimerkkeja

CAREL

Varo: Muuta EVD-moduulin osoitetta "with" -ndytolld ennen

sarjaportin kytkemistd ~ Varoitus:  vaihda  kaksois-EVD-
kokoonpanossa toisen kahdesta EVD-moduulista sarjan osoite ennen
sarjan kytkemista

=
a¥%aq to LED display board Non rimuovere
§35s5s lsppucsioat ,,
Do not remove A
83—l ) CARELNIC, PTI000 the protection cap!
B2 sl | CARELNTC, PT1000 ULTRACAP
B1 = | CARELNTC, PT1000 Module
Y1 analog output (0 to 10 Vdc, PWM)
S;‘ s—mm | ) CARELNTC, analog input 0 to 10 Vdc
IE] 2 g g 2 § g oo D OUTIgs analog CaReLEV BV
ORFORE SVREF 1 0t05Vdc | M finput unipolar valve
\—,—‘ +Vdc +V |(41020mA)
BMS DIt — =it )
D24
D3 ——— Door switch
—
.
) — ol
T o (5 =
5 - R6 ’—I
EN60730-1 12(10A =
uLezs 2%V TaAres.oWp RS H' Sfra I Mo o
. 12FLA72LRA |\ ol O
ofn2
[mid 38 m
R3-R4 R4 | ] Ofn
10 Ares. ,} I ©1ol ’7\(13/
EN60730-1 L 5B)A -0O7 ueHt
uLe7s %Y T0Ares 5FLA R3 w_'99
18LRA Ols 1
i RZ—”l S|7 AUX
' R1-R2 ' I o |
EN60730-1 8(4) AN.O. 6 ——1
Bl E overz 2V sares2ia ‘ ng
B 1= 12LRA R[] —2
5112 ; —1[O]4 AUX
ST
g
e sl 1
3 = I I.——' | verde/ green GND marrone / brown L
o 10(2 nero/black _Tx/Rx_| blu/ blue N
B | | ianco / whi [T nero black BI
L@ 1 :
— ] LN 230V~
20 A~max
e |

Kuva 2.i

»
2 ;. 29 to LED display board
CX+00rF
B3 ————mm[ ) CARELNTC, PT1000
B2 —p——mml ) CARELNIC, PT1000
Bl ——p—mm[ T ) CARELNTC, PT1000
N analog output (0 to 10 Vdc, PWM)
g: —¢—mml[ ][ )CARELNTC, analog input 0 to 10 Vdc
@] GND —$ OUT|B5 analog
5VREF — 0to5Vdc | M |input
+Vdc +V |(4to20mA)
BMS Bl —o—gon o
hic FieldBus +
:::::al'( D3 59 Door switch
—
P
O i
" Rs-Re hks @ e
EN60730-1 .0\, 12(10)A T'
uL873 12 Ares. 2HP R5 | DEF
- 12FLA72LRA Y
FAN
TR 3
R3-R4 5 R4
10Ares. — j v
EN60730-1 , 0\ SB)A | !*',Q: LIGHT
UL873 10 Ares. SFLA R3 -
18LRA
7777777777777777777777777777777 R2
' AUX
: R1-R2 ' |
EN60730-1 .. 84 ANO.
B UL873  2°V" Bhres 2FlA
g 12LRA R1 2
ls— : AUX
I
2
=
5
s o
L N 230V~
20 A~max

<>
-f'

ULTRACAP
Module

O

It

CARELEV/EV
unipolar valve

CARELEV/EV.
unipolar valve

®

®

St

verde/ green _GND
nero/ black __Tx/Rx-
bianco / white _Tx/ Rk |

marrone / brown L
blu/ biue N
nero /black DI

verde/ green GND
nero/black__Tx/Rx-
bianco / white _Tx/ Rt

marrone / brown L
blu/blue N
nero/black DI

230Vac

<1 e

230Vac

e e

Kuva 2.j
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2.6 EVD-moduuli
Asennus DIN-kiskolla

5.a Merkitse seinddn alempien reikien paikat (A), poista puristusliittimet (B)
ja poista moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (@ 4,5 mm) ja aseta ruuvitulpat.
Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja kiristad ruuvit (A).

PRI230V

1

|

Kuva 2.k

Asennus ilman DIN-kiskoa

5b Merkitse 4 reidn paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja poista
moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (2 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
aseta ruuvitulpat. Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja

kiristd ruuvit (A).
9

PRI230V

N ._
&= £ [m—EL
* — P\ g
o® o
Kuva 2.1

Toisen EVD:n kokoaminen

5.c Kokoonpano voidaan suorittaa edelld osoitetulla tavalla, DIN-kiskon
kanssa tai ilman sitd. Aseta kaksi moduulia: asenna kiinnityskorvakkeet (B)
ja kirista ruuvit (A).

Tarkedd: Ennen sarjaliitdnnan suorittamista, vaihda naytollisen
EVD-moduulin osoite asennosta 198 asentoon 197.

@ PRI 230V
8

@[

@

=

Kuva 2.m

PRI230V

=S
S

adl
_k

Kuva 2.n

+ C11=0-> toisen kompressorin kdynnistysviive = 0
Siten apuldhtd asetetaan jannitteettomadksi jadhdytyspyynnon
koskettimeksi, joka voidaan liittda EVD Evo -ajurin digitaalituloon DI1.
UltraCella ei vaadi asetuksia.

WMOOENNIO0, WMOOEUNOO0O ja WMOOEUKO0O0O: Liitd UltraCella EVD-
moduuliin sarjakaapelilla seuraavan johdotuskaavion mukaan. Katso alla
olevaa parametritaulukkoa, joka koskee EVD Evo -ajurin kdyttdonottoa.

WMOOENSI00, WMOOENS000, WMOOEUS000 ja WMOOEUCO000:

1. Ajurin kdyttéonotto EVD Evo -ndytolta
Liitd UltraCella-apuldhdon AUX1 tai AUX2 rele EVD Evo -moduulin
digitaalituloon DI1 ja aseta parametrit seuraavasti:

« H1=7 (AUX1) tai H5=7 (AUX2) -> toinen viivastetty kompressori

2. EVD Evo -ajurin kdyttéonotto UltraCella-naytolta
Liita  UltraCella  EVD-moduuliin  sarjakaapelilla  seuraavan
johdotuskaavion mukaan. Katso alla olevaa parametritaulukkoa, joka
koskee EVD Evo -ajurin kdyttoonottoa. Jos se on liitetty sarjakaapelilla,
ajurin parametrit voidaan ainoastaan ndyttda (ei muuttaa) paikallisella
EVD Evo -naytolla.
Kun UltraCella ottaa ajurin  kdyttdédn (parametri P1=1), sen
parametrit ovat ne, jotka UltraCella ilmoittaa ja asettaa alla olevan
parametritaulukon (ainoastaan UltraCella voi muuttaa) mukaan.
Mahdolliset aiemmin EVD Evo -nédytoltd asetetut parametrit
menetetdan.

UltraCella +0300083F! - rel. 2.3 - 18.03.2020



CAREL

Johdotusesimerkkeja

CAREL
ExV
bianco/white
verde/green 7|
—————m=m[[ ) CARELNTC,PT1000
———m=l [ CARELNTC,PT1000 marrone/brown
¢—==f [ ) CARELNTC,PT1000 —— giallo/yellow
%analogou(put(otowvdc PWM) F——— = — = — - — — — — - - -4 — — — — 4
r—m=l ) CARELNTC analog input0to 10Vdc
out .
BS anal t
(41020 mA) Il
+V - | >
" -pi -- %)
FieldBus BMS @ ‘ —
[l | =
Door switch | n . L}
| 2 4 £°5§ | AN
8 z
| |
| |
UltraCella Control | |
el S E— | |
E Ré @ cmp
R5-R6 rl -— | I
EN60730-1 12(10) A | |
250V~
uL873 12 Ares. 2HP R5 ,12;‘ DEF
N . 12FLA72LRA j o | |
e | |
FAN | |
-
R3-R4 R4 | |
10A res. 3 Cll' | |
ENG0730-1 , 0 5(3)A 29X ueHT
uL873 10 A res. SFLA R3 1 | |
18LRA | |
R2 || 1
| R1-R2 1 Aux ‘ oy 5] =]
. - ' - o
EN60730-1 8(4)AN.O. | G533 % 58 GND TwRe |
= 250V | | e | — | — —
%) UL873 8 Ares. 2FLA | EVD Module LI U
3 ‘ 12LRA R[] —2 it A B O .
o —l AUX
Ed I ratiometric pressure
| transducer
] COFDsme |
N 230V~
20 A~max NTC
Kuva 2.0
=l [ ) CARELNTC, PT1000
) CAREL NTC, PTI000
== CARELNTC, PT1000
——— analog output (0 to 10Vdc, PWM)
==l CARELNTC, Ans\og input 0to 10Vdc CAREL CAREL
ExV ExV
0tosVde M (4t020mA)
- ()
FieldBys BMS o @ 1 1
| |
bianco/white bianco/white
G — G —
marrone/brown —————— marrone/brown ———————
UltraCella Control — giallojyellow — giallojyellow
— P — e ——— - —— — — 4 44---=h rm—————————— - 4 44---=h
. R6 N | |
N 1 = | | | |
EN60730-1 12(100A =1 2AT PR il e hield 2AT P el e hield
uLezs 20V T2Ares. 2P RS u JaV A | o »—" < || | K] — < , Shield || |
.. 12FLA72LRA o IS] EER % | 24Vac ' [N | 24Vac | [
f f
(O] 12— | 'j | = | 'j | =
_ Ve T 88 oW .| n | oW L] J N Y
R3-R4 Ra_ || g = 1324 5§ . S =T 1324 =5 n
10Ares. 10l 07— 1, ! wo g = 3 < ! ! vog = 32 !
ENG0730-1 . 5(3)A ] ‘ 77777@: LIGHT | > < | | > < |
uL873 10Ares. SFLA R3 W | | | |
18LRA CaiN - | | | |
ylofr 4——aux
voret 1, BORND ). L] ‘ ‘ ‘ ‘
ez 2V sAres.2FA 'ESls ! ! ! !
2R R1 1 —2 | | | |
P R 104 ————aAux | | | |
I.‘ B | | | |
: 9] - — | | | |
ko), | | | |
L N 230V~ | 1 | | 2 |
20 A~max | | | |
| | | |
! o . sagl ! o . sagl
| GEn0 3 % 558 6o e || | GEn0 3 % 538 6o e ||
\ EVD Module U U \ EVD Module U U
,,,,,,,,,,,,, _ o - _C [ _
atiometric pressure atiometric ressure
wansducer wansducer
T
[
Kuva 2.p

A Varoitus: EVD:n  kaksinkertaisessa  kokoonpanossa  vaihda
ndytollisen EVD-moduulin sarjaosoite ennen sarjaliitdnnan suorittamista.
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2.7 1PH tehomoduuli Asennus ilman DIN-kiskoa

5.b Merkitse seinddn 4 reidn paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja poista
moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (2 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
5.a Merkitse alempien reikien paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja aseta ruuvitulpat. Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja
poista moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (& 4,5 mm) ja aseta ruuvitulpat. kirista ruuvit (A).
Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja kiristd ruuvit (A).

Asennus DIN-kiskolla

N%/j
* ©

Kuva 2.r
Suorita moduulin sahkéliitdnta kaavion mukaan
Johdotusesimerkkeja
2%%q0 Power Module
§7588= . .
—= | 8
P
484746 454443 B3 [ ) CARELNTC,PTI000 | !
S00999] (LTI =[] CARELNTC,PT1000 | |
—mmfl [ ) CARELNTC, PT1000 230V~
NISSISINS] r analog output (0 to 10 Vdc, PWM) : 1 L N :
@] 495051 5253 54 =) CARELNTC, analoginput0to 10Vdc | = |
07222% 3 ! !
Zz 4
SRR GND BS analog input 1 J( |
S Qiﬂ:IDOtosv(mzomA) | !
| |
) - (%) 1 |
FieldBus BMS Eg “bin- @
1 ! !
. . ! I Circuit
to graphic Door switch ! ! Breaker
terminal display BROWN : CYAN :
| |
CYAN ! !
UltraCella Control \ \
: BROWN| :
| mpy RED
1ol 1 ! Relay 3Hp (*)
‘ R5-R6 BRG r'l@ 15 I : :
EN60730-1 . 12(10)A hg y | CYAN | \
uL873 12 Ares. 2HP R5 I 1 _,‘34‘_ DEF l 6 3 | 2— — 3
- . 12FLA72LRA | Qfi3 ¢ 1 |
1 _ [ (
12 88 ! \ ! @ @
— FAN ! !
—IR I-© 1 | | 5 2 ! ”6 5”
?g/-\ms 5 y ‘ I Qo 1 ' ! |
res. \, 7/
EN60730-1 0\ 5(3)A / N5 | 505 ueHt : :
uL873 10 Ares. SFLA R3 ‘ |__ - | |
18 LRA ols | ‘ | | ‘i—1
R2 [] } | [
: —aol7 AUX | !
: R1-R2 ' [l | I I 2 3
- |- EN60730-1 . 8(4)ANO. ‘ I_@ 6 | i
5 =) UL873 8 Ares. 2FLA Sls | | 6 5
< B 121RA RT [] —2 ! ! 0—| I—O
S [ : —1|O)4 AUX 1 BROWN 1
g o ‘ I | |
s |LE | |_§ : I ! !
. II N H T ! !
""""""""""""" S] ) -
" | L n230v~
20 A~max
Kuva 2.5
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2.8 3PH tehomoduuli

5.b Merkitse seinddn 4 reidn paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja poista
moduuli (C). Poraa vastaavat reiat (@ 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
aseta ruuvitulpat. Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja

Asennus DIN-kiskolla kirista ruuvit (A).

2.8.1 Yksimoduulinen kontaktori

5.a Merkitse alempien reikien paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja
poista moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (2 4,5 mm) ja aseta ruuvitulpat.
Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja kiristd ruuvit (A).

®® ®

@
Q) <<
% k
R
Asennus ilman DIN-kiskoa
Suorita moduulin sdhkdliiténta kaavion mukaan.
Johdotusesimerkkeja
230V~ 230V~
L1 12 13 N L N
B3 ————mm[ ) CARELNTC, PT1000 e | e | e | | e | e !
J O B2 — —s——mml [ ) CARELNTC, PT1000 | )
Bl ————mmf ) CARELNTC, PT1000 |
Y1 — analog output (0 to 10 Vdc, PWM) |
@] ) CARELNTC, analog input 0to 10Vdc |
|
GND LI:\_% B5 analog input |
[j:ﬂ]DOtosv (41020 mA) |
|
" —~—¢---DI1- @ I
FieldBus BMS |
to graphic Door switch :
terminal display f |
I
1 |
] |
UltraCella Control ! !
[, | |
—1|Qf16 |
. R6 | | @ cmP : !
R5-R6 HEQ 15 I , |
EN60730-1 . 12(10A ., |
a7z 2%V T2Ares P RS I' © I X |
. 12FLA72LRA l | ol \ |
[ |
plof : , |
R3-R4 >>R4 I | |
10 Ares. Sl NI | !
EN60730-1 . 5(3)A [ ols | !*',Q: LIGHT 7\ 7\7\ | :
UL873 T0A res. SFLA R3 ™| I_'_ - ! |
18LRA 0 Ols | ‘ | |
4“ I ol7 AUX ! :
ENS‘07301 aR:‘{)'/‘szo I Ole I KM1 : !
E ULs73 2%V BAres 2FlA ‘ I'g 5 ! |
2 o 12LRA R[] 1 |
§ » » Trof T | !
S ‘ P 3 {N 230V~ | !
s : - \ |_9 1 L 20 A~max I !
. 1 |
S 10]2 —|— —
I@-I,I ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [ ,,,,,,,,,,,,,,, — — ,,,I,,,,J
I
o J u | | — —
I
I
Kuva 2.v
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2.8.2 Kaksimoduulinen kontaktori

Asennus DIN-kiskolla Asennus ilman DIN-kiskoa

5.a Merkitse alempien reikien paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja 5.b Merkitse seinddn 4 reidn paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja poista
poista moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (@ 4,5 mm) ja aseta ruuvitulpat. moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (2 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja kiristad ruuvit (A). aseta ruuvitulpat. Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja

kirista ruuvit (A).

N k
k ©

Kuva 2.x

Suorita moduulin sahkdliitdntd kaavion mukaan.

Johdotusesimerkkeja

L L2 13 N LN
To]30]| 83 ———mm[JL___) CARELNTC, PT1000 | | —| —
D %} 8 lo|29] B2 ==l [ ) CARELNTC,PT1000 ( . 1)
slgefs] e == ) CARELNTC,PT1000 Modulo Power 3PH dopplo :
% 1of27] ana\og output (0 to 10 Vdc, PWM) |
3‘51 el s —mmf [ ) CARELNTC, analog input I
12]2s] 85 vd
ao—{ [ ¥HeB[s | oo %j 2 our| 010 Vde |
7 % Ig 23] sVREF — [I:]DDO“’W“C » |
22§ +Vdc
) 1<y P DIl — g (= - :
FieldBus BMS oll@lielol o2 B5 analog input !
algiiefs| os ' (41020 mA)
to graphic 117 T Door switch :
terminal display Termostato {. !
Klixon sicurezza |} | | ~TTTTTTTT7 o !
ventole defrost - : :
UltraCella Control ‘ — [ v
| mpy | !
- 1[O)6—— |
T R6 | 1 @ P —|= Vo
R5-R6 HLQ 15 I | |
EN60730-1 . 1200A =, |
uLa7s 2%V T2Aves 2P RS I' N I X |
N . 12FLA72LRA A h:@ 13 1 !
| I !
Qfr2 |
4'?_ 1 : |
R3-R4 >}lm I Ofn 1 1 !
10Ares. Qfo NI | |
EN60730-1 , 53 A / 1l ol I |50 uenr A AN\ ! :
UL 873 T0A res. SFLA R3 ™| |_'_ - ! |
18LRA Caar oOls X |
— ol AUX | :
EN60730-1 QTJ)?N(S 1 Ols I KM1 KM | !
3 uLe7s 2%V Ares 2FlA ‘ Fg s > ! !
= 12LRA R || =] =] — ‘
€ — ; —(04 AUX 1 ! |
5 I of3 LtN 230V~ I U | }
g Tk~ 1 L 20A~max o . _ oy
I. OJ2 1 1 ! |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |
Oft p-mm B B e e B R
| il !
J (& | — | | — —
l
l
h

Kuva 2.y
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2.9 Ultra 3PH EVAPORATOR -moduuli Q
1P ind4n 4 (6) reikas I lla: Tarkeda:
- roraaseinadn fekaa porausmatineen avitia: - FErota virtajohto (virransyotto, toimilaitteet) signaalikaapeleista (anturit,
- Loysad etulevyn 6 kiinnitysruuvia. o ) ) )
. digitaalitulot) ja sarjakaapelista.
+ Poista etulevy. R : S . ) .
N S G . ) L - Kaytd johtoa, jonka poikkipinta-ala on sopiva kuljetettavalle virta-
+ Kiinnitd taulu seinddn ruuveilla, joiden pituus on sopiva seindn

arvolle.

paksuudelle. «  Liitd PE-liitin sahkojarjestelman maadoitusjohtimeen.

« Poraa laajennusmoduulin sivupinta tarpeellisista kohdista ja
asenna lapivientiholkit liittddksesi virtajohdot, sarjakaapelin, anturit

ik iohdot 2. Liitd  kolmivaiheinen  laajennusmoduuli  UltraCella-ohjaimeen
Ja kuormajohdot. suojatulla AWG 22 -sarjakaapelilla.
- N 3. Sulje etulevy ruuvaamalla 6 ruuvia kiinni.
4. Kytke virta UltraCella-ohjaimeen (230 Vac) ja kolmivaiheiseen
laajennusmoduuliin (400 Vac).
5. Kytke ldmpdmagneettinen kytkin padlle.
T
o
4 3
L o
. J
300
Kuva 2.z
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2.10 Ultra 3PH FULL -moduuli A
1. Poraa seindan 4 (6) reikdd porausmallineen avulla: Tarkead:
' Lévsaa etulevwn 6 kiinniﬁ Sruuvia ' « FErota virtajohto (virransyotto, toimilaitteet) signaalikaapeleista (anturit,
Poiysta ctulev Y Y ’ digitaalitulot) ja sarjakaapelista.
S L G . ) L + Kaytd johtoa, jonka poikkipinta-ala on sopiva kuljetettavalle virta-
« Kiinnitd taulu seindan ruuveilla, joiden pituus on sopiva seindn arvolle
EgrkaS:U?aeal‘lgﬁnusmoduulin sivupinta tarpeellisista kohdista ja " Liita PElitin sahkojarjestelman maadoitusjohtimeen.
dajennusmoduutn sivupinta tarp A ) J + Kun olet kytkenyt virran kolmivaiheiseen laajennusmoduuliin, tarkista,
asenna lapivientiholkit littdaksesi virtajohdot, sarjakaapelin, anturit ott3 kuormien virrankulutus on asianmukainen
Ja kuormajohdot. 2. Liitd  kolmivaiheinen  laajennusmoduuli  UltraCella-ohjaimeen
( ) suojatulla AWG 22 -sarjakaapelilla.

3. Sulje etulevy ruuvaamalla 6 ruuvia kiinni.
4. Kun kdynnistdt laitteen ensimmadisen kerran, kalibroi moottorin
suojakytkin kompressorin todelliselle virrankulutukselle.

290
JWOT}

300

Kuva 2.ab 5. Kytke virta UltraCella-ohjaimeen (230 Vac) ja kolmivaiheiseen
laajennusmoduuliin (400 Vac).
6. Kytke ldmpdmagneettinen kytkin ja moottorin suojakytkin padlle.
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2.11 Asennus

Suorita asennus seuraavien ohjeiden ja edellissd kappaleissa olevien

johdotuskaavioiden mukaan:

1. Liita virtajohdot ja anturit: antureita voidaan etdohjata enintadn
10 metrin etdisyydelld ohjaimesta, jos kdytdssa olevien johtojen
poikkipinta-ala on vahintdan 1 mm?.

2. Ohjelmoi ohjain Kayttoonotto- ja Kayttoliittyma-lukujen ohjeiden
mukaan.

3. Liitd toimilaitteet: toimilaitteet tulee liittdd ohjaimen ohjelmoinnin
jalkeen. Arvioi huolellisesti releiden maksimikapasiteetit Tekniset
tiedot -taulukon avulla.

4.  Liitdnta sarjaverkkoon (jos asennettu): kaikkiin ohjaimiin on asennettu
sarjaliitin valvontaverkkoon liittamista varten.

Varoituksia: ald asenna UltraCella-ohjausjarjestelmaa tilaan, jolla on

seuraavat ominaisuudet:

+ suhteellinen, tiivistymatdn kosteus yli 90 %

+ voimakasta tdrinda tai iskuja

« jatkuva altistuminen vesisuihkuille

« altistuminen sydvyttdville tai saastuttaville ilmastotekijoille (esim: rikki-
ja ammoniakkikaasut, suolasumu, savu) valttddksesi sydpymisen ja/tai
hapettumisen

- korkeat magneettiset ja/tai radiotaajuushdiriot (esim. ldhelld olevat
[ahetysantennit)

+ ohjausjarjestelman altistuminen suoralle auringonvalolle tai yleensa
iimastotekijoille.

Ohjainten litdnndssd tulee noudattaa seuraavia suosituksia:

Varoituksia:

+ Virheellinen
pysyvasti.

+ Kéytd johtoja, joiden pdat sopivat liittimiin. Loysda jokainen ruuvi
ja asenna johdon p&d. Kiristd ruuvit ja veda johdoista kevyesti
varmistaaksesi, ettd ne ovat kiredlld. Jos kdytdt automaattista
ruuvimeisselia, saada kiristysmomentti alle 0,5 Nm:n arvoon.

+ Erota anturin signaalikaapelit ja digitaalitulon johdot mahdollisimman
hyvin (véhintddn 3 cm) induktiiviseen kuormaan vievista johdoista ja
virtajohdoista sahkdmagneettisen hairién valttdmiseksi. Ald koskaan
aseta virtajohtoja ja anturikaapeleita samoihin kanaviin (mukaan lukien
sahkotaulujen johdot). Ald asenna anturikaapeleita sahkolaitteiden
(kontaktorit, virtakytkimet yms.) valittomaan Iaheisyyteen. Kayta
mahdollisimman lyhyitd anturikaapeleita ja valta niiden kiertyminen
sahkolaitteiden ympdrille.

+ Kdytdainoastaan IP 67 -luokiteltujaantureitaloppusulatuksen antureina.
Aseta anturit pystymittapad ylospdin helpottaaksesi lauhteenpoistoa.
Muista, ettei termistoriantureissa (NTC) ole napaisuuksia: napojen
litdntajarjestykselld ei ole merkitysta.

sahkoliitdntd  saattaa vaurioittaa ohjausjdrjestelmaa

Varo: laitteeseen tulee asentaa kaikki tarvittavat sahkdmekaaniset
turvalaitteet asianmukaisen toiminnan takaamiseksi, jotta laite on
turvallinen vakavissa halytystilanteissa.

HACCP - VARO

Kun ldmpotilan  mittaus  on  térkedd elintarviketurvallisuudelle
(katso HACCP), kaytossa tulee olla ainoastaan Carelin suosittelemat
lampotila-anturit.  Voimassa  olevissa  standardeissa  vaaditaan
asianmukaisten asiakirjojen laatimista ja sdilytystd sekd mittalaitteiden
ja anturien mdadrdaikaistarkistuksia. Jos olet epdvarma, ota yhteys
elintarviketurvallisuudesta vastaavaan henkil6on tai laitoksen johtajaan.

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020
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2.12 Liitanta valvontaverkkoon

Varoituksia:

« Kiinnitd muunnin asianmukaisesti, jotta yhteyden katkeamiset valtetaan.
« Suorita johdotus ilman virtaldhdetta.
« Pidd  CVSTDUMORO-muuntimen

(Virransyotto ja releldhdot).

RS485-muuntimen avulla  UltraCella-ohjausverkko voidaan yhdistaa
valvontaverkkoon liitettyjen ohjainten taydellistd ohjausta ja valvontaa
varten. Jarjestelmaan voidaan yhdistda enintdén 207 laitetta 1 000 m:n
maksimipituudella. Yhdistdmiseen vaaditaan lisdvaruste (RS485-USB-
muunnin koodi CAREL CVSTDUMORO) ja 120 (Q:n padtevastus, joka
tulee sijoittaa viimeiseen ohjaimeen liitettyjen napojen vdliin. Liita
RS485-muunnin ohjaimiin kuvan mukaan. Katso sarjavdyldn osoitteen
muodostus parametrista HO. Katso lisdtietoja muuntimen kdyttdohjeesta.

johdot erillddn  virtajohdoista

UltraCella 1

T T+
:- | USB-485 T T-  toBMS
=1 Converter gnp G port

I+ toBMS
1200 | SO

4847 46 454443

Kuva 2.ad

UltraCella voidaan liittdd sekd PlantVisor- ettd PlantWatch-moduuliin
BMS-portin (RS485) kautta.

Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen sekd CAREL- ettd Modbus-protokollat ovat
saatavilla BMS-portissa ja voidaan valita parametrilla H7.

- H7 = 0 CAREL-protokolla

- H7 = 1 Modbus-protokolla

Ohjelmistoversiosta 1.7 alkaen BMS-portin baudinopeus, stop-bitit ja
pariteetti voidaan asettaa parametreilla H10, H11 ja H12; databittien
asetus sen sijaan on pysyvasti 8.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H10 |BMS baudinopeus bit/s 4 0 9 -
0 1200 5 (38400
1 2400 6 57600
2 4800 7 76800
3 9600 8 115200
4 19200 9 |375000
H11 |BMS stop-bitit 2 1 2 -
1 1 stop-bitti
2 2 stop-bittia
H12  [BMS pariteetti 0 0 2 -
1 pariton
2 parillinen

o Huomautus: kdynnistd ja sammuta laite ottaaksesi muutoksen
kayttoon.
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2.13 UltraCella Service _paate 7. Paina Set: vihred LED syttyy ja jdd palamaan osoittaakseen, ettd
parametrit on ladattu ohjaimeen/ohjaimesta; jos toimenpide ei

UltraCella Service -pdate tulee liittda erityiselld liittimelld, joka o N . .
. jostain syysta onnistu, punainen LED syttyy.
saavutetaan alakehyksen poiston jalkeen. : o ) )
) . ) . ) 8. Poista muistitikku. LED sammuu. Tiedosto on .txt-tyyppid. Se voidaan
UltraCella Service -pdatteen kdyttd mahdollistaa seuraavat toimenpiteet: .
A IR : o avata tietokoneella.
+ ensimmaisen kdyttéonoton aikana: ensimmaisten

konfigurointiparametrien sy&ttd ohjatulla toiminnolla (wizard) -
+ normaalikdytén aikana: @] A O i1 (2]
1. aktiivisten kuormien ja padmuuttujien (Iampdtila ja kosteus) ndyttd = e > £ ,._’ _, ,._’ &=
2. ohjaimen ohjelmointi pikaohjevalikon avulla. DY v B v
ETEE ELZTE
O - OlCLL| @
= ® ., = |LMLC| =
e v pae v
- o) e
= = 1] =
v = v
Kuva 2.ae — o~ e e — o~ o e
& L& E % & L& E %
2.14 Pararnet"en lataus o.hjai\l.meen/ Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttod
ohjalmesta (USB-mUIStItIkku) (osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolla  varustetuissa

malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld ndkyy
ilmoitetun viestin liséksi vieritettdva viesti "recipes in USB device” toisella
rivilla.

USB-muistitikku tulee asettaa porttiin, joka saavutetaan alakehyksen poiston

jalkeen. USB-muistitikun kéyttd mahdollistaa seuraavat toimenpiteet:

1. parametrisarjan  (r01..r10) lataus ohjaimesta: ohjain tallentaa
muistitikkuun 10 parametrin sarjan

2. parametrisarjan (r01..r10) lataus ohjaimeen: ohjain lataa muistitikulta
10 parametrin sarjan

Huomautus: lataustoiminnot kopioivat 10 parametrilistan lisaksi
myos kaikki muut parametrit (vain yksi arvo jokaisesta 10 listasta).

USB key
Kuva 2.af

Toimenpide:

1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun vieressa
olevat punainenjavihred LED syttyvat kerran perdkkdin osoittaakseen,
ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.

2. Kytke ohjain pois, kun lataat siséltéd ohjaimeen (konfigurointien
kopiointi  USB-muistitikulta ohjaimeen). Ohjain voi olla paalla,
kun lataat ohjaimesta (konfigurointien kopiointi ohjaimesta USB-
muistitikulle).

3. Paina Prg- ja Set-ndppdintd yhtd aikaa kaksi sekuntia ja avaa
monitoimivalikko: ndytoélle ilmaantuu viesti “HcP"

4. Paina YLOS-ndppaintd, kunnes saavutat sydtteen USb.

Paina Set.

6. Valitse, haluatko ladata parametrit ohjaimesta (= dnl), ladata ne
ohjaimeen (=uPd) vai poistua sivulta (EXt).

wn
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3. KAYTTOLITTYMA

Etulevy sisdltdd ndyton ja ndppdimiston, joka muodostuu 10 tai 11
ndppdimesta (mallista riippuen), joiden painaminen yksittdin tai yhdessa
mahdollistaa kaikki ohjaimen ohjelmointitoimenpiteet. Lisdvarusteena
toimitettava UltraCella Service -pddte mahdollistaa ohjausjérjestelman
kayttdonoton ohjatulla toiminnolla (wizard) ja parametrien ohjelmoinnin
pikaohjevalikolla, joka selostaa eri toiminnot.

3.1 Naytto

LED-ndytolld nékyy lampdétila-alue -50 °C - +150 °C. Kymmenesosan
tarkkuus ldmpétila-alueella -19,9 — 99,9. Halytystapauksessa anturin
arvo ndytetddn vuorotellen aktiivisten halytysten koodien kanssa.
Ohjelmoinnin aikana se ndyttad koodit, jotka ilmoittavat parametrit ja
niiden arvon.

Huomautus: voit valita vakiondytén konfiguroimalla parametrin /
t1 (/11 ja /12 kaksilukuisille malleille) asianmukaisesti.

Yksiriviselld ndytolla varustettujen mallien  Kaksiriviselld ndytolla varustettujen mallien

(koodi WB000S*) etulevy (koodi WB0O0OD*) etulevy UltraCella Service -padte (lisdvaruste)

Kuva 3.a Kuva 3.b Kuva 3.

Kuvaketaulukko yksiriviselld ndytolla varustetuille malleille (osanumerot

WBO000S*)
. Normaalitoiminta
Kuvake Toiminto Paalla Pois Vilkkau Huomautus
Q Tekninen tuki Ha\ytykset, esim. EEprorrj—Vlrheem tai Havaﬁtu vakaya ongelma. Ota yhteys
anturivian aiheuttama halytys tekniseen tukipalveluun.
@ HACCP HACCP-toiminto kdytossa |- HACCP-hdlytys tallennettu (HA ja/tai HF)
@ Ovi Ovi auki Ovi kiinni Ovi auki ja oven halytys aktiivinen
@ Kompressori |Paalla Pois Odottaa kdynnistysta. v.'.lk,kuu’ kun kgmpressorm kaynnistysta on
viivastetty suoja-ajalla.
88 Puhallin  |Paalla Pois Odottaa kdynnistysta. V‘|‘Ik‘kuu, kun kgmpressorm kéynnistysta on
viivdstetty suoja-ajalla.
Kello Paglla,Jo; vaaditaan
ohjelmoitu sulatus

Taul.3.a

Kuvaketaulukko kaksiriviselld naytolld varustetuille malleille (osanumerot
UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020 24
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\WB000D*)
. Normaalitoiminta
Kuvake Toiminto Paall Pois Vilkkuu Huomautus
Tekninen tuki Halytykset, esim. EEprom”—vwrheen tai Havqwttu vakaya ongelma. Ota yhteys
anturivian aiheuttama halytys tekniseen tukipalveluun.
HACCP HACCP-toiminto kdytossa |- HACCP-halytys tallennettu (HA ja/tai HF)
Ovi Ovi auki Ovi kiinni |Ovi auki ja oven halytys aktiivinen
Kompressori  |Paalla Pois Odottaa kadynnistysta. VF,lkEUU’ kun kqmpressonn kéynnistystd on
viivdstetty suoja-ajalla.
Puhallin Paalla Pois Odottaa kadynnistysta. Vilkkuu, kun kompressorin kdynnistysta on

viivdstetty suoja-ajalla.

Paalld, jos vaaditaan
ohjelmoitu sulatus

. Lampotilan naytto Celsius-
Celsius-asteet _p Y -
asteissa

. Lampotilan nayttod
Farenheit-asteet P : i -
Fahrenheit-asteissa

Kello

w8 WBUSDL

R
T

Kosteusprosentti [Kosteuden nayttod -

Taul. 3.b
3.2 Nappaimisto
Selitykset | Normaalitoiminta Vilkkuu ON
Yhden ndppdimen painaminen Yhdessa muiden nappainten
kanssa
| + Paina 2 sekuntia kytkedksesi ohjaimen pois.
[_) Paina 2 sekuntia kytkedksesi ohjaimen paélle.
On/Off
~ «  ESC-toiminto, paluu korkeammalle tasolle
RRE Paina 2 sekuntia avataksesi
ohjelmointivalikon.
& - Halytystapauksessa: mykistaa kuultavan Aktiivista halytystd ei ndytetad halytys ndytetdan
£ halytyksen (summeri) ja kytkee halytysreleen mutta se on edelleen
ALARM pois. lasna
- Paina 2 sekuntia resetoidaksesi kasin
resetoitavat halytykset.
L + Sytyttdd/sammuttaa valon.
N
1 « Kytkee apuldhdon 1 péalle/pois (*). Vilkkuu 5 sekuntia: yritys ottaa apuldht®
AUX (¥) 1 kdyttoon nappdimelld, kun 1ahto on
konfiguroitu toisin.
2 + Kytkee apuldhdon 2 paalle/pois (*). Vilkkuu 5 sekuntia: yritys ottaa apuldhtd
AUX (%) 1 kdyttéon nappdimelld, kun ahtd on
konfiguroitu toisin.
_’34‘ + Kytkee manuaalisen sulatuksen paalle/pois. Odottaa paéllekytkentda
‘%
DEF
~ « Lampdtilan asetusarvo Prg + Set: paina yhtd aikaa lImoittaa asetusarvon poikkeavan
E - Arvon asetus 2 sekuntia avataksesi parametrille St asetetusta arvosta, mutta
Kosteuden asetusarvon asetus (vain jos monitoimivalikon. ettd se on madritetty yhdelld seuraavista
kosteuslahto asetettu) algoritmeista:
» Muuta asetusarvo digitaalitulosta
(St+r4 ja/tai StH+r5)
« Muuta asetusarvo aikakaistasta (St+r4
ja/tai StH+r5)
+ Asetusarvon rampit (vaihteleva
asetusarvo)
« Arvon lisdys/vahennys (vilkutus) Kiintedsti syttynyt valo ilmoittaa, ettd
A/V AUX3- ja/tai AUX4-18ht6 on kdytossa.
UP/DOWN Katso lisatietoja kappaleesta 6.20.
Taul. 3.c

(*) Ota AUXT/AUX2-1ahdot kdyttoon ndppdimelld asetuksella H1/H5=2.
Ellei parametreja aseteta ja AUX1/AUX2-ndppdimid painetaan, ndppdimet
vilkkuvat viisi sekuntia.
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3.3 Ohjelmointi

Parametrit voidaan muuttaa ndppaimistolld. Konfigurointiparametrien
avaus on suojattu salasanalla, joka estdd ei-toivotut muutokset tai
asiattomien henkildiden toimenpiteet. Voit avata ja muuttaa ohjaimen
kaikki parametrit salasanalla.

Huomautus: LED-ndyttémallien ndppdimet on valaistu kdyttdjan
kdyttaman valikon mukaan, jotta navigointi on helpompaa.

3.3.3 Asetusarvon muutos

Asetusarvon St (oletusarvo = 0 °C) muutos:

1. Ohjausjdrjestelma ndyttaa vakiondyton.

2. Paina Set-ndppdinta kaksi sekuntia: ndytolle ilmaantuu nykyinen
asetusarvo.

3. Paina YLOS/ALAS saavuttaaksesi halutun arvon.

4. Paina Set vahvistaaksesi uuden asetusarvon. Ohjain palaa

vakiondyttoon.

A @) A

= N s =

v B v
O A O A

9

B (v B v

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksirivisellda ndytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti “Setpoint” toisella rivilla.

3.3.4 Parametrien muutos (yksilukuisella naytolla
varustetut mallit, koodi WB000S*)
Toimenpide:

1. Muuta parametrit kytkemalld ensin ohjain pois (paina virtakytkintd).

2. Paina Prg-ndppdintd kaksi sekuntia: naytélle ilmaantuu viesti "PAS” -
salasanan pyynto.

3. Anna salasanaksi 22 painamalla YLOS/ALAS. Jos painat Set,

ensimmadisen parametriluokan koodi ilmaantuu naytoélle: Pro (Anturit;

katso seuraava taulukko ja parametritaulukko).

Paina Set: ndytolle ilmaantuu luokan ensimmadinen parametri: /21.

Paina YLOS/ALAS, kunnes saavutat muutettavan parametrin.

Paina Set-ndppdintd nadyttadksesi parametrin arvon.

Paina YLOS/ALAS saavuttaaksesi halutun arvon.

Paina Set vahvistaaksesi uuden arvon ja palataksesi parametrikoodien

nayttoon.

9. Toista toimenpiteet 5) — 8) muuttaaksesi muita parametreja.

10. Paina Prg palataksesi parametriluokkien korkeammalle tasolle ja
YLOS/ALAS siirtydksesi seuraavaan luokkaan: CtL. Toista vaiheet 4) —
8) avataksesi luokan ja muuttaaksesi muita parametreja.

11. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd poistuaksesi
parametrien muutostilasta ja palataksesi vakiondyttoon.

® N

O a O @
9
LS v P24 v

*)
&)
D)
&
®)
¢
D)
&

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020

26

CAREL

@) N @) A
& , | B
28 \4 P2s v

e s e s NPT
= T Z v L Z =
B o B A oL B 5

Huomautus: kun asetetaan parametreja tai asetusarvoa, uudet
arvot tallennetaan mikali painetaan Set-painiketta.

Luokka Teksti Luokka Teksti
Anturit Pro Kello rtc
Ohjain Ctl Ovija valo dol
Kompressori CMP Reseptit rcP
Sulatus dEF Yleiset toiminnot GEF
Halytykset ALM EVD EVO/ICE EVD
Puhallin FANn Kolmivaihemoduulit 3PH
Konfigurointi CnF Lahdon konfigurointi ULOS
HACCP HcP Kosteuden hallinta HUM
Taul. 3.d

Huomautus: ellei mitddn ndppdimistd paineta, ohjain palaa
automaattisesti vakiondyttéon noin 120 sekunnin kuluttua.

3.3.5 Parametrien muutos (kaksilukuisella naytolla
varustetut mallit, koodi WB0O00D¥*)
Toimenpide:

1. Muuta parametrit kytkemalld ensin ohjain pois (paina virtakytkintd).

2. Paina Prg-ndppadinta 2 sekuntia: ndyton toisella rivilla lukee PAS
(salasanan pyynto).

3. Anna salasanaksi 22 painamalla YLOS/ALAS.

4. Paina Set: ndyton toisella rivilld nakyy parametrien ensimmaisen
luokan nimi: Pro (Anturit; katso edellinen taulukko ja
parametritaulukko).

5. Paina Set: ndyton toisella rivilld ndkyy luokan ensimmaisen
parametrin koodi ja kuvaus: /21 — Probe1 meas. stab,; ndyton
ensimmaiselld rivilld ndytetdan parametrin nykyinen arvo.

6. Paina Set: ndyton ensimmaiselld rivilld oleva arvo vilkkuu

iimoittaakseen, ettd arvo voidaan muuttaa.

Paina YLOS/ALAS saavuttaaksesi halutun arvon.

Paina Set vahvistaaksesi uuden arvon; arvo lakkaa vilkkumasta.
Selaa muita parametreja painamalla YLOS/ALAS.

. Toista vaiheet 6) — 9) muuttaaksesi muita parametreja.

. Paina Prg palataksesi parametriluokkien korkeimmalle tasolle tai
YLOS/ALAS siirtyaksesi seuraavaan luokkaan: CtL (Ohjain). Toista
vaiheet 5) - 9) avataksesi luokan ja muuttaaksesi muita parametreja.

12. Paina Prg yhden tai useamman kerran poistuaksesi parametrien
asetuksesta ja palataksesi vakiondyttoon.
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o Huomautus: parametrien tai asetusarvon muutostilassa uusi arvo
tallennetaan joka kerta, kun Set-ndppdinta painetaan.

o Huomautus: ellei mitddn ndppdimistd paineta, ohjain palaa
automaattisesti vakiondyttéon noin 120 sekunnin kuluttua.

3.3.6 Esimerkki 1: nykyisen pdivamaaran/kellonajan

asetus

Toimenpide:

1. Avaa parametrien muutosvalikko aihekohtaisen kappaleen ohjeiden
mukaan.

2. Avaa luokka rtc.

Aseta nykyinen aikavyohyke:

3. Paina YLOS ja aseta seuraavat parametrit: vuosi (Y), kuukausi (M),
kuukauden pdiva (d), tunti (h) ja minuutit (n) (katso alla oleva
taulukko).

4. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdinta tallentaaksesi
paivamaéaran/kellonajan ja palataksesi vakiondyttoon.

Par. |Kuvaus Olet. | Min. | Maks. | Yks.
tZ  JAikavydhyke 36 1 94 -
Vv Paivamaara/kellonaika: vuosi 0 0 37 -
M__ Péivdmaard/kellonaika: kuukausi 1 1 12 -
d Paivamaara/kellonaika: kuukauden paiva 1 1 31 -
h Paivamaara/kellonaika: tunti 0 0 23 -
n Paivamadrad/kellonaika: minuutit 0 0 59 -
@) A @) A
il =) N i a2
P28 v 2t v
ETLTEZEZ ETEZ

o Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen naytto
(osanumerot WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana ndytdlld nékyy ilmoitetun
viestin lisdksi vieritettava viesti "tce - enable data modification” toisella
rivilla.
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3.3.7 Esimerkki 2: ohjelmoitujen sulatusjaksojen

asetus

Toimenpide:

1. Avaa parametrien muutosvalikko aihekohtaisen kappaleen ohjeiden
mukaan.

2. Avaa luokka rtc.

3. Paina YLOS ja valitse parametrit ‘ddi (i = 1..
sulatustiheyden i alla olevan taulukon mukaan.

4. Paina YLOS ja siirry sulatustunnin ja -minuuttien asetukseen.

.8") valitaksesi

5. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdinta tallentaaksesi ja
palataksesi vakiondyttoon.

0 sulatus i pois kdytosta

1...7 Maanantai-Sunnuntai

8 Maanantaista perjantaihin

9 Maanantaista lauantaihin

10 Lauantai ja sunnuntai

11 Paivittain
O TN O TN

= N £R5 N

B v =

o Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nadyttod
(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana ndytélla nakyy ilmoitetun viestin
lisdksi vieritettava viesti, parametrikoodi ja kuvaus "dd1 - defrost1-day”

3.4 Toimenpiteet

3.4.1  Parametrisarjan valinta

Ohjain voi toimia 10 parametrisarjalla, jotka Carel on esiasettanut
tehtaalla, mutta joita voit muuttaa vastaamaan tarpeisiisi: r01-r10 (resepti
1 —resepti 10).

Nykyisen parametrisarjan valinta (ohjain pois pdalta):

1. Avaa parametrien muutosvalikosta luokka rcP ja paina Set. Naytolle
ilmaantuu viesti "bni". Paina Set uudelleen. Naytolle ilmaantuu viesti
“r0i", jossa rOi vaihtelee valilld 1-10 ja osoittaa UltraCella-moduulin
silld hetkelld aktiivisen konfiguroinnin.

2. Paina YLOS/ALAS valitaksesi ladattavan parametrisarjan. Voit valita
valiltd rO1-r10; esim. r02 (kuva).

3. Paina  Set  vahvistukseksi.
parametrisarjan.

4. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

Ohjausjdrjestelmd  lataa  valitun

@) A @) A
— = — =
pa =) ot =
£rg = > 5 =7
v \4
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o Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttd
(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB0O0OD*) navigoinnin aikana naytolla nakyy ilmoitetun viestin
lisdksi vieritettdva viesti "bni - recipe index now active”toisella rivilla.
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Resepti 1 Resepti 2 Resepti 3 Resepti 4 Resepti 5 Resepti 6 Resepti 7 Resepti 8 Resepti 9 Resepti 10
MT (oletus) MT+ MT + kosteuden MT+1XEEV MT+ 2xEEV | MT+ 1xEEV (C02 LT LT+1XEEV  |LT+ 2xEEV (kaksi| LT+ TXEEV (C02
kosteuden sadto kuolleella (kaksi esimaaritetty) hoyrystintd) | esiméaritetty)
sdato alueella + TXEEV hoyrystintd)
/4 Virtuaalisen anturin =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0 =0, =0; =0;
kokoonpano
/t2 Muuttuja 2 naytolld =6; =11 =11 =6, =6; =6; =6; =6; =6, =6;
/A2 B2 konfigurointi =1, =1; =1; =1; =1, =1 =1 =1 =1 =1
/A3 B3 konfigurointi =0; =0; =0; =0; =1; =0; =0; =0; =1; =0;
/A4 B4 konfigurointi =0 =0 =0 =0 =0 =0; =0; =0 =0 =0
/A5 B5 konfigurointi =0 =1; =1; =0 =0 =0 =0; =0 =0; =0
St REAL |Asetusarvo =20 =20; =20 =20; =20; =20 =-200; =-200; =-20,0; =-200;
rd_REAL |Differentiaali =20; =20; =20; =20; =20; =20; =20; =20; =20; =20;
StH_REAL |Kosteuden asetusarvo =900; =900; =900; =900; =900; =900; =900 =900; =90,0; =900;
rdH_REAL |Kosteusdifferentiaali =50 =50; =50 =50; =50; =50 =50; =50; =50; =50;
rrH_REAL |Kuivatusdifferentiaali =50; =50; =50; =50; =50; =50 =50; =50; =50; =50;
rnH_REAL |Kosteuden kuollut alue =50; =50; =50, =50 =50; =50; =50 =50; =50; =50;
r1_REAL |Minimiasetusarvo =-50,0; =-50; =-50 =-50; =-50; =-50; =-250; =-250; =-250; =-250;
r2_REAL |Maksimiasetusarvo =60,0; =100; =100; =100; =100; =100; =-100; =-10,0; =-10,0; =-100;
3 Toimintatila = EPATOSI; |=EPATOSI;| =EPATOSI; | =EPATOSI; | = EPATOSI; | = EPATOSI; |=EPATOSI;| = EPATOSI; | = EPATOSI; | = EPATOS;
cl1 Toisen kompressorin =4; =4; =4; =4; =4; =4 =4; =4 =4; =4;
kaynnistysviive
do Sulatuksen tyyppi =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0;
dl Perakkaisten sulatusten =8 =8 =8 =8 =8 =8 =6; =6; =6; =6;
vélinen maksimiaika
dt1_REAL |Sulatuksen loppuldmpot,, =40 =40; =40; =40; =40; =40; =40; =40; =40; =4,;
paahoyrystin
dP1 Sulatuksen maksimikesto =30; =30; =30; =30; =30; =30; =30; =30; =30; =30;
AL_REAL |Alhaisen lampd&tilan =00; =30 =30; =30 =30 =30; =30; =30; =30; =30;
halytyskynnys:
AH_REAL |Korkean ldmpétilan =00; =50; =50; =50; =50; =50; =50; =50; =50; =50;
halytyskynnys
Ad Viiveaika korkean ja alhaisen =120; =60; =60; =60; =60; =60; =60; =60; =60; =60;
ldmpot. halytyksille
A1l Digitaalitulon 1 (DI) =5; =5; =5; =5; =5; =5; =5; =5; =5; =5;
konfigurointi
A5 Digitaalitulon 2 (DI2) =0 =0 =0 =0 =0 =0 =0 =0 =0 =0
konfigurointi
A9 Digitaalitulon 3 (DI3) =0; =0; =0; =0 =0; =0; =0; =0; =0; =0;
konfigurointi
FO Hoyrystimen puhaltimen =0; =5; =5; =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0;
hallinta
F1_REAL |Puhaltimen =50 =50; =50; =50; =50; =50; =50; =50; =50 =50;
kaynnistyskynnys
F2 Puhaltimen kdynnistysaika =0; =0; =0; =0; =0 =0; =0; =0; =0; =0;
kompressori pois paaltd
F3 Hoyrystimen puhaltimet =EPATOSI; |=EPATOSI;| =EPATOSI; | =EPATOSI; | = EPATOSI; | =EPATOSI; =TOSI; =TOS|; =TOS|; =TOSI;
sulatuksen aikana
F4 Kosteusldht sulatuksen =TOSI; |=EPATOSI; =TOS|; =TOS|; =TOS|; =TOSI; =TOSI; =TOS|; =TOS|; =TOS|;
aikana: 0/1=0ON/OFF
H1 AUX1-18hddn konfigurointi =1, =15 =15 =1; =4 =1, = =1, 4; =1
H5 AUX2-1ahdén konfigurointi =1 =1 =19; =1 =12 =1 = =1 =12; =1
HO1 Y1-1dhdén konfigurointi =0; =0; =0; =0; =0, =0; =0; =0; =0; =0;
cl12 Kompressorin suoja-aika, =5 =5 =5 =5 =5 =5 =5 =5 =5 =5
ovikytkin
dsd Kompressorin uud. =30; =30; =30; =30; =30; 30 =30, 30; =30; =30
kaynnistysaika, ovikytkin
tli Valo syttynyt ovi avattuna =15; =15; =15; =15; =15; =15; =15; =15; =15; =15;
A4 Valon hallinta = EPATOSI; |=EPATOSI;| = EPATOSI; | =EPATOSI; | = EPATOSI; | =EPATOSI; |=EPATOSI;| = EPATOSI; | = EPATOSI; | = EPATOSI;
H13 AUX3-18hddn konfigurointi =2; =2 =2; =2 =2 =2 =2 =2 =2; =2
H14 AUX4-1ahdon konfigurointi =2 =2; =2; =2; =2 =2 ; =2 =2; =2
H15 R1-lahdon konfigurointi =5; =5; =5; =5; =5 =5; =5 =5; =5
H16 R2-1ahdon konfigurointi =4; = =4 =4 =4 =4; =4 =4 —4
H17 R3-1dhdon konfigurointi =3; = =3; =3; =3, =3; =3; =3; =3;
H18 R4-1dhdon konfigurointi =2 = =2 =2; =2 =2 =2 =2 =2
H19 R5-1dhd6n konfigurointi =1; = =1; =1; =1; =1; =1; =1; =1;
H20 R6-1ahdon konfigurointi =0; = =0; =0; =0; =0; =0; =0; =0;
TLL_REAL |[Minimilampotila kosteuden =00; = =00; =00; =00; =00; =00; =00; =00;
kéyttéonottoon
THL_REAL |Maksimilampaotila =00 =00; =00; =00; =00; =00; =0,0; =00; =00; =00;
kosteuden kdyttédnottoon
TdL_REAL |Lampdtilaero kosteuden =00; =00; =00; =00 =00; =00; =00; =00; =00 =00;
kéyttéonottoon
HEP Hoyrystimien madra =1 =1 =1 =1 =2 =1 =1 =1 =2 =1
P1 EVD EVO -moduulin = EPATOSI; |= EPATOSI; =TOS|; =TOS|; =TOS|; =TOSI; =EPATOSI;|  =TOS; =TOS|; =TOSI;
viestinnan kdyttéonotto
PH Kylmdainetyyppi =3; =3; =3; =3; =3; =11; =3; =3, =3; =11;
P1t Anturin tyyppi S1 =8 =8 =8 =8 =8 =7 =8 =8 =8 =7
P1n Anturin ST minimiarvo =-1,0; =-1,0; =-1,0; =-1,0; =-1,0; =00; =-1,0; =-1,0; =-1,0; =00;
P1M Anturin ST maksimiarvo =128 =128, =128; =128; =128, =45,0; =128; =128; =128 =45,0;
PrE Padohjaimen tyyppi =1, =1, =1, =1, =1, =4, =1, =1; =1; =4;
Taul.3.e

Elleivat parametrit sisally taulukkoon, niiden kaikissa konfiguroinneissa
kdytetddn oletusarvoja. Katso luku 7 Parametritaulukko.
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3.4.2 Parametrisarjan asetus oletusarvoihin

3.4.4 AUX1/AUX2/Light

Kaikkien parametrisarjojen asetus tehdasarvoihin (oletusarvo):

1. Avaa parametrien muutosvalikosta luokka rcP ja paina Set. Naytolle
ilmaantuu viesti “rOi’, jossa i ilmoittaa silld hetkelld kdytossd olevan
konfiguroinnin.

Paina YLOS/ALAS, kunnes naytolla lukee bnr.

Paina Set: ndytolle ilmaantuu viesti “no”

Paina YLOS/ALAS: néytdlle ilmaantuu viesti “Std”.
PainaSet:ohjausjdrjestelmdasettaakaikkiparametrisarjatoletusarvoihin.
Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

ok Wi

Huomautus: tdma pyyhkii kaikki muutokset ja alkuperdiset
tehdasarvot palautetaan parametritaulukossa ilmoitettuihin
oletusarvoihin.

3.4.3 Sulatus

Jotta sulatus kaynnistyy ldmpotilan mukaan, sulatusanturin tulee
tunnistaa sulatuksen lopetusldmpaétilaa alhaisempi ldmpotila (par. dt1).
Sulatus ajan mukaan kdynnistetddn asettamalla parametrin arvoksi >0.
Toimenpide:

1. Paina DEF. Tapauksia voi olla kolme:

2. Jos sulatusanturi tunnistaa sulatuksen lopetuslampdtilaa korkeamman
ldampaotilan, ohjain ndyttéd viestin “no”eika sulatusta kdynnistetd.

3. Jos kdynnissa on suojatoimintoja, ohjain odottaa ennen sulatuksen
kdynnistystd. DEF-ndppdin vilkkuu ja ohjain kdynnistdad sulatuksen,
kun olosuhteet sallivat sen.

4. Ohjain kdynnistdd sulatuksen ja osoittaa sen viestilld "On" DEF-
ndppdmen valo on syttynyt ja sulatuslahtd on kadytdssa. Nayttd
riippuu parametrista dé.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
d6  |Padtteen ndytto sulatuksen aikana 1 0 2 -
0 = Lampotila ja dEF vuorottelevat
1 =Viimeinen ennen sulatusta naytetty
lampétila; 2 = dEF
MANUAALISEN SULATUKSEN KAYNNISTYS
Ol_an -
e LU =
S8 v
Manuaalisen sulatuksen pyyntd
4] Ol_anl e d) a
& el LU= e =
88 | v v
E
T Ol_an - o 2
sltcU = | =|"CU =| = s
S8 v S8 v v
Tapaus 1 Tapaus 2 Tapaus 3

Huom.: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen nayttd
(0sanumerot WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(0sanumerot WB00OD*), ndyton toiselle riville ilmaantuvat viestit "no”ja“On”

MANUAALISEN SULATUKSEN KAYTOSTA POISTO
Paina DEF: ndytolle ilmaantuu viesti “Off"ja ohjain lopettaa sulatuksen.

TTER

G owy & &

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen nayttod
(osanumerot WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB0OOD¥), ndyton toiselle riville ilmaantuu viesti “Off"

Ota kdyttoon / poista kdytostd digitaalildahdot AUX1/AUX2 (apuldhdot)
ndppdimistolla asettamalla parametrit H1/H5=2. Valon [dht6 on kiinted
eika sitd voida muuttaa.

KAYTTOONOTTO
Paina AUX1/AUX2/Light-ndppdimid: ndytolle ilmaantuu viesti “On” ja
ohjain ottaa vastaavan lahdon kdyttoon.

o -,:'ﬂ 2 o ,'",',-, - o 'F'ﬂ 2
- _@'88 ; > - -@88 > - _@.88 ;
ETZE z@z e 2@z =
KAYTOSTA POISTO

Paina AUX1/AUX2/Light-ndppdimid: ndytolle iimaantuu viesti "Off” ja
ohjain poistaa vastaavan ldhdon kdytdsta.

- -20) - - [FF| = -2l -
- _@-38 ; > . 8% ; > _@.88 ;
2@z @ gzzsE

Huomautus: ellei 13htod AUX1/2 otettu kdyttddn asetuksella H1/
H5 = 2, vastaavan ndppdimen valo vilkkuu ilmoittaakseen, ettei
1ahto ole kdytossa. Viestit “On”ja "Off"ilmaantuvat kuitenkin naytolle.

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB0O00D*), ndyton toiselle riville ilmaantuvat
viestit"On"ja "Off".

3.4.5 On/Off
Ohjaimen kdytosta poisto ndppdimistolla:
« Paina virtakytkinta kaksi sekuntia.

Huomautus: kun kdynnistetddn ensimmadisen kerran, ohjain on
pois paalta OFF-asennossa.

Naytolla vuorottelee Off ja vakiondytto.
Virtakytkimen valo syttyy ja kaikki kdytdssa olevat lahtoreleet poistetaan
kaytosta.
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto
(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*), ndyton toiselle riville ilmaantuvat
viestit"On"ja "Off".
Ohjaimen kdyttddnotto ndppdimistolla:
« Paina virtakytkinta kaksi sekuntia.

Naytolle ilmaantuu “On"ja ohjain palaa vakiondyttdon. Lahtorele otetaan
uudelleen kayttoon.

il A O A
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB0O00D*), ndyton toiselle riville ilmaantuvat
viestit "On"ja "Off".

UltraCella +0300083F! - rel. 2.3 - 18.03.2020



3.5 Monitoimivalikko

Monitoimivalikosta voidaan avata seuraavat toiminnot:

+ HcP: HACCP-halytysnayttd, HA- ja HF-tyypin halytykset ja resetointi

+ cC jatkuvan jakson kayttéonotto / kdytdstd poisto

+ rEc: maksimi- ja minimildampdtilan ndyttd, poisto ja
uudelleenkdynnistyksen tallennus

« /0, tulo/I&htd: anturin lukeman ldmpotilan ndyttd sekd digitaalildahdon tila

+ USB: USB-muistitikku

+ InF: tietoja

+ Log: tiedonkeruutoiminto

+ SOF: UltraCella-ohjelmistopdivitys ja EVD

Toimenpide:

1. PainaPrg- ja Set-ndppdinta 2 sekuntia. Naytolle avautuu ensimmadinen
valikko: HcP.

2. Selaa muita syétteita painamalla YLOS/ALAS.

3. Paina Set avataksesi eri toiminnot: noudata seuraavien kappaleiden
vaiheita ja vastaavia selityksid.

4. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

&
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksirivisellda ndytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti “Menu”toisella rivilld.

3.5.1 HACCP-hdlytysndytto

Katso HACCP-hdlytyksida koskevat selitykset Halytykset-luvusta. Ndet

monitoimivalikossa viimeisten kolmen HA- ja HF-hélytyksen pdivamaaran

ja kellonajan. Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen
kappale), valitse YLOS/ALAS-ndppaimilld viesti “HcP” Toimenpide:

1. Paina Set ja naytd seuraavan taulukon parametrit YLOS/ALAS-
nappdimilld: voit ndhdd halytysten maaran ja pdivamaaran ja voit
myds poistaa halytykset.

2. Paina Set asettaaksesi hélytyksen pdivéamaaran ja kellonajan naytolle.

3. Paina Prg, kunnes palaat vakiondyttéon.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

HA |Viimeisen HA-halytyksen paivé/aika

HAT1 |Toiseksi viimeisen HA-halytyksen paiva/aika

0
0 B B B
0 - B B

HA2 |Kolmanneksi viimeisen HA-hdlytyksen
pdivd/aika

Han |HA-hélytysten maara

HF |Viimeisen HF-hélytyksen pdivé/aika

0

0
HF1 |Toiseksi viimeisen HF-hélytyksen pdivé/aika 0 - - -
HF2 |Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen paivé/| 0

aika

HFn |HF-halytysten maara 0 0

Hcr [HACCP-hélytysten poisto 0 0 1 -

Muutostoiminto 021 tai 120

Jokainen halytys ndytetddn vieritettavalld tekstilld, joka siséltda
viikonpdivdn, tunnin, minuutit ja ldmpdtilan, joka laukaisi hélytyksen.
Seuraavaan listaan (FIFO) on tallennettu ainoastaan viimeiset 3 halytysta.
Halytyslaskurit (HAn, HFn) sen sijaan pysahtyvdt saavutettuaan 15
halytysta.

Esim.: HA-halytys laukesi torstaina klo 13:17, havaittu lampotila oli 36,8 °C.

<@ >
< @ >
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttod

(osanumerot WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*) navigoinnin aikana ndytolld ndkyy
iimoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti "HACCP Alarms” toisella rivilld.

3.5.2 Jatkuva jakso

Katso jatkuvan jakson selostus luvusta 6.
Jatkuvan jakson kayttoonottamiseksi

« ohjaimen tulee olla paalld

« parametrin cc arvon tulee olla >0.

Yks.
[ tunti

Par. Kuvaus Olet.  Min.  Maks.
cc__[Jatkuvan jakson kesto [ 0o [ o [ 15

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
YLOS/ALAS-n&ppaimilld viesti “cc”.

KAYTTOONOTTO
Toimenpide:
1. Paina Set. Naytolle ilmaantuu viesti"“OFF" (jatkuva jakso pois kdytostd).
2. Paina YLOS/ALAS: néytélle ilmaantuu viesti “ON".
3. Noin 1sekunnin kuluttua ohjaimeen palaa vakiondyttd, jolle ilmaantuu
kompressorikuvake osoittamaan toiminnon kayttéonottoa.

0 A 0
—~ —~ —~
= =
& = NIRC &=

v (V]

©
3
@

® >

—

AR o
e &y d )

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttod

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana ndytolld ndkyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti “Continuous cycle” toisella
rivilla.

KAYTOSTA POISTO

Suorita samat vaiheet kuin paallekytkenndssa ja aseta "“OFF".

Huomautus: jatkuvan jakson toiminnon kdyttddnotto ei ilmaannu
naytolle vakiotilassa.



CAREL

3.5.3 Maksimi- ja minimilampétilan valvonta

3.5.4 Tulon/lahdon tilan naytto

Ohjaimen avulla voit tallentaa ohjausanturin mittaaman minimi- ja
maksimildmpatilan jatkuvasti. Valvonta on aina paalld. Arvot voidaan
resetoida alla annettujen ohjeiden mukaan.

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
YLOS/ALAS-néppaimilld viesti “rEc”

Toimenpide:
1. Paina Set. Naytolle ilmaantuu viesti "MAX" (tallennettu
maksimildmpdtila).  Jos  haluat  ndhdd  maksimildampdtilan,

tallennuspdivamadran ja -kellonajan, siirry kohtaan 3 tai:

2. Paina YLOS/ALAS: néytolle ilmaantuu viesti “MIn” (tallennettu
minimildampatila).

3. Paina Set: tallennettu maksimi-/minimildampétila ilmaantuu yhdessa
tallennuspaivamadran/-kellonajan kanssa (y = vuosi, m = kuukausi, d
= paiva, h = tunti, m = minuutit). Paina YLOS poistaaksesi (kummankin
l[dmpdtilan). Naytolle ilmaantuu RES ja ohjain poistuu valikosta.
Vaihtoehtoisesti voit painaa Prg useita kertoja ja poistua ndytolta.

Esimerkki: tallennettu maksimilampaotila 36,9 °C 22.11.2013 klo 9.34.

@] A A
- = =
— — Ef
9

v v
M A A
5| = SHIN =
v v
Q) - Q 4
" ’,,, = N famn) =
838 v v
@) A @) A
) f fomn =
T v > v

<« <« <« <« <« <«

Huomautus: jos painat YLOS-ndppéints, poistat sekd tallennetun
maksimi- ettd minimilampatilan.

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto
(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*):

« MAX -> Tallennettu maks.lampétila (vieritys)

+ 36,9 --> Maks.

* 13.Y --> vuosi

* 11.M--> kuukausi

.« 22d-> paiva

* 9H->tunti

* 34.m > minuutit
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Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse

YLOS/ALAS-néppaimilla viesti “l/0” Toimenpide:

1. Paina Set: anturia B1 koskeva viesti“b1”ilmaantuu ndytolle.

2. Paina Set uudelleen: anturin B1 lukema arvo ilmaantuu ndytolle
vuorotellen viestin “b1”kanssa.

3. Paina Prg palataksesi ylemmalle tasolle.

4. Paina YLOS/ALAS ja toista vaiheet 1) — 3) ndyttdaksesi taulukossa
iimoitetut tulot/Idhdot.

5. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

Teksti |Kuvaus Teksti |Kuvaus

b1 Analogitulo 1 do6 Digitaaliléhto 6
b2 Analogitulo 2 Y1 Analogilahto 1

b3 Analogitulo 3 ESu EVD imuldmpétila

b4 Analogitulo 4 ESA  |EVD hoyrystyslampétila

b5 Analogitulo 5 ESH  |EVD tulistus

dil Digitaalitulo 1 Ul Sulatusanturi Sd1 (3PH-malli)

di2 Digitaalitulo 2 U2 Apusulatusanturi Sd2 (3PH-malli)

di3 Digitaalitulo 3 U3 Lauhduttimen anturi Sc
(3PH-malli)

dol Digitaaliléhto 1 dU4  |Moottorisuoja (3PH-malli)

do2  Digitaalildhto 2 dus  |Yli-/alipainekytkin tai
Kriwan-halytys (3PH-malli)

do3 Digitaaliléhto 3 ESP Hoyrystymispaine

do4  Digitaalildhto 4 EPS Asento

do5 Digitaaliléhto 5 Taul. 3.f

Huomautus: avatut digitaalitulot/-ldhddt ndytetdadn yhdessa viestin
"OP" (=auki) kanssa, suljetut yhdessa viestin “cLo” (=kiinni) kanssa.

»)

Esimerkki 1: anturi B1 mittaa lampdtilan -1,0 °C.

Q1 ) 2 © [ 1
= rle,=| Ole
8588 v 853 v
2L EE 2T EE
A [] )l 2 O A
s 0] = = =
—
eg | v |7 g
ETZE TTZE

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttod

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld ndkyy
ilmoitetun viestin liséksi vieritettava viesti“Probe1 status” toisella rivilla.
Esimerkki 2: digitaalitulo 1 on kiinni.

O ) - Ol _ 5 _| -
sd)les slCLOs
EET v > 8% v

®)
(B
(O]
&)

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttod

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
iimoitetun viestin lisaksi vieritettava viesti “Digital input 1 status” toisella
rivilla.
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3.5.5

USB-muistitikku

Parametrien lataus ohjaimeen/ohjaimesta
Alustavat toimenpiteet:

1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin.

2. Kytke ohjain pois.

USB key

Kuva 3.d

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
YLOS/ALAS-néppaimilld viesti“USh"

Toimenpide:

Paina Set: seuraavat komennot ilmaantuvat naytélle selattaessa YLOS/

ALAS-ndppaimilla:

+ rcP: paina Set vahvistukseksi

+ EXt: paina Set poistuaksesi

+ dnL: paina Set; ohjain tallentaa muistitikkuun 10 parametrin sarjan:
r01-r10

+ UPd: paina Set; ohjain lataa muistitikulta 10 parametrin sarjan: r01-r10

O Huomautus

+ Parametrit tallennetaan .txt-tyypin tekstitiedostona, joka voidaan avata
tietokoneella.
+ Katso tietoja LED-valojen syttymisestd luvusta 2.10.

! N @) ,‘_-, A
= fro ,_E, &=
v K 88 v

2T ZTE ETLTZTE
@) A @) A

SeT PRG SET
=

< < < < < <

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*) navigoinnin aikana naytolld ndkyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti "recipes in USB device” toisella
rivilla.

Huomautus: lataustoiminnot kopioivat 10 parametrilistan lisaksi
my®s kaikki muut parametrit (vain yksi arvo jokaisesta 10 listasta).

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020
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Tallennettujen halytysten lataus ohjaimesta
Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen viimeiset 64 aktiivista ja UltraCella-
moduuliin - tallennettua halytystd voidaan ladata USB-muistitikulle
uusimmasta vanhimpaan csv-muodossa. Kun 64. hdlytys on tallennettu,
seuraava halytys paallekirjoittaa vanhimman. Tallennetut ei-aktiiviset
halytykset voidaan ndyttdd ainoastaan UltraCella Service -pdatteessd,
mutta ne voidaan ladata seka paatteestd etta LED-liittymadsta.

.

Halytyslokin tiedostonimi: AlarmLog.csv

1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin.  Muistitikun
vieressa olevat punainen ja vihred LED syttyvat yksittdin perdkkdin
osoittaakseen, ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.

2. PainaPrg- jaSet-ndppdintd 2 sekuntia. Naytolle avautuu ensimmadinen
valikko: HcP.

3. Paina YLOS-ndppédintd nelja  kertaa, kunnes saavutat USB-
valikkokohdan.

4. Paina Set. Néytdlle avautuu ensimmainen alivalikko: rcP.
5. Paina YLOS avataksesi ALG-alivalikon.

O (2

= v

ETZTE

6. Paina SET vahvistaaksesi tallennettujen halytysten latauksen.

Viesti "ALG" vilkkuu ohjaimesta latauksen ajan. Lopuksi "ALG"
lakkaa vilkkumasta ja USB-portin vieressa oleva vihred LED syttyy
osoittamaan toimenpiteen paattymistd. Jos toimenpide ei jostain

syysta onnistu, ndytolle ilmaantuu hdlytyskuvake 77~
7. Irrota muistitikku. Poistu ALG-valikosta painamalla PRG kaksi kertaa.

o Huomautus: jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, valikosta

poistuttaessa ndytolld ndkyy halytyskuvake 77~ ja virheviesti "ALM".
Virheviesti pyyhitaan seuraavalla kerralla, kun halytysten lataus ohjaimesta
onnistuu tai ohjain kdynnistetadn uudelleen.

Esimerkki: halytysten tallennus aloitettu 2. huhtikuuta 2014 klo 10:30:00.
Halytysloki ladattiin USB-muistitikulle klo 16:22:45 samana paivana.

Start -> halytys aktiivinen

Stop -> hdlytys resetoitu

AIKA ID_[NIMI TAPAHT. | VART | VAR2
2014-04-02 T10:30:00+00:00 11 |ALARM_Ed1.Active Start
2014-04-02 T16:22:45+00:00 11 |ALARM_Ed1 Active Stop

3.5.6 Tietoja
Ndet ohjelmistoversion tietovalikosta laitteille.

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso luku 3.4), valitse YLOS/ALAS-
nappdimilla viesti “InF".

ETZTE

Toimenpide:

1. Paina Set: ohjelmistoversiota koskeva viesti “vEr"ilmaantuu ndytolle.

2. Paina Set vield kerran: ohjelmistoversio ilmaantuu naytolle (esim. 1.7).

3. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD¥) navigoinnin aikana naytolld ndkyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti “Application version” toisella
rivilla.
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3.5.7 Tiedonkeruutoiminto tr2 Toisen tallennettavan 0 0 8 -
UltraCella tuo tiedonkeruutoiminnon kylmétilan ohjaimeen lampotilan valinta
ja tarjoaa mahdollisuuden tallentaa kahden anturin lukema limpétila tai 0 =ei lokia
kosteus. 1=5v )
2 =Sm (B1:n lukema anturi)

Tiedoston lataus UltraCella-ohjaimen tallentamilla muuttujilla: 3=5r
1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun vieressa 4 =5d1

olevat punainen javihred LED syttyvat kerran perdkkain osoittaakseen, 5=5d2

ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun. 6=>5¢c
2. Paina Prg- ja Set-ndppédintd kaksi sekuntia. Naytolle avautuu 7="5A

ensimmaéinen valikko: HcP. 8 = Su (kosteusanturi) :
3. Paina YLOS tai ALAS, kunnes saavutat LoG-valikkokohdan. tre EZ@S;E':H tallennuksen > 2 60 min

4. Paina SET vahivstaaksesi tallennettujen muuttujien (lokitiedosto)
latauksen USB-muistitikulle. Viesti “LoG" vilkkuu ohjaimelta latauksen
ajan. Lopuksi “LoG" lakkaa vilkkumasta osoittamaan latauksen
padttymistd. Jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, ndytolle

- Tallennetut kanavat: kaksi parametreilla tr1 ja tr2 valittua anturia

+ Tiedonkeruun aloitus: heti kun parametri tr1/tr2 asetetaan arvoon
>0; samalla hetkelld kun asetus vahvistetaan, se tallennetaan lokiin
tapahtumanimelld “Start”

+ Nayteaika: kummankin muuttujan trc (minuutit)

« Tiedonkeruun kesto: riippuu ndyteajasta trc ja
maksimimddrdstd Nrec, jotka UltraCella voi tallentaa

iimaantuu halytyskuvake 77~

5. Poista muistitikku. Poistu LoG-valikosta painamalla PRG ja/tai SET. o
ndytteiden

(209000)

@) e seuraavan kaavan mukaan:
g5 &= Tiedonkeruun kesto = Nrec * trc
P2Y v Nayteaika (trc) Tiedonkeruun kesto
2 min 290 paivaa
KRN 5 min 726 paivaa (noin 2 vuotta)
10 min 1451 pdivéda (noin 4 vuotta)
. L o o 30 min 4 353 paivaa (noin 8 vuotta)
Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen naytto 60 min 8 708 péivada (noin 24 vuotta)

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana ndytolla nakyy
ilmoitetun viestin liséksi vieritettava viesti “recorder” toisella rivilla.

- Tietojen talteenotto: kaikki yleisesti markkinoilta |6ytyvat USB-
muistitikut sopivat

« Talteenotettujen  lokitiedostojen — nimet:  Log_UltraCella_1.csv
ensimmaiselle parametrilla tr1 valitulle muuttujalle, Log_UltraCella_2.
csv toiselle parametrilla tr2 valitulle muuttujalle

+ Muut tapahtumat: Start-tapahtumien lisaksi lokiin tallennetaan myos
Stop- (tr1=0 tai tr2=0) ja Boot-tapahtumat (ohjaimen kdynnistys tai
uudelleenkaynnistys)

« Lokitietojen muoto: tiedot on jdrjestetty sarakkeisiin: pdivamaara (1SO
8601 -vakiomuodossa), tapahtumatyyppi, muuttujan arvon mdaaritys
Srcl (ensimmadinen muuttuja) ja Src2 (toinen muuttuja)

O Huomautus: jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, valikosta

poistuttaessa ndytolld nakyy halytyskuvake 77 ja virheviesti
"LoG"
Virheviesti pyyhitddn seuraavan asianmukaisen ohjaimesta latauksen tai
ohjaimen uudelleenkaynnistyksen jalkeen.

Kun tallennettavat anturit on konfiguroitu parametreilla tr1 ja tr2 ja
ndyteaika parametrilla trc, laite aloittaa muuttujien tallennuksen trc
minuutin valein (ndyteaika) enintdan kahden vuoden ajan / muuttuja.
Toisen vuoden jalkeen ohjain pééllekirjoittaa vanhimman tallennetun
tiedon.

Esimerkki: ldmpdtila-anturin Sv tallennus aloitettu 2. huhtikuuta 2014
klo 17:19:49. Tiedot talteenotettiin USB-muistitikulle klo 18:10 samana

paivana.
Muuttujaloki on saatavilla csv-tiedostona USB-muistitikun kautta. Se
voidaan analysoida Excel-ohjelmalla tai vastaavalla laajasti saatavilla AIKA TAPAHT. Sv_Probe
. 2014-04-02T17:19:49+00:00 Boot 0
olevalla ohjelmalla. 2014-04-02T17:24:49+00:00 252
2014-04-02T17:29:49+00:00 25,0
” @/ 2014-04-02T17:34:49+00:00 24,6
2014-04-02T17:39:49+00:00 24,1
2014-04-02T17:44:49+00:00 21,9
2014-04-02T17:49:49+00:00 18,8
2014-04-02T17:54:49+00:00 15,1
2014-04-02T17:59:49+00:00 12,7
]TE 2014-04-02T18:04:49+00:00 10,1
' 2014-04-02T18:09:49+00:00 73
USB key Taul.3.9

Kuva 3.f

Tiedonkeruutoiminnon  kdyttéonottamiseksi  tallennettava/t  anturi/
anturit tulee konfiguroida (enintdan 2) parametreilla tr1 ja tr2.
Nayteajaksi (kummallekin muuttujalle) voidaan valita 2-60 minuuttia

(oletusarvo 5).

Kuvaus Olet.  Min.
Ensimmadisen tallennettavan |0 0
trl lampotilan valinta

0 = ei lokia

1=5Sv

2 =Sm (B1:n lukema anturi)
3=95r

4=5d1

5=5d2

6=5Sc

7=SA

8 = Su (kosteusanturi)

Maks. Yks.
8 -

Par.
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3.5.8

UltraCella-ohjelmistopadivitys LED-
nayttoliittymasta

Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen UltraCella-ohjelmisto voidaan paivittdad
LED-liittymasta tai UltraCella Service -pdatteestd.

Ainoastaan CAREL-henkildkunta voi toimittaa upgrade.ap1-tiedoston,
jota tarvitaan paivitykseen UltraCella LED -liittymdsta.

1. Luo Pdivitys-kansio  USB-muistitikun
upgrade.ap1-tiedosto uuteen kansioon.

2. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun
vieressa olevat punainen ja vihred LED syttyvat yksittdin perdkkdin
osoittaakseen, ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.

3. PainaPrg- jaSet-ndppaintd 2 sekuntia. Naytolle avautuu ensimmainen
valikko: HcP.

4. Paina YLOS tai ALAS, kunnes saavutat SOF-valikkokohdan.

5. Paina SET vahvistaaksesi ohjelmistopdivityksen. Viesti SOF vilkkuu
paivityksen ajan. Lopuksi SOF lakkaa vilkkumasta osoittamaan
toimenpiteen padttymistd. Jos toimenpide ei jostain syystd onnistu,

padhakemistoon.  Kopioi

ndytolle ilmaantuu halytyskuvake 77~ .
6. Irrota muistitikku. Poistu SOF-valikosta painamalla PRG ja/tai SET.

O (4]
- p
T =
= v

o Huomautus: kuva viittaa navigointiin malleissa, joissa on
yksirivinen ndyttd (WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(WB000D%) péivityksen aikana naytolld nakyy ylla kuvaillun viestin lisaksi
vieritettava viesti “Software update” toisella rivilla.

o Huomautus: jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, valikosta

poistuttaessa naytolld nakyy halytyskuvake #~ ja virheviesti"SOF” Tassd
tapauksessa UltraCella pitad aiemmin asennetun ohjelmiston. Virheviesti
pyyhitddn seuraavalla kerralla, kun ohjelmiston pdivitys onnistuu tai
ohjain kdynnistetddn uudelleen.

o Huomautus: toiminto saattaa kestda useita minuutteja, dld kytke
pois padltd taiirrota tikkua ennen kuin toiminto on paattynyt. Huomautus:
Toiminto saattaa kestdd useita minuutteja, ald kytke pois paalta tai irrota
tikkua ennen kuin toiminto on padttynyt.
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3.6 Viestikielen valinta

Valitun kielen mukaan muuttuvat viestit ndytetddn ainoastaan UltraCella
Service -padtteen naytoilld (PGDEWBOFZ¥).

Kielen valinta

ohjatulla toiminnolla tai:

1. Avaa UltraCella Service -paatteen monitoimivalikko painamalla YLOS-
nappdinta.

2. Naytolld ndkyy HACCP-kuvake. Paina YLOS tai ALAS, kunnes saavutat
i-kuvakkeen (tietoja).

3. Paina SET avataksesi kieliasetuksen.

4. Valitse haluttu kieli (ohjelmistoversiossa 1.6 saatavilla olevat kielet
ovat italia, englanti, saksa, ranska ja espanja) painamalla YLOS tai
ALAS. Paina SET vahvistukseksi. Muutos otetaan heti kayttoon.

5. Paina ESC kaksi kertaa poistuaksesi kielen valintavalikosta ja
palataksesi paandyttéon
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4. KAYTTOONOTTO

4.1 Ensimmadinen kdyttoonotto 4.3 Yksilukuisten ndayttomallien (koodi
Kun sdhkoliitdnnat on tehty ja virta kytketty paélle (katso Asennus-luku), WB000S*) kayttﬁﬁnotto

UltraCella-ohjausjdrjestelmdn  kdyttddnottoon vaaditut toimenpiteet
riippuvat kdytetyn liittyman tyypistd. Tama koskee joitakin parametreja,
esim.:

1. asetusarvo ja differentiaali

anturien ja digitaalitulojen konfigurointi

sulatuksen ja puhaltimien toiminnan tyypin valinta

kylmadtilan valon hallinta;

Lisdvarustemoduulit.

UltraCella yksiriviselld naytolla

KW

Liittymatyypit:

» taulu LED-ndytolld: parametrit konfiguroidaan kdyttdmalld nayttod
ja néppdimistdd luvun 3 Parametrien muutos ohjeiden mukaan;
vaihtoehtoisesti voit liittda graafisen UltraCella Service -etdpadtteen ja
avata ohjatun toiminnon valikon (wizard) ensimmadista kdyttédnottoa
varten Kuva4.a

« USB-muistitikku: kytke ohjain pois ja lataa ohjelmointiparametrit USB-
muistitikulta (uPd-komento, UPLOAD, katso luku 3)

- valvoja: voit helpottaa suuren UltraCella-ohjainmaaran kdynnistamista
kdyttamalld vain valvojaa ja asettamalla sarjaosoitteen rajoittaaksesi
ensimmadisen kdyttoonoton toimenpiteitd; konfigurointi  siirretaan
mydhdisempddn valvojan kayttéhetkeen.

S MON ()
a4 ® >
O C
a®m >

—>
<

I, , A o T EZE ETEE
Konfiguroinnin jélkeen voit ottaa kylmétilan ohjauksen kayttoon = = = =
painamalla virtakytkinta. 1. Kun kdynnistetaan ensimmaisen kerran, ohjain on pois paalta OFF-asennossa.

4.2 Kayttoonottoa varten asetettavat

@)
< (@ >
@ C
«a®mB

parametrit

Par. Kuvaus Luokka Olet. Min. Maks. Yks. & & EE E L EE

St Asetusarvo CtL 2/-20| rl r2 °C/°F 2. Paina Prgfnéppémté kaksi . .

rd__|Differentiaali Gl [ 20 [ 01 [ 20 [°C/F sekuntia: ndytalle imaantuu 3. Anna salasanaksi 22 painamalla

/P__[Tyyppi B1-B3 Pro 0 0 2 - | k h PAS YLOS.

/A2 |B2 konfigurointi Pro 1 0 3 - salasanakehote (PAS).

/A3 |B3 konfigurointi Pro 0 0 5 -

/P4 [Tyyppi B4 Pro 0 0 2 -

/A4 _|B4 konfigurointi Pro 0 0 4 - @) A @) A

/P5 [Tyyppi B5 Pro 0 0 1 - _ — _ —

/A5 _|B5 konfigurointi Pro 0 0 5 - grg = G =

A5 |Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi | ALM 0 0 17 - v v

A9 |Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi | ALM 0 0 17 -

d0__|Sulatuksen tyyppi dEF 0 0 3 - — o~ e — o~ e

dt1 |Sulatuksen loppuldmpatila, dEF | 40 |-50,0|200,0 | °C/°F L E® L E®
paahdyrystin 4. Paina Set: ndytolle iimaantuu 5. Paina Set: naytélle ilmaantuu

dP1 |Sulatuksen maksimikesto dEF 30 1 250 | min o . ) ) T N

dd [Tippumisaika sulatuksen jalkeen JEF > 0 30 min ensimmadinen luokka: Pro (anturit). ensimmdinen parametri: /21.
(puhaltimet pois)

Fd |Jalkitippumisaika (puhaltimet Fan 1 0 30 min
pois) S e @) A

F3  |Hoyrystimen puhallin sulatuksen Fan 1 0 1 - o = — )
aikana s =
0/1 = paalla/pois v v

c12 |Kompressorin turvallisuus, doL 5 0 5 min P, S
ovikytkin & & & E L EE

T 2: oven hallinta pois kdytostd T i 6. Paina UP toistuvasti 7.Paina Set asettaaksesi param.

8 ompressorlln . . . ) © 30 | c12| 240 | min saavuttaaksesi parametrin /P. arvon (katso asetukset par.taulukosta).

uudelleenkdynnistysaika, ovikytkin

A3 |Oven mikrokytkimen kaytosta dolL 1 0 1 -
poisto , ,
O=kéytoss Q) (2 Q) A
1=pois kaytosta &5 & &5 &=

tLi |Valo syttynyt ovi avattuna dol 120 | 0 240 | min

A4 |Valon hallinta dolL 0 0 1 - v v
0 = ovikytkin + valondppdin PTE® PTE®

cl f\/.l.m\malka komnp're“sso”” CmP 6 0 30 min 8. Paina UP muuttaaksesi arvon. 9. Paina Set vahvistaaksesi ja
kdynnistysten valill . palataksesi parametrikoodin

2 |Kompressorin CmP |3 | 0 | 15 | min nayttésn. Uusi arvo on timén
minimisammutusaika .

c3  |[Kompressorin minimikdyntiaika CmP 3 0 15 min jalkeen tallennettu ohjaimeen.

Taul.4.a
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5. Paina Set: ndyton toisella rivilla 6. Paina toistuvasti YLOS, kunnes
0 a I A nakyy luokan ensimmaisen saavutat parametrin /P. Ndyton
py — . parametrin koodi ja kuvaus: toisella rivilla ndkyy parametrin koodi
© = = = /21 = Probel meas. stab,; ndytén ja kuvaus: /P — tyyppi B1-B3; ndyton
v v ensimmaiselld rivilld ndytetdan ensimmaiselld rivilld ndytetaan
parametrin nykyinen arvo. parametrin nykyinen arvo.
10. Paina UP siirtydksesi 11. Paina Prg palataksesi
parametreihin /A2../ A5; tee parametriluokkiin. M N
vaaditut asetukset. = )
\%
|
v 7.Paina Set ja YLOS/ALAS 8. Paina Set vahvistukseksi. Uusi
asettaaksesi parametrin halutun arvo on taman jalkeen tallennettu
2L EE arvon. ohjaimeen.
12. Paina YLOS siirtydksesi luokkaan CtL ja noudata edellisia ohjeita
asettaaksesi parametrin St ja seuraavat parametrit.
O O A
4.4 Kaksilukuisten ndayttomallien (koodi
. oo \%
WB000D*) kayttoonotto

UltraCella kaksiriviselld naytolla N
i Y 9. Paina YLOS siirtydksesi 10. Paina Prg palataksesi

parametreihin /A2.../A5; tee parametriluokkiin.
vaaditut asetukset.

N

)
(Z
o

_— T = 3
A A

11. Paina YLOS siirtydksesi luokkaan CtL (toisella rivilld ndkyy parametrien
toisen luokan nimi: Cont (Ohjain)) ja noudata edellisid ohjeita
asettaaksesi parametrin St ja seuraavat parametrit, edellisen taulukon ja
parametritaulukon mukaan.

Kuva 4.b

4.5 Kayttoonotto UltraCella Service

O A -paatteella
\

P

&3
Q s

+

1. Kun kdynnistetdan ensimmaisen kerran, ohjain on pois paalta OFF-
asennossa. UltraCell
. - e . s . PR traCella
2. Paina Prg—napp‘alnta kaksi sekuntia: ndyton toisella rivilla lukee PASS with LED display
(salasanan pyynto).

UltraCella Service terminal

Kuva 4.c
O
o Ellei UltraCella-ohjainta ole koskaan konfiguroitu, ohjattu toiminto
hd ndytetddn automaattisesti heti, kun pdate on liitetty. Wizard-valikko

voidaan avata myos ohjatun kayttdonoton suorittamiseksi uudelleen
ennen ensimmaistd kdyttdonottoa.

4. Paina Set: ndyton toisella rivilla
nakyy parametrien ensimmaisen
luokan nimi: Pro (Anturit).

3. Anna salasanaksi 22 painamalla
YLOS/ALAS.

O o O
frg = frg =
v v

7 ™ > @ IR A Kuva 4.d

Poista alempi etulevy ja liitd UltraCella Service -padte ohjaimeen.
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4.5.1 Ensimmadinen kdynnistys

Ohjattu toiminto ndytetddn automaattisesti ensimmaisen kdynnistyksen
yhteydessd, kun huoltotyokalu on liitetty. Valitse haluttu kieli ja vastaa
kysymyksiin asettaaksesi muut parametrit.

UpDown: change
language

Language: English

Frg<Set: 1st guestion.

CAREL

Kuva 4.

4.5.2 Toistettu kdyttoonotto
Kayttdonotto voidaan toistaa avaamalla Wizard-valikko.

28-81-28
12116126

Kuva 4.f

1. Kytke ohjain pois (paina ALAS ja valitse On/Off-kuvake. Paina Set kaksi
kertaa ja sen jalkeen YLOS kytkedksesi ohjaimen pois; paina Esc kaksi
kertaa poistuaksesi).

FParam.s Modification

Password: 1234

Kuva 4.9

Parameters Categ. 81417

2-Control
Z-Compressor

Kuva 4.h
3. Paina ALAS, kunnes saavutat Wizard-valikon.

Farameters Categ. 17717

15-Config. Outputs
16-Humidity managemsnt

Kuva 4.i
4. Vahvista valitsemalla Set.

Oo you want to use the
Wizard to configure
the cold room 7

YES

Kuva 4.
5. Paina YLOS ja SET avataksesi ohjatun kéyttédnottotoiminnon.

37

4.6 Paatoiminnon kayttoonotto

4.6.1 Asetusarvo ja differentiaali

Viiteldhtd on kompressorin lahtd (CMP). Asetusarvo ja differentiaali
madrddvat  kompressorin - kdynnistys-  ja  sammutuslampdtilat.
Ohjausanturi on virtuaalinen anturi Sv. Kdynnistyksessa se vastaa anturia
B1. Jos kylmatilan sisdlld oleva lampdtila ei ole tasainen, ohjain voidaan
asettaa (asetuksella/4 > 0) sddtamaan virtuaalianturi, joka saadaan kahden
mittauskohdan (Ulostulon anturi BT ja paluuanturi, jotka Sisddntulon
anturi valilla B2 ja B4) keskiarvosta.

' CMP
ON
A
OFF “' ‘
d Sv
St
Kuva 4.k

Selitykset
St Asetusarvo
Sv Virtuaalinen anturi
rd Differentiaali
CMP Kompressori

Huomautus: katso ohjaimen asetusarvon saatéon liittyvat
vaihtoehdot kappaleesta 6.3 Asetusarvo.

4.6.2  Anturien kokoonpano
UltraCella-ohjaimissa on enintddn viisi analogituloa, joista kolme voidaan
konfiguroida ldmpétila-antureiksi (NTC-vastusanturit, korkean lampaétilan
NTC-vastusanturit, PT1000), neljds lampdtila-anturiksi tai 0-10 V:n tuloksi
ja viides 4-20 mA:n tai 0-5 Vrat:n tuloksi.

Analogitulot Tyyppi
B1 NTC10 kQ 25 °C:ssa, alue -50T90 °C,
B2 NTC laajennettu alue, NTC50 kQ 25 °C:ssa, alue 0T150 °C
B3 PT1000, 1000 Q 0 °C:ssa, alue -50T90 °C
B4 NTC10 kQ 25 °C:ssa, alue -50T90 °C,
NTC laajennettu alue, NTC50 kQ 25 °C:ssa, alue 0T150 °C
0-10V
BS 4-20 mA
0-5Vrat
0,5-4,5 Vrat
Taul.4.a
Alla parametrit ja valinta:
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/P Tyyppi B1-B3 0 0 2 B
0= NTC Vakioalue -50T90 °C
1 =NTC Laajempi alue 0T150 °C
2 =PT1000
/P4 [Tyyppi B4 0 0 2 -
0= NTC Vakioalue -50T90 °C
1 =NTC Laajempi alue 0T150 °C
2=0-10V
/P5  [Tyyppi B5 0 0 1 -
0=4-20mA
1 =0-5Vrat
2=0,5-4,5Vrat
4.6.3 Anturien B1, B2, B3, B4, B5 toiminnan asetus

Kylmadtilan sisalld ohjain voi kdyttad antureita seuraavasti:

« ulostulo

» sisdantulo

« sulatus hoyrystimeen asetettuna, mieluiten kohtaan, johon muodostuu
eniten jaata

+ lauhdutin, jota kdytetddn kompressorin suojaamiseen korkealta
poistoldmpdtilalta, joka on seurausta lauhduttimen likaantumisesta tai
puhaltimen viasta.
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Anturi BT on konfiguroitu ympdristdanturiksi eikd sen toimintaa voida
muuttaa.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/A2 |Konfigurointi B2 1 0 3 -
0 |Puuttuu
1 |Sulatusanturi 1 (Sd1)
[2 |Sisaantulon anturi (Sr)
3 |Yleinen lampétila-anturi 2
/A3 |Konfigurointi B3 0 0 5 -
0 |Puuttuu
1 |Sulatusanturi 2 (Sd2)
2 |Lauhd. anturi (Sc)
3 |Sulatusanturi 1 (5d1)
4 |Ympdristdéanturi (SA)
5 [|Yleinen ldampdtila-anturi 3
/A4 |Konfigurointi B4 0 0 4 -
0 |Puuttuu
1 |Ympariston lampotila-anturi (SA)
2 |Kosteusanturi
3 |Yleinen lampétila-anturi 4
4 |Yleinen kosteusanturi 4
5 |Intake probe
/A5 |Konfigurointi B5 0 0 5 -
0 |[Puuttuu
[1_|Kosteusanturi
2 |Yleinen lampétila-anturi 5
3 |Yleinen kosteusanturi 5
4 |Yleinen paineanturi 5
5 |Lauhduttava paineanturi (Scp)

0-10 V:n tuloksi (/P4=2) konfiguroidulle anturille B4 seka anturille B5
voidaan konfiguroida loogiset ohjausarvot, jotka vastaavat fyysisen
asteikon loppuarvoja.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
/4L |Anturin 4 min.(vain 0-10 V:n tulolle) 0 |-500] /4H -
/4H |Anturin 4 mak. (vain 0-10V:n tulolle) | 100,0| /4L | 200,0 -
/5L |Anturin 5 minimiarvo 00 |-50,0| /5H -
/5H  [Anturin 5 maksimiarvo 100,01 /5L 999 -

Esimerkki: jos tulo B5 liitetddn paineanturiin 4-20 mA:n lahdolld ja -1-9,3
baarin alueella, suorita seuraavat asetukset:

-/5L=-1,0;-/5H=93

Jos tdssd tapauksessa anturin lukema arvo on 12 mA, anturin B5 lukemaan
yhdistetty arvo on 4,1 (asteikon keskikohta).

4.6.4 Anturin lukeman korjaus

Anturin lukemia arvoja voidaan korjata lisadmalla/poistamalla poikkeama
mitasta parametreilla /c1, ..., /c5.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

/cl Poikkeama B1 0 1-200| 200 °C/°F

/c2 Poikkeama B2 0 |-200( 200 °C/°F

/c3 Poikkeama B3 0 |-200] 200 °C/°F

/c4 Poikkeama B4 0 |-200] 200 °C/°F/%rH

/c5 Poikkeama B5 0 -200 | 20,0 | °C/°F/%rH/bar/psi

Poikkeamaa saatetaan tarvita HACCP-vaatimuksiin vastaamiseksi. Tassa
tapauksessa poikkeama tulee laskea kalibroidulla mittarilla. Naiden
parametrien asetus vaikuttaa mittaukseen ja naytolld naytettyyn
arvoon, joten se saattaa olla kiellettyd. Jos olet epdvarma, ota yhteys
elintarviketurvallisuudesta vastaavaan henkil6on tai laitoksen johtajaan.

A

T2 ¥

[l
I
I
< |
2 LT R
min méx
Kuva 4.
Selitykset
T1 Anturin mittaama lampétila
T2 Anturin mittaama ldmpdtila poikkeaman korjauksen jalkeen
A Poikkeama-arvo
min, maks. |Mittausalue

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020

38

CAREL

HACCP - VARO

Ndiden parametrien muutos vaikuttaa mittaukseen ja nayttéon, joten
se saattaa olla kiellettyd joissakin kdyttotarkoituksissa tai vaatia erityisen
hyvéaksynnan. Se saattaa vaikuttaa HACCP-jarjestelmien toimintaan.

Jos olet epdvarma, ota yhteys elintarviketurvallisuudesta vastaavaan
henkiloon tai laitoksen johtajaan.

4.6.5 Digitaalitulot

o Huomautus: digitaalituloa 1(DI1) kdytetddn oletusasetuksena
ovikytkimelle. Tarvittaessa sille voidaan konfiguroida myés DI2 tai DI3.
Ellei ovikytkinta kdytetd (esim. sité ei ole liitetty tuloon DI1), se voidaan
poistaa kaytosta asetuksella A3=1 ja A11=5 (oletusarvo) tai yhdistamalla
DI1 toiseen toimintoon. Katso taulukko 4b.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
A3 |Oven mikrokytkimen kaytostd poisto | 1 0 1 -
0=kaytossd; 1=pois kdytosta

Jos A3=0 eikd oven mikrokytkintd ole liitetty, ohjain aktivoi Ovi auki
-kuvakkeen. Jotta ndytolld ei ndyteta virheellisid viestejd, aseta A3=1 tai
oikosulje napa 21 (DI1) yhteen GND-navoista.

Voit yhdistad useita koskettimia monitoimisiin digitaalituloihin ottaaksesi
kayttoon eri toimintoja kuten halytyksen, sulatuksen kayttdonoton/
kdynnistyksen, alhaisen paineen tms.

Varo: laitteeseen tulee asentaa kaikki tarvittavat sahkdmekaaniset
turvalaitteet asianmukaisen toiminnan takaamiseksi, jotta laite on
turvallinen vakavissa halytystilanteissa.

Digitaalitulojen DI1, DI2 ja DI3 toiminnot

PARAMETRIT A11, A5, A9
Valinta Koskettimet

AUKI KIINNI
0 = Ei aktiivinen - -
1 = Valitén ulkoinen halytys aktiivinen ei aktiivinen
2 = Ald valitse - -
3 = Ota kayttoon sulatus pois kdytosta kdytossa
4 = Kadynnistd sulatus ei aktiivinen aktiivinen
5 = Qvikytkin aktiivinen ei aktiivinen
6 = Etdohjaus paalld/pois Pois paalla
7 = Muuta asetusarvo (r4-r5) ei aktiivinen aktiivinen
ohjelmasta.
8 = Alipainekytkin alhaisen paineen normaalitila

tila

9 = Puolikuormitustoiminto (2x EVD) ei aktiivinen aktiivinen
10 = Ald valitse - -
11 = Ald valitse - -
12 = AUX kéyttdé6notto pois kaytosta kaytossa
13 = Ald valitse - -
14 = Jatkuvan jakson kayttéonotto koskettimen koskettimen

avaus sulkeminen

(kdytosta poisto) |  (kdyttdonotto)
15 = Halytys yleiseltd toiminnolta aktiivinen/ei aktiivinen/ei
(vain DI2 ja DI3) aktiivinen aktiivinen
16 = Sulatuksen kadynnistys/pysaytys pysaytys kaynnistys
17 = Vakava halytys aktiivinen ei aktiivinen
Taul. 4.b

Alla annetaan paramedtrit, joita kdytetddn valintojen A5 ja A9 selitykseen.

1 =Valitdn ulkoinen halytys

Kayttotarkoitus: ulkoinen halytys, joka vaatii vdlitonta kdyttdonottoa

(esim. ylipainehdlytys tai
kayttdonotto:
1.« ndyttdd viestin naytolld (1A)

kompressorin  ylikuormitus).

« kdynnistdd summerin, jos kdytossa
« ottaa kdyttoon halytysreleen, jos valittu
2. aiheuttaa seuraavat toiminnot toimilaitteissa:
+ kompressori: toimii parametrille A6 (pysdytd kompressori ulkoisesta
halytyksestd) annetuista arvoista riippuen.
+ puhaltimet: jatkavat toimintaansa puhaltimen parametrien (F)

mukaan.

Halytyksen
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o Huomautus:

« kun kompressori pysdytetddn, minimikdyntiaikaa (c3) ei oteta
huomioon

+ jos useampi kuin yksi tulo on konfiguroitu vélittémalle halytykselle,
halytys laukeaa, kun yksi tuloista avataan.

2 = Al3 valitse

3 = Ota kayttdon sulatus

Kayttotarkoitus: Kaikki koskettimen auki ollessa saapuvat sulatuspyynnot
jaavat odottamaan, kunnes kosketin sulkeutuu.

A11/A5/A9 =3

Koskettimet Sulatus

Auki Pois kaytosta

Kiinni Kéytdssa (ohjain maardd yha sulatuksen kdynnistyksen)
Kiinni, kun Kun digitaalitulo avataan, sulatus keskeytetaan valittomasti

sulatus on paalla. [ja laite jatkaa normaalia toimintaa (ilman tippumis- tai
jalkitippumisvaiheita). LED alkaa vilkkua osoittaakseen,
ettd sulatuspyyntd on odottamassa seuraavaa
kayttéonottosignaalia (koskettimen sulkeminen), kun
sulatus suoritetaan kokonaan.

Taul. 4.

Huomautus: tdmad toiminto on hyddyllinen sulatuksen estamiseksi
laitteissa, joihin on vapaa pddsy aukioloaikoina.

4 = Kaynnista sulatus ulkoisesta koskettimesta

Kayttotarkoitus: tdma ominaisuus on hyodyllinen, jos haluat suorittaa
synkronoidun sulatuksen useissa laitteissa tai kdsin ulkoisen koskettimen
ohjaamana. Suorita sulatukset liittdmalla syklinen, mekaaninen tai
elektroninen ajastin digitaalituloon. Voit liittdd useita laitteita samaan
ajastimeen ja asettaa erilaiset arvot parametrille d5 (sulatuksen viive
monitoimitulosta) estdaksesi samanaikaiset sulatukset.

A

ON
Timer
OFF

ON UNIT 1
Defrost

OFF
ON
Defrost

UNIT 2

OFF
ON

UNIT 3

Defrost
OFF

dP(2) | dr3) | t

A
Y

Kuva 4.m

Selitykset

dP Sulatuksen maksimikesto
UNIT1...3 |Laite 1-3

ds Sullatusviive digitaalitulosta
t Aika

5 = ovikytkin (katso parametri A3)
6 = etdohjaus paalld/pois

Digitaalitulo voidaan ohjelmoida myos etavirtakytkimeksi. Kun ohjain on

kytketty pois:

« lampdtila ndytetddn vuorotellen viestin “OFF" kanssa ja parametriin dl
liittyvd ajastin paivitetdan; jos dl erddntyy laitteen ollessa poiskytketty,
sulatus suoritetaan, kun laite kytketdan uudelleen paalle

« apureleet jadvat kdyttdon ja on asetettu apuldhdolle ja valolle, muut
apuldhdot on kytketty pois

+ summerija halytysrele on kytketty pois

» ohjain ei suorita ohjaustoimintoja, sulatuksia, jatkuvaa jaksoa,
lampotilan halytyssignaaleja eikd mitddn muita toimintoja
« kompressorin suoja-aikoja noudatetaan.

Kun ohjain kdynnistetddn uudelleen, kaikki toiminnot kytketdan paalle
seuraavia lukuun ottamatta:

« sulatus kdynnistyksessa

» kompressorin ja puhaltimen viive kdynnistyksessa.

Huomautus: pois-/péallekytkentd ulkoisesta digitaalitulosta on
ensisijainen nappaimistdon ja valvojaan ndhden.

7 = Muuta asetusarvo (r4-r5) kytkimesta.

Lampatilan ja/tai kosteuden asetusarvoa voidaan muuttaa digitaalitulosta
lisadmalla lampatilan (r4) ja/tai kosteuden (r5) poikkeama:

Digitaalitulo auki Digitaalitulo kiinni

Nykyinen asetusarvo (Iampotila) = St Nykyinen asetusarvo (lampétila) =
St+r4

Nykyinen asetusarvo (kosteus) = StH  Nykyinen asetusarvo (kosteus) = StH
+15

Kun digitaalitulo (esim. DI2 A5=7) on kiinni, nykyinen asetusarvo (esim.
[dmpdtila) muuttuu arvosta St arvoon St+r4 ja ndytén SET-ndppdin (tai
"Set point” pGD-ndytolld) alkaa vilkkua. Kun sama digitaalitulo suljetaan,
asetusarvo palaa alkuarvoon ja SET-ndppain lakkaa vilkkumasta.

8 = Alipainekytkin

Asetuksella A5/A9=8 voit hallita alipainekytkintd. Alhaisen paineen

halytyksesta LP ilmoitetaan, kun alipainekytkin laukeaa:

+ normaalin saadon aikana, kun kompressori on kdytossa ja pump down
-toiminto pois kdytostd (c7=0)

« pump down -toiminto kaytdssa (c7 >0), jos pump down -venttiili on
auki ja kompressori kdytdssa.

Alhaisen paineen halytystd viivastetddn parametrilla A7 asetetulla ajalla.
Alhaisen paineen halytys LP pysdyttda kompressorin.

9,10, 11 = Al3 valitse

12 = Apuldhto

Asetus H1/H5 = 2 vastaava 1dhtd AUX1/ AUX2 otetaan kdyttoon AUX1/
AUX2-ndppdimelld tai digitaalitulosta, jos asetettu. Lisdksi digitaalituloa
DI1,DI2taiDI3 (asetus A11, A5 tai A9 = 12) voidaan kayttdd AUX1-tai AUX2-
|dhdon ohjaukseen. Tassa tapauksessa ndppdimelld ja digitaalitulolla on
sama prioriteetti kuin kytkimen ollessa paalla.

13 = Al3 valitse

14 = Jatkuvan jakson kayttéonotto

Kayttoonotto: koskettimen tilan muutos avatusta suljettuun
Kaytosta poisto: koskettimen tilan muutos suljetusta avattuun

15 = Halytys yleiseltd toiminnolta

Digitaalitulot DI2 ja DI3 voidaan yhdistda erikoishalytyksiin yleisid
toimintoja kdyttamalld. Ne voidaan ottaa kdyttdédn tulo avattuna tai
suljettuna (katso yleisid toimintoja koskeva kappale).

16 = Sulatuksen kdynnistys/pysaytys ulkoisesta koskettimesta
Kayttotarkoitus: sulatuksen kdynnistykseen (sulkemalla digitaalitulo) ja
pysaytykseen (avaamalla digitaalitulo) kdytetddn ulkoista laitetta. Kun
digitaalitulo avautuu, parametriin dd asetetun tippumisajan tulee kulua
loppuun.
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Huomautus:

« ellei digitaalitulo avaudu sulatuksen kaynnistyksen jalkeen ennen
kuin aika dP1 kuluu loppuun, sulatus pddttyy ajan mukaan ja naytolla
naytetdan halytys Ed1 (sulatus paattyi aikakatkaisuun)

- digitaalitulon avaus ei kdynnistd sulatusta ainoastaan, jos sulatusanturin
(esim. B2) lampdtila on suurempi kuin dt1 (sulatuksen loppuldmpétila
pddhdyrystimessa).

« jos erillinen sulatus on konfiguroitu kahteen hoyrystimeen (d13=1) ja
asetettuna on sulatuksen kaynnistys/pysaytys ulkoisesta koskettimesta,
kumpikin hoyrystin sulatetaan yhta aikaa.

17 =Vakava halytys

Kayttotarkoitus: ulkoinen halytys, joka aiheuttaa UltraCella-moduulin
lahtojen valittoman kdytdstd  poiston (lukuun ottamatta valolle/
hdlytykselle konfiguroituja ldhtojd) estdakseen vaarallisen tilanteen. Tatd
voidaan kdyttda esim. kompressorin pysdytykseen “Cold room occupied”
-halytyksen laukeamisen jdlkeen tai vastusten poiskytkentdan, jos
ulkoinen turvalaite on lauennut.

Kun hélytys laukeaa:

+ naytolld annetaan ilmoitus (SA)

« summeri kdynnistetddn, jos se on kdytossa

« haélytysrele otetaan kadyttoon, jos se on valittu

Seuraavat toiminnot tapahtuvat toimilaitteissa:
« lahtojen (releet) valitdn kaytdsta poisto lukuun ottamatta valoille ja/tai
hélytyksille konfiguroituja Idhtoja.

Huomautus:

« kun kompressori sammutetaan, kompressorin minimikdyntiaikaa (c3)
ja parametriin A6 (kompressorin pysdytys ulkoisesta halytyksestd)
liittyvaa kdyntiaikaa ei oteta huomioon.

+ josuseampikuin yksi digitaalitulo on konfiguroitu vakavalle hélytykselle,
halytys laukeaa, kun vain yksikin tuloista avataan.

4.6.6 Sulatuksen tyyppi

UltraCellan avulla voit hallita seuraavia sulatustyyppejd, jotka riippuvat
parametrista d0:

0. vastussulatus lampaotilan mukaan

1. kuumakaasusulatus ldampétilan mukaan

2. vastussulatus ajan mukaan

3 kuumakaasusulatus ajan mukaan

Katso lisdtietoja luvusta 6.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
d0 |Sulatuksen tyyppi 0 0 3 -
0 vastus ldmpaotilan mukaan
1 kuumakaasu lampétilan mukaan
2 vastus ajan mukaan
3 kuumakaasu ajan mukaan
dt1 |Sulatuksen loppuldmpdtila, 40 |-50,0| 200,0 | °C/°F
paahdyrystin
dP1_|Sulatuksen maksimikesto 30 1 250 | min
4.6.7 Hoyrystimen puhaltimet

Tippumis- (parametri dd > 0) ja jalkitippumisaikoina (parametri Fd > 0)
hoyrystimen puhaltimet ovat aina pois kdytostd. Tamd on hyddylllistd
hoyrystimen palauttamiseksi normaaliin ldmpd&tilaan sulatuksen jélkeen.
Hoyrystimen puhaltimien  kdynnistys voidaan pakottaa ohjauksen
(parametri F2) ja sulatuksen (parametri F3) aikana. Katso luku 6

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

dd |Tippumisaika sulatuksen jélkeen 2 0 30 min
(puhaltimet pois)

F2  |Puhaltimen kdynnistysaika kompressori | 30 0 60 -

0is

F3 Eibyrystimen puhallin sulatuksen aikana| 1 0 1 -
0/1 = paalld/pois

Fd |Jalkitippumisaika (puhaltimet pois) 1 0 30 min
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4.6.8 Oven avaus

Jos ovi jaa auki, ilmoituksen ohjaus tapahtuu ovikytkimen (jos A3 = 1,
ovikytkimelle valmiiksi konfiguroitu digitaalitulo DI1 on pois kdytostd)
kautta. Kun ovi on auki, hdyrystimen puhaltimet kytketddn pois, jos ne
on konfiguroitu vakionopeudelle (FO = 0,1). Muussa tapauksessa ne
toimivat parametrilla F7 mddritetylld miniminopeudella (jos F7 < 50),
jos ne on asetettu nopeussadatoisiksi puhaltimiksi (FO = 2). Kompressori
jatkaa toimintaansa ajan c12 ja sammuu. Kun aika d8d on kulunut
oven avauksesta, kompressori ja hoyrystimen puhaltimet kdynnistyvat
uudelleen ja naytolld nakyy virhe “‘dor”.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

c12  |Kompressorin suoja-aika, ovikytkin 5 0 5 min
0 = oven hallinta pois kdytosta

d8d |Kompressorin uudelleenkdynnistysaika, | 30 | c12 | 240 | min
ovikytkin

Erikoistapaukset, jotka koskevat kuvia 4.n ja 4.0:

+ Poista oven halytys kdytostd asetuksella d8d = 0. Jos d8d =0, c12 on
myos = 0.

« Pida ainoastaan vaihe 2 (kuva), jonka aikana kompressori on paall3, ja
poista vaihe 3, jonka aikana kompressori/hdyrystimen puhallin on pois
padltd, asetuksella d8d=c12.

- Pidd ainoastaan vaihe 3 (kuva), c12 = 0.

+ Vaiheen 3 aikana kompressori saattaa olla paall3, jos:

1. pump down on kdytossa
2. kuumakaasusulatus on kdytdssa.

Huomautus: jos ovikytkimen digitaalitulo DIT on pois kdytosta
(A3=1):

» parametrilla C12 ja d8d ei ole merkityst3, silld ohjain ei voi tietdd, onko
ovi kiinni vai auki

«  Oviauki -kuvake on aina sammunut

Kompressori paalla
ennen oven avausta
A

Kompressori pois paalta
ennen oven avausta

open T T open-
Door - Door
switch - switch
close qmmd | | close
ONP— | — ON
Evaporator | Evaporator
fan I fan
|
orFF—1 ‘ ‘ OFF {
o
ON ‘ — ON
|
CMP ‘ cMP
|
oFF———1 OFF
ON S ON
Door i ! Door
alarm I I alarm
12 3)|@
OF s " OFF
e L
dsd
Kuva 4.n Kuva 4.0
Selitykset
t Aika
Door_sw Ovikytkin
Evap_fan Lauhduttimen puhallin
CMP Kompressori
Dor alarm  |Oven hdlytys "dor”

Huomautus: ohjain tulee kdynnistdd uudelleen aika-asetusten
kayttoonottamiseksi. Muuten asetuksia kdytetddn vain seuraavan
kdyton aikana, kun sisdiset ajastimet on asetettu.



CAREL

4.6.9 Kompressorin hallinta

+ ¢1 méadrdd minim. kompressorin kahden perdkkaisen kdynnistyksen valilla
« (2 asettaa kompressorin minimisammutusajan
3 asettaa kompressorin minimikayntiajan

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

¢l [Minimiaika kompressorin kahden 6 0 30 min
perakkaisen kdynnistyksen vélilla
2 Kompressorin minimisammutusaika

c3  |Kompressorin minimikdyntiaika

3 0 15 min
3 0 15 min

3 2

ON

Step1

OFF {—f

ON

OFF

]
I
Step2 |
]
I
.

Power_ON

c0_|cTl

Kuva 4.p

Huomautus: parametria c2 kdytetddn varmistamaan paineen

tasaus kompressorin pysdytyksen jdlkeen ja takaamaan, etteivat
kompressorit juutu seuraavan uudelleenkdynnistyksen aikana, jos niiden
kdynnistysmomentti ei ole riittava.

4.7 Valon hallinta

Valon hallinta on mahdollista:

« ovikytkimelld (jos A3 = 0) ja/tai valondppédimella
« vain valondppaimelld.

Alla luetellaan tahan liittyvat parametrit.

Par. _Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
tli  |Valo syttynyt ovi avattuna 120 0 240 min
A4 |Valon hallinta 0 0 1 -

0_|Ovikytkin + valondppain
1 |Valondppain

Huomautus: jos ohjaus on pois pddltd, valoldhtdd ohjataan

ainoastaan valondppaimelld. Jos ohjaus on asetettu padlle, valoa
ohjataan ovikytkimelld + valondppdimelld tai ainoastaan valondppdimella
parametrin A4 asetuksesta riippuen.

4.7.1  Ovikytkin + valonappain

Jos A4 =1, valo sytytetddn/sammutetaan ainoastaan valondppaimell.
Oven avattua/suljettua tilaa ei oteta huomioon. Jos A4 = 0, valo on
aina syttynyt, kun kylmatilan ovi on auki. Kun ovi on kiinni, valo voidaan
sytyttdd tai sammuttaa ovindppaimelld. Kun se on sytytetty, valo sammuu
automaattisesti parametriin tLi asetetun ajan kuluttua.

VALON OHJAUS OVIKYTKIMESTA JA VALONAPPAIMESTA

on — A4=0
[}
Light K [
[
OFF !
oP
Door_sw
CL e
ON i r i
J | 1
OFF (] 3 3
| t
tLi tli
Kuva 4.q
Selitykset
Light k Valondppdin
Li Valo
Door_sw___|Ovikytkin
tLi Valon sammutusviive
t Aika

4

4.8 Muut konfigurointiparametrit

Konfigurointiparametrit tulee asettaa ohjaimen kayttoonoton aikana. Ne
koskevat seuraavia toimintoja:

« pdivamadran/kellonajan asetus

« analogianturien mittauksen vakaus

« desimaalipilkun ndyttd ohjaimessa

- sarjavdyldn osoite valvontaverkon liitdntaan

« BMS-sarjaportin protokollatyyppi valvontaverkon liitdntaan

- lampétilan (°C/°F) ja paineen (bar/psi) mittayksikkod

+ nappdimiston, ndppdinten ja summerin kdytdstd poisto

+ nayttd sulatuksen aikana

Paivamaaran/kellonajan asetus
Katso luvun 3 esimerkki 2.

Analogianturien mittauksen vakaus

Maarittéad kaytetyn suodattimen kertoimen lampdtilan  mittauksen
vakauttamiseksi. Télle parametrille annetut alhaiset arvot mahdollistavat
anturin nopean reagoinnin ldmpdotilan vaihteluihin, mutta lukemat ovat
herkempia hairidille. Korkeat arvot hidastavat reagointia, mutta takaavat
suuremman hairidénsiedon ja siten vakaamman ja tarkemman lukeman.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
/21 |Anturin 1 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/22 |Anturin 2 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/23 |Anturin 3 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/24 |Anturin 4 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/25 |Anturin 5 mittauksen vakaus 4 0 9 -
Naytto

Yksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa (osanumerot WB000S*) voidaan
nayttaa yksittdinen ominaisuus, joka voidaan valita parametrilla /t1.
Kaksiriviselld naytolld varustetuissa malleissa (osanumerot WB000D®) ja
UltraCella Service -pddtteessa voidaan ndyttda kaksi erilaista ominaisuutta,
joista ensimmadinen voidaan valita parametrilla /t1 ja toinen parametrilla /t2.

Par. Kuvaus Olet. _Min. Maks. Yks.
/t1 - [Néytén muuttuja 1 1 0 13 -

0 |Ei mitdan 9 B3

1 |Virtuaalinen anturi |10 |B4

2 |Ulostulon anturi 111B5

3 |Sisddntulon anturi |12 |Sc

4 |Sulatusanturi 1 13 |Nopeussaataisten

5_|Sulatusanturi 2 lauhduttimen

6 |Lamp. asetusarvo puhaltimien
asetusarvo

7 |B1 14 |Kost. asetusarvo

8 |B2

/t2 [Ndytdn muuttuja 2 6 0 23 -

0 |Ei mitaan [12 |rd

1 |Virtuaalinen anturi 13 |Tulistus (EVD EVO)

2 |Ulostulon anturi |14 |Venttiilin avaus-%
(EVD EVO)

3 |Sisddntulon anturi |15 |Venttiilin avausv.
(EVD EVO)

4 |Sulatusanturi 1 16 |Sc

5 |Sulatusanturi 2 17 |Sd1 (3PH-malli)

6 |Asetusarvo 18 |Sd2 (3PH-malli)

7 |B1 19 |Sc (3PH-malli)

8 |[B2 20 |Nopeussaatoisten
lauhduttimen
puhaltimien
asetusarvo

9 |B3 21 |Tulistus (EVDice)

10 |B4 22 |Venttiilin avaus-%
(EVDice)

11 |B5 23 |Venttiilin avausvaihe
(EVDice)

Sarjavayldn osoite (parametri HO)
HO antaa osoitteen valvontajdrjestelmdn ja/tai etdtuen sarjaliitdinnan
tarkistamiseksi.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

HO [Sarjavéylan osoite [193] 0 [ 247 | -

Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen sekd CAREL- ettd Modbus-protokollat
ovat saatavilla BMS-sarjaportissa ja voidaan valita parametrilla H7.

Huomautus: HO maksimiarvo on 207 CAREL-protokollalle ja 247
Modbus-protokollalle.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

H7  |BMS-sarjaprotokolla: 0= CAREL- 0 0 1 -
protokolla; 1= Modbus-protokolla
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Ohjelmistoversiosta 1.7 alkaen BMS-portin baudinopeus, stop-bitit ja
pariteetti voidaan asettaa parametreilla H10, H11 ja H12; databittien
asetus sen sijaan on pysyvasti 8.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

H10  [BMS baudinopeus bit/s 4 0 9 -
0 1200 5 138400
1 2400 6 57600
2 4800 7176800
3 9600 8 115200
4 19200 9 |375000

H11 |BMS stop-bitit 2 1 2 -
1 1 stop-bitti
2 2 stop-bittia

H12  [BMS pariteetti 0 0 2 -
1 pariton
2 parillinen

O Huomautus: kdynnistd ja sammuta laite ottaaksesi muutokset
kayttoon.

Lampatilan mittayksikko ja desimaalipilkun naytto

Ohjaimella voidaan:

+ valita l[dmpdotilan mittayksikoksi Celsius (°C) tai Fahrenheit (° F) -asteet
- ofttaa desimaalipilkun ndyttd ja summeri kdyttdon/poistaa ne kadytosta.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

/5t |Lampotilan mittayksikko 0 0 1 -
0/1=°C/°F

/SP |Paineen mittayksikko 0 0 1 -
0/1 = bar/psi

/6 Desimaalipilkun naytto 0 0 1 -
0/1 =kylld/ei

H4 Summeri 0 0 1 -
0/1 = kaytossd/pois kaytosta

Nappdimiston kdytosta poisto
Voit estdd joitakin ndppdimiston kayttoon liittyvid toimintoja, esim.
parametrien ja asetusarvon muutoksen, jos laitteeseen on vapaa paasy.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
H6 Padtteen ndppdinten eston 0 0 255 -
konfigurointi

0 = kaikki ndppdimet kaytossa

255 = kaikki ndppaimet pois kédytosta

Konfigurointitaulukko

TOIMINTO par. H6
Asetusarvon muutos 1
Sulatus 2

- 4
AUX1-lahtd 8
PRG+SET (valikko) 16
AUX2-1dhto 32
On/Off-hallinta 64
Valon hallinta 128

Esimerkki: poista ldhtojen AUXT ja AUX2 kdyttddnottotoiminnot
asetuksella H6 = 8+32 = 40.

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020

CAREL

4.9 Ultra EVD EVO -moduulin kayttoonotto

WMOOENNIO0, WMOOEUNO00O, WMOOEUKO000: Liita UltraCella EVD-
moduuliin sarjakaapelilla, kuten kuvan 2.k johdotuskaaviossa on esitetty.
Kaytd seuraavaa parametritaulukkoa EVD EVO -ajurin konfiguroinnissa.
Moduuli kdynnistyy, kun UltraCella ottaa sen kdyttoon asetuksella P1=1.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
P1 |Ottaa kayttoon yhteyden EVD EVO| 0 0 1 -
-moduuliin
1 =EVD EVO -moduuli kdytdssa

WMOOENSI00, WMOOENS000, WMOOEUS000 ja WMOOEUCOQO:

1. EVD EVO -ndyton kaytto ajurin konfigurointiin

Tee UltraCella-apuldhdon (AUXT tai AUX2) séhkoliitanta digitaalituloon
DI1 EVD EVO -moduulissa ja aseta parametrit seuraavasti:

« H1=7(AUX1) tai H5 = 7 (AUX2) -> toinen viivastetty kompressori
« C11=0->toisen kompressorin kdynnistysviive = 0

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
7 = Kompressorin viive

H5  |AUX2-Idhdon konfigurointi 1 0 17 -
7 = Kompressorin viive

C11  |Toisen kompressorin kdynnistysviive 4 0 250 S
0 = vdlitdon kdynnistys
pddkompressorin |ahddstd

Siten  apuldhtd  konfiguroidaan  jannitteettomaksi  kompressorin
ohjauskoskettimeksi, joka voidaan liittdad EVD EVO -ajurin digitaalituloon
DI1. UltraCella ei vaadi konfigurointeja.

2. EVD EVO -ajurin konfigurointi UltraCella-ohjaimesta

Liitd UltraCella EVD EVO -moduuliin sarjakaapelilla, kuten kuvan 2.k
johdotuskaaviossa on esitetty. Kdytd seuraavaa parametritaulukkoa EVD
EVO -ajurin konfiguroinnissa. Moduuli kéynnistyy, kun UltraCella ottaa sen
kayttoon asetuksella P1=1.

Jos se on liitetty sarjakaapelilla, ajurin parametrit voidaan ainoastaan
nayttada (ei muuttaa) paikallisella EVD EVO -nadytolld. Kun ajuri on otettu
kayttoon (parametri P1=1), UltraCella Idhettdd sen parametriasetukset
alla olevan parametritaulukon (jota ainoastaan UltraCella voi muuttaa)
mukaan. Kaikki EVD EVO -ndytélle aiemmin konfiguroidut parametrit
paallekirjoitetaan.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
P1  |Ottaa kayttdoon yhteyden EVD EVO| 1 0 1 -
-moduuliin; 1 = EVD EVO -moduuli
kdytossa

EVD EVO -parametritaulukko
Seuraavat EVD EVO -ajuria koskevat parametrit voidaan konfiguroida
UltraCella-ohjaimesta.

Luokka: EVO

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
P1 Ottaa kdyttoon yhteyden EVD EVO 0 0 1 -
-moduuliin 0/1=pois kdytostd/kaytdssa

P2 Ajurin tyyppi: 0 0 1 -
O=ei mitaan;
1=EVD EVO;
2=EVD ice;
3=EVD twin
P1t |ST-anturin tyyppi 0 0 3 -
0 |[RAZ.0-5V |2 [4-20 mAETA
1 ‘4-20 mA ‘3 ‘4-20 mA ULKO
PIM [ST-anturin maks.arvo 128 |-20 200 bar/
psi
PTn |ST-anturin min.arvo -1 -20 200 Bar/
psi
ILI ST:n minimihalytys -1,0  |-121,0 [IH1 bar/
Psi
[H1  [ST:n maksimihalytys 93 |IL1 392 |bar/
(ice) Psi
IH1  |ST:n maksimihalytys 12,8 |IL1 392 |bar/
(EVO) Psi
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Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks. Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
PVt | Venttiilin tyyppi 1 1 22 - PSM | Ota kayttédn Smooth lines (0 =El -1 0 0 1 /
1 |Carelexv =KYLLA)
2 AICo exd PT1 Kynlrlwy‘ksen'hél tysviive -50  |-60 200 |°C/°F
3 [Alco ex5 PPt |Esisijoitusaika 6 0 18000 |s
4 |Alco ex6
5 |Alcoex”
6 |Alco ex8 330hz CAREL suosittelee . . e e oo
7 [Alco ex8 500 hz Alco maaritys 4.10 EVDice-moduulin kdayttoonotto
8 |Sporlan sei 0.5-11 . A . . .
9 |Sporlan ser 1.5-20 Liitd UltraCella  EVDice-ajuriin  sarjakaapelilla, kuten kuvan 2.0
10_|Sporlan sei 30 johdotuskaaviossa on esitetty. Kdytd alla olevaa parametritaulukkoa
11_|Sporlan sei 50 edellisell sivulla EVDice-ajurin konfiguroinnissa.
12 |Sporlan seh 100 UltraCella-ohielmi . 17 is5ltsa d EVDi -
13 [Sporlan seh 175 traCella-ohjelmistoversio . sisdltdd  uuden ice-ajurin
14_|Danfoss ets 12.5 - 25b hallintatoiminnot:
12 Baﬂgossets ?Sgb + EVDice-parametrit voidaan konfiguroida UltraCella-kayttoliittymaan
anfoss ets X . . .. . . . . . .
17 TDanfose ets 250 (mtegronu LEQ—n?yFto tai UItraCeHaHSer'\'nnce —pglante) ja/tai paikalliseen
78 |Danfoss ets 400 EVDice LED -ndytdlla varustettuun kayttoliittymaan.
19 |kaksi CAREL exv liitetty yhteen « R&ataloidyn EVDice-konfiguroinnin suojaus allekirjoituksella: kun yhteys
20 |Sporlan ser(i) g, .k on vahvistettu, UltraCella “allekirjoittaa” EVDice-ajurin satunnaisella
21 _|Danfoss ccm 10-20-30 - . PR . .
52 |Danfoss ccm 40 numerolla 1 — 65 000 ajurin rekisteriin. Tama mahdollistaa seuraavien
PH  |Kylmaaineen tyyppi 3 1 20 _ ajurien yksikdsitteisen tunnistuksen:
1 |R22 15 |R422D 29 |R455A - aiemmin konfiguroidut EVDice-ajurit
% ;lgii\ }? ;ggﬁ g? EZBA -"uudet”EVDice-ajurit (esim. vian vuoksi vaihdetut)
TIRI07C 18 RABA T 32 TRaasA Mahdollisia tapauksia on kolme:
5 |R410A 19 |R407A 33 |R448A
6 [RS07A 20 [R427A 34 [R449A Uusi asennus / uusi jarjestelma / laitteen asennuksen jalkeen
; gégg i Eig;? gg Ejggﬁ asennettu EVDice: tissd tapauksessa UltraCellan allekirjoitus on aluksi
9 [R600A 23 |R32 37 R503B 0 -> EVDice-ajuriin asetetut parametrit ovat kdytossd ja UltraCella luo
10 [R717 24 [HTRO1 38 [R452B uuden allekirjoituksen. Toimi seuraavasti:
B E;‘z‘g %2 :;502 43&8 Ei;ig\ Ota kayttoon EVD  (P1=1); UltraCella allekirjoittaa  EVDice-ajurin
5TRI0 97 RI3avE luodakseen ohJamfajgn—yhdlstelmfan. o A A
14 [R4T7A 28 |R12347e 3. Konfiguroi EVDice-parametrit kdyttotarkoituksen mukaan joko
PrE | Paasaddon tyyppi > 1 10 |- ohjatulla toiminnolla tai parametri kerrallaan LED-ndytolld.
1 |keskuskaappi/kylmétila . - . . u
2 lerillinen ka?a%piyk Imatila EVDice-ajurin vaihto vian seurauksena / muusta syysta:
3 |perturboitu kaappi/kylmaétila 1. UltraCella-ohjaimen allekirjoitus on muu kuin 0 (se on aiemmin
4 |alikriittinen CO2 kaappi/kylmatila konfiguroitu EVDice-ajurin hallintaan). EVDice-ajurin allekirjoitus
5 |R404A condenser for subcritical CO2 poikkeaa UltraCella-ohjaimeen tallennetusta (0 jos uusi tai muu kuin
6 A”’Eondmonef/m”efW‘th plate heat 0, jos aiemmin asennettu). Tassd tapauksessa kdytdssé ovat aluksi
exchanger : : P
= TAirconditioner /ahiler with tube bundie UltraCellaan asetetut parametrit (EVDice-ajuria vastaavat UltraCella-
heat exchanger parametrit kopioidaan EVDice-ajuriin). Toimi seuraavasti:
8 ﬁ\if*COﬂdEioner/Chi“erWWth finned coil « IEM-halytys  (EVDice  yhteensopimattomuusvirhe)  laukeaa
eat exchanger . i v . . .
5 TAirconditiorer /chiller with variabie varontaaksegn kayttajaa,eAttaJarJAesteImanyksw ?Iemehttlon muutettu.
cooling capacity Muuta EVDice-parametrit tarvittaessa kayttotarkoituksen mukaan
10 |Perturbed air-conditioner /chiller joko ohjatulla toiminnolla tai parametri kerrallaan LED-ndytélla.
PO |EVD Modbus -osoite 198 |1 2247 |- « Ohjain pysyy paalld myos IEM-halytyksen lauettua. Kytke halytys
P3  [Tulistuksen asetusarvo 10 |-72 |324 K pois painamalla 4= UltraCella-ohjaimen LED-naytolla.
P4 |Suhteellinen vahvistus 1510 800 |- Ota kayttoon, etts EVDice on asennettu asetuksella P1=1 (yhteys
P5 Integrointiaika 150 |0 999  |sec . e v )
= EVDice-ajuriin kdytossd) tai vastaamalla “yes” UltraCella Service -pddtteen
P6 Derivointiaika 2 0 800 sec hi - K K UltraCella allekirioi EVDI S
P7 [LowSH: alhaisen tulistuksen kynnys 3 77 a4 K ohjatun toiminnon kysymykseen. UltraCella allekirjoittaa ice-ajurin
P8  |Alhaisen tulistuksen suojauksen 600 |0 800 |sec luodakseen ohJa\‘n—aJur!—yhdlstelmar} o ) )
integrointiaika + Konfiguroi EVDice-parametrit kayttdtarkoituksen mukaan joko
P9 LowSH: alhaisen tulistuksen halytysviive |600 |0 999  |sec ohjatulla toiminnolla tai parametri kerrallaan LED-ndytolla.
PL1  |LOP: alhaisen hoyrystyslampaotilan -50  |-60  |200 |°C/°F
kynnys
Eg tgg '”‘;‘fgro‘“ﬁ‘é'ka e 288 8 288 SE€C UltraCella-ohjaimen vaihto vian seurauksena / muusta syysté:
hal iisvi‘vsgn oyrystyslampotiian sec UltraCella-ohjaimen allekirjoitus on 0 (uusi tai yhteyttda EVDice-
PM1_|MOP: makshdyrystyspaineen kynnys |50 |-60  |200 _|°C/°F ajt,!riin ei aiemmin konfiguroitu). EVDice—ajurin aHgkirjqitu; on muu
PM2_|MOP: integrointiaika 600 |0 800 |sec kuin 0. Tdssa tapauksessa kaytdssa ovat aluksi EVDice-ajuriin asetetut
PM3 [MOP: maks.hdyrystyspaineen 10 o 999  |[sec parametrit (EVDice-ajuria vastaavat parametrit kopioidaan UltraCella-
halytysviive ohjaimeen). Tapaus on tdysin sama kuin uudessa asennuksessa / uudessa
PM4  |MOP: poiskytkentdkynnys 30 -60 {200  |°C/°F jarjestelmassa.
cP1  |Venttiilin avaus kdynnistyksessd, 50 |0 100 |%
prosentti
Pdd  |Sulatuksen jalkeinen viive, vain yksi ajuri | 10 0 60 min
PSb |Venttiilin asento valmiustilassa 0 0 100 |step
PMP _|Kdsinasemoinnin kdyttdonotto 0 0 1 -
PMu | Venttiilin kdsinasemointi 0 0 999 step
Pnr |EVD asetuksen resetointi 0 -> 1 Kaikkien [0 0 1 -
EVD EVO -parametrien resetointi
PLt  |Smooth lines pysdytyspoikkeama 20 100 100 |°C/°F
PHS |Smooth lines maksimipoikkeama 150 0.0 500 |°C/°F
PSP |Smooth lines suhteellinen kerroin 50 |00 100.0 |°C/°F
PSI |Smooth lines integrointiaika 120 |0 1200 |s
PSd  |Smooth lines derivointiaika 0 0 100 |s
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Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

Par.

Pl [Ota kayttdon EVDin viestinta ol o 1 [ -

Huomautus: jos P1=0 (yhteys EVDice-ajuriin pois kaytostd). Ainoa
nakyvissé oleva parametri UltraCellan sisdisessa LED-ndyt6ssd on P1

o Huomautus: EVDice-ajurin allekirjoitus voidaan asettaa nollaan
resetointitoiminnolla integroidulla LED-ndytolld (katso EVDice-
ohjekirja +0300037EN).

Huomautus:  ylld  annetut  tiedot  koskevat  EVDice-

laiteohjelmistoversiota 1.4 ja uudempi; UltraCella-ohjelmistoversio
1.7 ja uudempi sopii joka tapauksessa yhd yhteen aiemmalla
laiteohjelmistoversiolla varustettujen EVDice-ajurien kanssa. Erityisesti
IEC- ja IEM-hdlytykset ovat aina pois kdytdstd, parametrien P1 ja ICG arvot
ovat aina samat eikd UltraCella luo allekirjoitusta.

Huomautus:  UltraCella-ohjelmistoversiossa 1.7, EVDice-
laiteohjelmistoversio on kirjoitussuojattu, kun parametri P1=1
(yhteys EVDice-ajuriin kdytdssa).

4.11 Ultra 3PH Evaporator -moduulin

kayttoonotto

Ultra 3PH Evaporator -moduulin konfiguroinnin suorittaa UltraCella.

1. Varmista, ettd Ultra 3PH Evaporator -moduulin sisdlld olevat 1/O-
laajennuskortin dip-kytkimet on asetettu seuraavan kuvan mukaan
(oletusasetus):

TW/Rx GND
J6 BMS

F OJ

OooCOm 1 Em0O0OE 9
OOE0O 2 mOE0 10
O0OEE3 EONE 11

omOoo 4 oo 19.2K
OEON 5 om9.6K
CEma s mEEE 7 mwithoffset mo384K mCAREL
/Wooo 8 , (@nooffset | mm57.6K, oModbus,
T | T f
oNmHEN HEE N
oFr 100 O oo o
Address Ext. Baud Prot
Kuva 4.r
joka vastaa seuraavaa konfigurointia:
« Osoite: 15

* Ei poikkeamaa
+ Baudinopeus = 19 200 bit/s
» Protokolla = Modbus

2. Avaa UltraCella-ohjaimessa parametriluokka 3PH.

3. Varmista, ettd ensimmaiset kaksi parametria on asetettu seuraavasti
(Carel-oletusasetus):
« cH1 =15 (osoite)
+ cH2 =0 (poikkeama)

4. 3PH Evaporator -moduuli: asetus (Carel-oletusasetus)
- cH3=0

5. Jos sulatusanturi ja apuhdyrystimen sulatusanturi tulee liittdd Ultra
3PH Evaporator -moduuliin, kdytd asetusta:
« cAl=1
« cA2=1
Ultra 3PH Evaporator -moduuli: ohita parametri cA3

6. Ota 3PH Evaporator -moduuli kdyttéon asetuksella:
« cEn=1

o Huomautus: jotta yhteys UltraCella-ohjaimen ja laajennusmoduulin
valilld on varma, I/O-laajennuskortin verkko-osoite ja UltraCella-ohjaimen
parametri cH1 tulee asettaa samaan arvoon (oletus 15).
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A Tarkeaa:

Tama I/O-laajennuskortin dip-kytkinten (vastaa sarjaosoitetta 15) asetus
on kdytdssd marraskuusta 2015 alkaen ja takaa plug & play -yhteyden
UltraCella-ohjaimiin, joissa on ohjelmistoversio 1.7 (oletusarvo cH1 = 15).
Ennen  marraskuuta 2015  valmistettujen  laajennusmoduulien
osoitteen oletusasetus on 1 (kuvassa ndytetystd poikkeva dip-kytkinten
kokoonpano). Jos UltraCella-ohjaimen ohjelmistoversio on vanhempi
kuin 1.7, sen oletusasetus on cH1=1. Joissakin tapauksissa kaksi
konfigurointia tulee sovittaa kasin.

4.11.2 Parametrit (UltraCella)
UltraCella-ohjaimessa on Ultra 3PH Evaporator -moduulin konfigurointiin
tarkoitettu parametrien alasarja.

Luokka: 3PH
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
cH1  [3PH-moduulin sarjavaylan osoite 15 1 247 -
cH2  |3PH-moduulin poikkeaman 0 0 232 -
sarjavdyldn osoite
cH3  |Kolmivaiheisen moduulin tyyppi 0 0 1 -
0 = Evaporator
1=Full
cA1 |Sd1-anturin litdnta 0 0 1 -
0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa
cA2  |Sd2-anturin litdnta 0 0 1 -
0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa
cA3  |Sc-anturin litdnta 0 0 1 -
(vain Full-moduuli)
0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa
cEn  |3PH-mallin kdyttoénotto 0 0 1 -
0 = pois kaytosta
1 = kdytossa

4.11.3 Toiminto

Ultra 3PH Evaporator -moduuli tulee yhdistad UltraCella-ohjaimiin
(sarjanumerot  WB000S% tai WBO000D%). Moduulin siséllda olevat
korkeatehoiset  toimilaitteet  kdsittelevat  suoraan  hdyrystimen
kolmivaiheisia kuormia, mutta logiikka ja sadtodalgoritmit ovat UltraCella-
ohjaimen sisdlld. Alla olevassa taulukossa ilmoitetaan, mihin anturit ja
kuormat voidaan liittaa.

o Huomautus:

« vaikkakolmivaiheiset kuormattulee liittda fyysisestiUltra 3PH Evaporator
-moduuliin, UltraCella sdilyttda releiden vakiokonfiguroinnin.

Liitetty
UltraCella Ultra 3PH Evaporator
Tulo -moduuli
Ymparistdanturi v -
cA1=0
Sulat i Sd1 4 | -
ulatusanturi A=
_ \ v
cA2=0
Apuhdyrystimen v [ -
sulatusanturi Sd2 cA2=1 —
Ultra 3PH Evaporator
Léht6 UltraCella -moduuli
Kompressorin komento
/ Lauhdutusyksikon v v
kdyttoonotto / (1PH) (1TPH)
Magneettiventtiili
Sulat tukset i’ Y
ulatusvastukse (1PH) (3PH)
Hoyrysti haltimet Y Y
oyrystimen puhaltime (1PH) (3PH)
Val ‘
a0 (1PH)
AUX1 Y i’
(1PH) (1PH)
AUX2 ‘
(1PH) )
Taul. 4.d
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4.12 Ultra 3PH Full -moduulin kdyttoonotto

Ultra 3PH Full -moduulin konfiguroinnin suorittaa UltraCella.

1. Varmista, ettd Ultra 3PH Full -moduulin sisdlld olevat 1/O-
laajennuskortin dip-kytkimet on asetettu seuraavan kuvan mukaan
(oletusasetus):

Tx/Rx  GND

J6 BMS

F OJ

[ Address —|E><t LBaudJ Prot

OOOm | WOOM 9
OOmO2 mOEO 10
OOEE3 EONNE 1]
OEO0O0 4 EEOO0 12 oo 19.2K
ONOE 5 EEON 13 om9.6K

CEEES mmmam e mwithoffset mO384K mCAREL

/mooos , (onooffset | mm576K, oModbus,
T | T I
oNEEEN H EE N
oFr 11 O OO d
Address Ext. Baud Prot
Kuva 4.5

joka vastaa seuraavaa konfigurointia:
» Osoite: 15

« Ei poikkeamaa

« Baudinopeus = 19 200 bit/s

« Protokolla = Modbus

2. Avaa UltraCella-ohjaimessa parametriluokka 3PH.

3. Varmista, ettd ensimmaiset kaksi parametria on asetettu seuraavasti
(Carel-oletusasetus):
« cH1 =15 (osoite)
« cH2 =0 (poikkeama)

4. 3PH Full -laajennusmoduulin asetus:
+ cH3=1

5. Jos sulatusanturi ja apuhdyrystimen sulatusanturi tulee liittaéd Ultra
3PH Full -moduuliin, kédyta asetusta:
+ cAl=1
+ CA2=1

6. Jos lauhduttimen anturi tulee liittda Ultra 3PH Full -moduuliin kéyta
asetusta:
+ cA3=1

7. Ota 3PH Full -moduuli kdyttoon asetuksella:
- ckn=1

Huomautus: jotta yhteys UltraCella-ohjaimen ja laajennusmoduulin
valilld on varma, I/0-laajennuskortin verkko-osoite ja UltraCella-ohjaimen
parametri cH1 tulee asettaa samaan arvoon (oletus 15).

A Tarkedd: Tama I/0-laajennuskortin dip-kytkinten (vastaa sarjavdylan
osoitetta 15) asetus on kdytdssa marraskuusta 2015 alkaen ja takaa plug &
play -yhteyden UltraCella-ohjaimiin, joissa on ohjelmistoversio 1.7
(oletusarvo  cH1=15). Ennen marraskuuta 2015  valmistettujen
laajennusmoduulien osoitteen oletusasetus on 1 (kuvassa ndytetysta
poikkeva  dip-kytkinten  kokoonpano). Jos  UltraCella-ohjaimen
ohjelmistoversio on vanhempi kuin 1.7, sen oletusasetus on cH1=1.
Joissakin tapauksissa kaksi konfigurointia tulee sovittaa kasin.

4.12.1 Parametrit (UltraCella)

UltraCella-ohjaimessa on Ultra 3PH Full -moduulin  konfigurointiin
tarkoitettu parametrien alasarja.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
cH1  |3PH-moduulin sarjavaylan osoite 15 1 247 -
cH2  |3PH-moduulin poikkeaman 0 0 232 -
sarjavayldn osoite
cH3  |Kolmivaiheisen moduulin tyyppi 0 0 1 -
0 = Evaporator
1 =Full
cAl |Sd1-anturin litdntd 0 0 1 -

0 = UltraCella-ohjaimessa

1 = 3PH-moduulissa
cA2 |Sd2-anturin litdntd 0 0 1 -

0 = UltraCella-ohjaimessa

1 = 3PH-moduulissa
cA3  |Sc-anturin litdnta 0 0 1 -

(vain Full-moduuli)
0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa

cEn  |3PH-mallin kdyttodnotto 0 0 1 -
0 = pois kaytdstd
1 = kdytossa

4.12.2 Toiminto

Ultra 3PH Full -moduuli tulee yhdistaa UltraCella-ohjaimiin (sarjanumerot
WB000S% tai WB000D%). Moduulin sisdlla olevat korkeatehoiset
toimilaitteet kdsittelevat suoraan lauhdutus- ja hoyrystysyksikdiden
kolmivaiheisia kuormia, mutta logiikka ja sadtodalgoritmit ovat UltraCella-
ohjaimen sisélld. Alla olevassa taulukossa ilmoitetaan, mihin anturit ja
kuormat voidaan liittda.

o Huom:

« vaikka kolmivaiheiset kuormat tulee liittad fyysisesti Ultra 3PH Full
-moduuliin, UltraCella sdilyttaa releiden vakiokonfiguroinnin.

Liitetty
UltraCella Ultra 3PH Full
Tulo -moduuli
Ymparistdanturi v -
cAl ‘: 0
Sulatusanturi Sd1 AT=1
, \ v
cA2=0
Apuhdyrystimen v [ -
sulatusanturi Sd2 CAZ‘: 1 —
cA3=0
Lauhd iS 4 | -
auhdutusanturi Sc A3
_ v
Ultra 3PH Full
Lahto UltraCella -moduuli
K iohi v v
ompressoriohjaus (1PH) (3PH)
Sulat tukset Y Y
ulatusvastukse (1PH) (3PH)
He ti haltimet v v
Oyrystimen puhaltime (1PH) (3PH)
Val i
oo (1PH)
AUX1 ‘ ‘
(1PH) (1PH)
AUX2 i
(1PH)
Taul. 4.e

UltraCella +0300083F! - rel. 2.3 - 18.03.2020



CAREL

5. LAHTOJEN KONFIGUROINTIJA SUOJAT

5.1 Analogildhto

Kaytettavissd on analogildhtd Y1, joka kdyttad hoyrystimen puhaltimia,
jotka on suunniteltu toimimaan tulolla 0-10 V. Katso luku 6.9.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

5.2.3 Lahdon AUX1/AUX2 toiminta

HO1 |L&hddn Y1 konfigurointi 0 0 3 -
0 _|Pois kdytosta

1_IModulointildhto (yleinen toiminto)
2 |Nopeussaatoiset hoyrystimen
puhaltimet anturissa Sd

3 |Nopeussaatoiset lauhduttimen
puhaltimet

Léhdét AUXT ja AUX2 voidaan yhdistdd eri toimintoihin, kuten
hélytys, AUX-ndppdimelld ohjattava apuldhtd, pump down -venttiili,
lauhduttimen puhallin, kompressori tai toinen kompressori vuorottelulla.
Katso lisatietoja luvusta 3.2.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

5.2 Digitaalilahdot

5.2.1 Viivekdynnistys kompressorin lahdossa

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c0  |Kompressorin/puhaltimen 0 0 15 min
kdynnistysviive kytkettdessd virta

+ c0: Kompressorin ja hoyrystimen puhaltimen kdynnistysta viivastetaan
hetkestd, jolloin ohjaimeen kytketddn virta, ajalla (minuutteja), joka
vastaa télle parametrille annettua arvoa. Tdma viive auttaa suojaamaan
kompressoria toistuvilta kdynnistyksiltd, jos sahko katkeaa usein.

o Huomautus: katso muut suojausparametrit (c1, c2, c3) luvusta 4.

5.2.2 Turvalaitteet lahdaille eri releilla

H1  |AUX1-ldhdon konfigurointi 1 0 21 -

0 Normaalisti jannitteinen halytys

1 Normaalisti jdnnitteetén halytys

2 Padllekytkentd AUX-ndppdimelld tai
digitaalitulosta

3 Kerdysaltaan vastuksen
paallekytkenta

4 Apuhdyrystimen sulatus

5 Pump down -venttiili

6 Lauhduttimen puhallin

7

8

9

Kompressorin viive
Ohjausldht6 1 ON/OFF
Ohjauslahtd 2 ON/OFF

10 Halytyslahto 1

11 Halytysldhto 2

12 Auxiliary evaporator fan

13 Toisen kompressorin vaihe

14 Toisen kompressorin vaihe
vuorottelulla

15 Kosteusldhtd

16 Kaanteistilan 1dhto

17 Aikakaistalla hallittu 1dht6

18 Ohjauslahto 3 ON/OFF

19 Kaanteistilan 1ahto - kuivatus

20 Ulkoinen kuivain

21  Kaénteistilan 1dht6 2

H5  |AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
Katso H1

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c11_ [Toisen kompressorin kdynnistysviive | 4 [ 0 [ 250 [ s

+ c11 asettaa ensimmadisen ja toisen kompressorin (tai kompressorin
ensimmaisen ja toisen vaiheen) valisen kaynnistysviiveen.

A
cl

[N 2

A
Y

A
Y
A
A

ON

Step1

OFF

ON

Step2

OFF

Y

Power_ON "
c0

Kuva 5.a

Selitykset

Step1 Kompressorin vaihe 1

Step2  |Kompressorin vaihe 2

t Aika
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6. OHJAIN

6.1 Ohjaimen paalle- ja poiskytkenta

6.3 Asetusarvo

Padlle- tai poiskytkettyd tilaa voidaan valvoa useammasta ldhteesta:
nappdimistostd, digitaalitulosta ja valvojasta. Kun ohjain on kytketty pois,
naytolla nakyy parametrilla /t1 valittu ldmpétila vuorotellen OFF-viestin
kanssa (Oletus ensimmaisen kdynnistyksen yhteydessd). Digitaalituloa
voidaan kdyttad ohjaimen paalle-/poiskytkentddn asettamalla parametrin
A5/A9 arvoksi 6. ON/OFF-tilan  kdyttdonotto digitaalitulosta on
ensisijainen valvojaan ja ndppdimistdon ndhden.

Ldhde Prioriteetti Huomautuksia

Digitaalitulo 1 On/Off-tilan kaytosta poisto nappaimistosta ja
valvojasta

Nédppdimistd 2

Valvoja 3

Taul. 6.2

6.2 Virtuaalianturi

Ohjausléhtd on kompressorin 1ahto. Ohjausanturi on ympaéristdanturi B1
(oletusmdaritys), kun taas muita toimintoja voidaan liittda antureihin B2,
B3, B4, B5. Jos kylmatila on erittdin suuri, toisen anturin kayttd on katevaa
ympariston lampdtilan sddtdmistd varten. Ohjain aktivoi kompressorin
virtuaalianturin (Sv) ohjeiden mukaan ja tarve lasketaan seuraavien
kahden lukeman painotetusta keskiarvosta:

« Ulostulon anturi B1

« Sisdantulon anturi B2 tai B4

Anturi B2 tai B4 on méadritettava sisddntulon anturiksi, jotta sitd voidaan
kdyttad yhdessa B1-anturin kanssa ja luoda virtuaalianturi Sv.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/4 Virtuaalisen anturin kokoonpano 0 0 100 -
0=anturi Bl 0 =anturi Bl

100 = anturi B2 100 = anturi B4

Parametri /4 maarittaa virtuaalianturin (Sv) ohjausanturin B1 ja sisdéantulon
anturin (B2 tai B4) painotettua keskiarvoa kdyttden seuraavan kaavan
mubkaisesti:

[(B1*(100-/4)+B2*/4]
100

[(B1*(100-/4)+B4*/4]

Sv=

Sv=

100

UltraCella

Kuva 6.a

Aseta esimerkiksi anturi B2 tai B4 sisdantulon anturiksi virtuaalianturin
arvon laskemista varten, kun kdytetddn sovellusta kahdella hoyrystimella.

Selitykset

B1 |Ulostulon anturi
B4 |Sisaantulon anturi

B1  Ulostulon anturi
B2  Sisdéntulon anturi

47

Viiteldhté on kompressorin lahté (CMP). Ohjain voi toimia kahdella eri
tavalla. Tapa voidaan valita parametrilla r3:

+ suora sulatuksella

+ suora ilman sulatusta

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
St Asetusarvo 2/-20| r1 r2 °C/°F
rd Differentiaali 20 | 01 20 °C/°F
rl Minimiasetusarvo -50 | -50 r2 °C/°F
r2 Maksimiasetusarvo 60 rl 200 °C/°F
r3 Toimintatila 0 0 1 -
0 _[Suora sulatuksella
1 [Suorailman sulatusta
1 CMP
ON
A
Y
OFF ‘ ‘
I} I} »
rd Sv
St
Kuva 6.b
Selitykset
St Asetusarvo | Sv__ Virtuaalinen anturi

rd _ Differentiaali | CMP_Kompressori

Jos olet ottanut kdyttéon toisen kompressorin Idhdon (H1, H5 =
13, 14) AUX-1dhdossa, kompressori kdynnistetadn valillda St + rd/2 ja
apukompressori AUX vdlilld St + rd alla olevan kuvan mukaan.

A

AUX
ON
A
OFF CMP“' ‘
ON
A
OFF ‘ |
] [} [}
d/2]ydr2.| SV
St
Kuva 6.c

Selitykset

St Asetusarvo
rd _ Differentiaali
Sv__ Virtuaalinen anturi

CMP_Kompressori
AUX_Apuldhtd

Ohjaimen asetusarvo normaalissa toimintatilassa ilmoitetaan parametrilla St.
Arvo saattaa kuitenkin vaihdella muiden algoritmien mukaan:

+ Muuta asetusarvo digitaalitulosta (St+r4 ja/tai StH+r5)

+ Muuta asetusarvo aikakaistasta (St+r4 ja/tai StH+r5)

+ Asetusarvon vaihtelu rampilla (vaihteleva asetusarvo)

seuraavalla prioriteetilla:

Priorit.|Toiminto Ohjauksen
asetusarvo
Str4 - StH+r5
St+r4 - StH+r5

Vaihteleva param.
PS1, PS2, PS3ja PHI1,
PH2, PH3 mukaan

4 Asetusarvo parametrilla St St

1 Asetusarvon muutos digitaalitulosta (A5/A9=7)
2 Asetusarvon muutos aikakaistan mukaan
3 Asetusarvon muutos (rampit)

6.3.1 Asetusarvon muutos digitaalitulosta
UltraCella-ohjaimella  ohjauksen  asetusarvo  voidaan  muuttaa
kdyttamalld digitaalituloja DI2 ja DI3. Toiminto saattaa olla hyddyllinen
kayttotarkoituksissa, joissa ohjauksen asetusarvoa voidaan kasvattaa,
kun varastoon ei ole vapaa padsy (esim. yolld). Témad auttaa sddstamaan
energiaa ja takaa, ettd tuote on valmis esille laitettavaksi ja myytavéksi heti
tarvittaessa. Digitaalitulo DI2 on yhdistetty parametriin A5.

Digitaalitulo DI3 on yhdistetty parametriin A9. Asetusarvon muutos
otetaan kdyttoon digitaalitulosta asetuksella A5=7 (DI2) tai A9=7 (DI3).
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Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. _ Yks.

A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 15 -
7 = asetusarvon muutos

A9  |Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 15 -
7 = asetusarvon muutos

Kun digitaalitulo on kaytdssa (kiinni), ohjauksen asetusarvo on
parametrien St ja r4 summa. Kun digitaalitulo ei ole kdytdssa (auki),
ohjauksen asetusarvo on parametrille St (normaalitoiminta) asetettu arvo.

+ DI2/ DI3 pois kdytosta (auki) -> ohjauksen asetusarvo = St
+ DI2/ DI3 kédytossa (kiinni) -> ohjauksen asetusarvo = St + r4

Olet. Min. Maks. Yks.

| 30 | 60 | 60 | °C/F
| 00 [-5001] 500 [ %

Par.  Kuvaus

4 |Asetusarvon poikkeama
r5 [Kosteuden asetusarvon poikkeama

Huomautus: kun asetusarvon muutos on kdytossa ja nykyinen

asetusarvo on St+r4 (ja/tai Sth +r5), SET-ndppdin vilkkuu
osoittaakseen, ettd ohjauksen asetusarvo ei ole parametrilla St tai StH
ilmoitettu arvo.

Huomautus: jos ndyton toisella rivilla ndytetddn asetusarvo (/t2 =
6 malleissa, joissa kdytdssd), ndytetty arvo on todellinen ohjauksen
asetusarvo (siten joko St tai St + r4 digitaalitulon tilasta riippuen).

6.3.2  Asetusarvon muutos aikakaistan mukaan
UltraCella-ohjaimella ohjauksen asetusarvo voidaan muuttaa myods
aikakaistojen mukaan kdyttamalld laitteeseen asennettua reaaliaikaista
kelloa. Toiminto on samanlainen kuin edellisessa kappaleessa selostettu,
mutta hyddyllisempi jouduttaessa muuttamaan asetusarvoa toistuvasti
maardttyind kellonaikoina.Kun aikakaista on kdytossd, ohjauksen
asetusarvo on parametrien St ja r4 arvojen summa.

+ Aikakaista pois kdytostd -> ohjauksen asetusarvo = St tai StH
+ Aikakaista kdytdssd -> ohjauksen asetusarvo = St + r4 tai StH + r5
Olet. Min. Maks.  Yks.

| 30 | 60 | 60 | °C/F
| 00 [-500] 500 | %

Par.  Kuvaus
r4 Asetusarvon poikkeama
r5 Kosteuden asetusarvon poikkeama

Asetusarvon muutos aikakaistasta otetaan kdyttodn ottamalla ensin
kayttoon aikakaista seuraavien parametrien asetuksella:

Par. Kuvaus

Olet. Min. Maks. Yks.
dSn |Asetusarvon muutos aikakaistan mukaan: 0 0 11 |paiva
pdiva - 0 = pois kdytosta
1,2, ...7 = sunnuntai, maanantai, ... lauantai
8 = maanantai — perjantai
9 = maanantai - lauantai
10 = lauantai ja sunnuntai

11 = joka pdiva

hSn |Asetusarvon muutoksen aloitus aikakaistan| 0 0 23 |tunti

mukaan: tunti

MSn |Asetusarvon muutoksen aloitus aikakaistan| 0 0 59 | min

mukaan: minuutit

hSF |Asetusarvon muutoksen lopetus aikakaistan| 0 0 23 |tunti

mukaan: tunti

MSF |Asetusarvon muutoksen lopetus aikakaistan| 0 0 59 | min

mukaan: minuutit

H9 |Ota kéyttdon asetusarvon muutos aikakaistan| 0 0 1 -
mukaan - 0/1 = pois kdytosta / kdytdssé

Esimerkki: ohjauksen asetusarvo 4 °C maanantaista sunnuntaihin klo
08:30 - 18:30 ja 9 °C kaikkina muina aikoina asetetaan seuraavasti:
« St=4

« 14=5

+ dSn=9
+ hSn=8
*« MSn=30
+ hSF=18
+ MSF=30

+ H9=1->jos H9=0, aikakaista ei ole koskaan kaytossa

Huomautus: kun asetusarvon muutos on kdytossa ja nykyinen

asetusarvo on St+r4 (ja/tai Sth +r5), SET-ndppdin vilkkuu
osoittaakseen, ettd ohjauksen asetusarvo ei ole parametrilla St tai StH
ilmoitettu arvo.

Huomautus: jos ndyton toisella rivilld ndytetddn asetusarvo (/t2 =
6 malleissa, joissa kdytdssd), ndytetty arvo on todellinen ohjauksen
asetusarvo (siten joko St tai St + r4 riippuen siitd, onko aikakaista kdytossa
vai ei).
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6.3.3 Asetusarvon rampit

Erittdin -~ suuret  kylmatilat,  joissa  elintarvikkeita  sdilytetdan
miinusldampdtilassa (pakastimet), saattavat logistisista tai rakenteellisista
syistd vaatia betonilattian. Kun kylmatila ja siten sen lattia jaddhdytetadan
aluksi  ympdroivastd  lampotilasta  asetusarvoon  mahdollisimman
lyhyessd ajassa (pull down), lattiaan saattaa muodostua halkeamia,
jotka aiheuttavat merkittavid vaurioita. Tasta johtuen tdman tyyppisissa
kylmadtiloissa kdytetdan vaihtelevan pituisia ja tehoisia ramppeja, jotka
saattavat kylmatilan asetusarvoon ajassa, jonka betonilattia kestaa.
UltraCella-ohjaimella voidaan konfiguroida rampit, jotka jaetaan kolmeen
vaiheeseen. Rampin jyrkkyys riippuu ldmpétilan lopullisesta asetusarvosta
ja jokaisen vaiheen kestosta.

Vaihe 1. tyypillisesti tdma on alkujddhdytysramppi ymparoivasta
lampédtilasta lopulliseen, noin 0 °C:n ldmpdtilaan, joka kestda useita pdivia
(oletuksena 6 pdivaa).

Vaihe 2: tyypillisesti tdma on vaihe, jossa vaiheessa 1 saavutettua
lampaotilaa pidetdan ylla ja joka kestaa useita pdivia (oletuksena 2 paivaa).
Vaihe 3: tdmd on toinen ja lopullinen jadhdytysramppi lopulliseen
lampaotilan asetusarvoon pakasteiden sailyttamiseksi; koska kyseessa on
kriittisin vaihe, se kestaa tyypillisesti pidempddn (oletuksena 10 paivad).

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
PS1  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 1 0 |-50,0] 2000 | °C/°F
PS2  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 2 0 |-50,0] 200,0 | °C/°F
PS3  |[Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 3 | -30,0 | -50,0 | 200,0 | °C/°F
PHT |Rampit: vaiheen 1 kesto 6 0 10 | pdiva
PH2 |Rampit: vaiheen 2 kesto 2 0 10 | pdiva
PH3 |Rampit: vaiheen 3 kesto 10 0 10 | pdiva

Esimerkki: ympadroivdstd lampotilasta 30 °C alkava ramppi saavuttaa
ensimmaisessd vaiheessa 0 °Citta kuudessa pdivdssa (vaihe 1), sitd
pidetddn 0 °Cissa kaksi pdivaa (vaihe 2) ja lopullinen jadhdytysramppi
saavuttaa -30 °C:tta yli 10 pdivassa (vaihe 3).

REFRIGERATION CURVE FOR COLD ROOMS

2,5K/12h
10°C

internal temperature

T T T T T T T T T T T T T T T T T Al
& &S
0% (8% 8% 0% (8% (0T (8% 0% (3% a% @8 (8% 8% 8% 0T 87 (87 8% o8

Kuva 6.d

Huomautus: kun rampit ovat kdytossa ja koko niiden keston ajan,
ohjauksen asetusarvo ei endd ole parametrilla St ilmoitetu arvo,
vaan se lasketaan automaattisesti uudelleen 12 tunnin valein parametreille
PSi ja PHi asetetuista arvoista riippuen.
Huomautus: jos sahkd katkeaa rampin ollessa kdynnissd, sahkon
palautuessa ramppi jatkaa keskeytyskohdasta, ellei kylmatilan
lampatila ole kasvanut sahkokatkon aikana parametria Pdt suuremman
arvon verran asetusarvosta, joka oli saavutettu juuri ennen séhkokatkoa.
- Jos (asetusarvo ennen sdhkokatkoa - kylmatilan nykyinen lampétila)
< Pdt -> lyhyt sdahkokatko -> ramppi jatkuu keskeytyskohdasta, uusi
aloitusasetusarvo on yhta suuri kuin kylmatilan saavuttama lampétila
ja vaihe kestaa jéljelle jaavan ajan (kuin sahkokatkoa ei olisi tapahtunut).
- Jos (asetusarvo ennen sdhkokatkoa - kylmatilan nykyinen lampétila)
> Pdt -> pitka sahkokatko, ldampdtila on kasvanut liikaa -> ramppi alkaa
uudelleen alusta (vaihe 1, PST, PH1).
Taman tarkoituksena on estaa lattian vaurioituminen huomattavasti liian
nopean pull down -vaiheen seurauksena.

Olet.
20,0

Min.
10,0

Maks.
30,0

Yks.
°C/°F

Kuvaus
Rampit: asetusarvon maksimimuutos
sahkokatkon jalkeen

Par.
Pdt

Huomautus: Kolmannen vaiheen lopussa ohjauksen asetusarvo
palaa parametrille St -> asetettuun arvoon. Akillisten vaihtelujen
valttdmiseksi suositeltu asetus on PS3 = St.
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Ramppien kayttoonotto
Rampit tulee ottaa kayttdon parametrin asetuksella Pon=1.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
Pon  |Asetusarvon ramppien kédyttéonotto| 0 0 1 -
1 = rampit kéytossa
1. Aseta Pon=1.
2. Hoyrystimen puhaltimet kdynnistetddn  kolmeksi  minuutiksi

(puhaltimen rele pddlld ja analogildhtd parametria F6 vastaavassa
maksimiarvossa, jos kaytdssd).

3. Alkurampin asetusarvo = Sv (virtuaalinen ohjausanturi, joka vastaa
kylmadtilan nykyista lampdtilaa).

4. Ohjain sadtdd ohjauksen asetusarvon parametrien PS1, PS2, PS3
ja PH1, PH2, PH3 mukaan. Jokaisen vaiheen aikana ohjauksen
asetusarvo lasketaan uudelleen 12 tunnin vélein.

5. Vaiheen lopussa (kesto PH3) rampit poistetaan kadytosta
automaattisesti (Pon=0) ja ohjauksen asetusarvo on jalkeen arvo St.

Huomautus: kun rampit ovat kdytossd ja koko niiden keston ajan,
SET-ndppain vilkkuu osoittaakseen, ettd ohjauksen asetusarvo ei
enaa ole parametrille St asetettu arvo.

Huomautus: jos nayton toisella rivilld ndytetdan asetusarvo (/12 =
6 malleissa, joissa kdytossd), ndytetty arvo on todellinen ohjauksen
asetusarvo.

()
()

»)

Huomautus: rampit aloitetaan alusta asetuksella Pon=1.

Huomautus: rampit poistetaan aina kdytostd, jos kdytdssa on
asetusarvon muutos digitaalitulosta/aikakaistasta.

Huomautus: rampit voidaan ottaa kdyttodn myds UltraCella

Selitykset

CMP Kompressori

C Lauhdutin

L Nestesailio

P Alipainekytkin

F Kuivaussuodatin

E HOyrystin

S Nesteen tarkistusikkuna

V2 Termostaattiset paisuntaventtiilit
PDV Pump down -venttiili

Huomautus: aikaa c8 ei oteta huomioon, jos pump down on pois

kaytosta (c7=0). Tdssd tapauksessa pump down -venttiilid (H1=5 tai
H5=5) voidaan kdyttdd ohjaamaan magneettiventtiilid, jonka toiminta vastaa
aina kompressorin ldhtod. Aikaa c8 ei oteta huomioon mydskadan, jos pump
down on kéytossa (c7>0) ja kompressorin sammutusaika on 0 (c2= 0).

Voit valita pump down -tilan seuraavasti:

+ Paineen mukaan (painekytkin pakollinen): Kun pump down -venttiili
sulkeutuu, kompressori jatkaa toimintaansa, kunnes se saavuttaa
alhaisen painearvon (kosketin auki). Tassa vaiheessa kompressori
sammutetaan. Ellei painekytkin vaihdu ajan c¢7 kuluessa, halytys Pd
laukeaa, pump down padttyy aikakatkaisuun. Halytys Pd resetoidaan
automaattisesti, jos seuraavassa pump down -tilassa alhainen paine
saavutetaan ajan c7 kuluessa.

« Ajan mukaan (painekytkin valinnainen): Kun venttiili sulkeutuy,
kompressori toimii ajan c¢7. Halytys Pd (pump down pdattyi
aikakatkaisuun) kytketaan pois.

¢10 = 0: Pump down paineen mukaan

Painekytkin vaihtuu ajan c7 kuluessa Painekytkin vaihtuu ajan c7

sammutettuna. N kuluttua
ON
o Huomautus: rampin maardtty vaihe voidaan ohittaa asetuksella CMP. FAN
PHi=0 (i=1, 2 tai 3). !
OFF -
|
ON L — ‘
| ! |
o |
6.4 Pump down PDV o |
Pump down -tilan tarkoituksena on poistaa kylmdaine kokonaan OFF r ‘ |
hoyrystimesta aina, kun kompressori pysahtyy. Taman vaiheen jalkeen Pressu?gl : | | |
kompressori  voidaan sammuttaa turvallisesti. Kun kompressori switch | | | |
kdynnistetddn seuraavan kerran, siind ei ole nestettd. Kun asetusarvo OFF 1 ‘ ‘ ‘
saavutetaan, ohjain sulkee pump down -venttiilin pysdyttadkseen ON ‘ ‘ ! L
kylmdaineen virtauksen hoyrystimeen ja maddrdtyn ajan kuluttua Alarm Pd } ! !
kompressorin. Sovelluskaaviossa on pump down -venttiili ja alipainekytkin. } ! !
Kun ohjain pyytad kompressorin kdynnistystd, pump down -venttiili L —
avataan, jos suoja-ajat c1 ja c2 ovat kuluneet. Kompressori kdynnistetadn Sv
parametriin c8 asetetun ajan kuluttua. st
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. >
c7 Pump down -maksimiaika (PD) 0 0 900 S
0 = Pump down pois kaytdsta
c8  |[Kompressorin kdynnistysviive pump 5 0 60 S Kuva 6.f Kuva 6.9
down -venttiilin PD avauksen jalkeen .
HT |AUX1-1ahdon konfigurointi T o0 | 17 - Selitykset
...5 = pump down -venttiili CMP_FAN Kompressori, puhallin
H5  |AUX2-1ahdon konfigurointi 1 0 17 - PDV Pump down -venttiili
...5 = pump down -venttiili Pressure switch Painekytkin
Sv Virtuaalinen anturi
c/ Pump down -maksimiaika
&— C Z Pd Pump down -hélytys
l— t Aika
cmp Asetusarvo

S 0

F
AN

©s
[ |

[T]V2 . @ E
-

—_—
Kuva 6.e
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St
o Huomautus:

+ Jospumpdown-tilan aikana saapuu uusijaahdytyspyyntd, pump down
-toimenpide paattyy ja pump down -venttiili avautuu (kompressori on
jo paalla edellisen pump down -vaiheen jalkeen).

» Jos halytys Pd laukeaa, automaattikdynnistys poistetaan kaytosta.
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6.5 Automaattikaynnistys pump down
-tilassa

Kuten edellisessé kappaleessa selostettiin, kun asetusarvo saavutetaan,
ohjain sulkee pump down -venttiilin ja painekytkin vaihtuu ja ilmoittaa
alhaisesta paineesta. Jos venttiilin tiivistysongelmien seurauksena
painekytkin vaihtuu uudelleen, kompressori voidaan kdynnistdd uudelleen
automaattikdynnistystoiminnolla, josta iimoitetaan viestilld Ats. Tama viesti
pyyhitadn seuraavan asianmukaisen pump down -jakson yhteydessa.

Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 1 -

Par. Kuvaus

c9 |Automaattikdynnistys pump down -tilassa

0 |aina kun pump down -venttiili sulkeutuu
1 |aina kun pump down -venttiili sulkeutuu
ja alipainekytkimen jokaisella pyynnolla
ilman sddtopyyntoa

ON ‘
CMP, FAN |
OFF ] ‘

ON

VPD

OFF

ON

Pressure
switch

OFF
ON
AtS

Kuva 6.h

o Huomautus: alhainen paine = paine pois/auki

Selitykset

CMP, FAN [Kompressori, puhallin|t Aika

VPD Pump down -venttiili |AtS Automaattikdynnistys
pump down -tilassa

St Asetusarvo Pressure switch |Painekytkin

Sv Ohjausanturi

o Huomautuksia:

+ kompressorin automaattikdynnistyksessd noudatetaan suoja-aikoja c1
ja €2, mutta ei suoja-aikaa c3

+ viesti AtS resetoidaan automaattisesti seuraavan asianmukaisen pump
down -jakson yhteydessa.

6.6 Jatkuva jakso

Katso jatkuvan jakson kdyttoonotto ndppdimistolld luvusta 3 (parametrin
arvo cc > 0). Jatkuvan jakson tilan aikana kompressori jatkaa toimintaansa
ohjaimesta riippumatta ajan cc laskeakseen lampétilan jopa asetusarvon
alapuolelle. Jatkuva jakso pysdytetddn ajan cc jdlkeen tai saavutettaessa
maadrdtty minimildmpétila, joka vastaa minimildampaotilan halytyskynnysta
(AL). Jos jatkuvan jakson pdadtyttyd ldmpdtila on [dmpdtilan
minimikynnyksen alapuolella, alhaisen lampaotilan halytys voidaan ohittaa
asettamalla parametri c6 asianmukaisesti: halytyksen ohituksen viiveaika
jatkuvan jakson jalkeen.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. _ Yks.

cc Jatkuvan jakson kesto 0 0 15 tunti

c6  |Alhaisen lampdtilan hélytysviive 2 0 250 tunti
jatkuvan jakson jalkeen

A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 15 -
14 = Jatkuvan jakson kdyttéonotto

A9 Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 15 -
14 = Jatkuvan jakson kdyttéénotto
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6.7 Ovikytkimen ohjaus

Katso luku 4

6.8 Sulatus

Esittely
Nditd parametreja  (dd1-dd8) voidaan kdyttdd asettamaan 8
sulatustapahtumaa, jotka on yhdistetty jarjestelman kelloon (RTC).

Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 -

Kuvaus

Sulatus 1-8: paiva

0 Pois

1...7 |Maanantai-Sunnuntai

8 Maanantaista perjantaihin
9 Maanantaista lauantaihin
10 |Lauantai ja sunnuntai

11 |Paivittdin

Sulatus 1-8: tunti 0
Sulatus 1-8: minuutit 0

Par.
dd1...8

hhi...8
nnl...8

23 |tunti
59 | min.

0
0

UltraCellan avulla voit hallita seuraavia sulatustyyppejd, jotka riippuvat
parametrista dO:

0. vastussulatus ldmpotilan mukaan (Idhelld hoyrystintd)

1. kuumakaasusulatus ldmpaétilan mukaan

2. vastussulatus ajan mukaan

3. kuumakaasusulatus ajan mukaan

)
)

Par.  Kuvaus Olet. Min.  Maks. Yks.

Huomautus: EdT ja Ed2 osoittavat sulatuksen paattymista
aikakatkaisuun.

Huomautus: halytykset Ed1 ja Ed2 voidaan poistaa kaytosta
parametrilla A8.

A8 Ed1, Ed2 kayttoonotto 0 0 1 -
0/1 = pois kaytosta / kaytossa

Sulatusjakso voidaan lopettaa lampdotilan mukaan, jolloin sulatusanturin
Sd asennus on valttdmdtontd (valinta valiltd B2-B3), tai ajan mukaan.
Ensimmaisessa tapauksessa sulatus padttyy, jos anturi Sd mittaa arvoa
dtl suuremman arvon tai aika dP1 on kulunut loppuun. Toisessa
tapauksessa jos sulatusvaihe ylittdd maksimiajan dP1. Sulatuksen
paatyttyd ohjain saattaa siirtyd tippumisvaiheeseen (kdytossa jos dd >
0), jonka aikana kompressori ja puhaltimet on sammutettu. Sen jalkeen
se siirtyy jalkitippumisvaiheeseen (jos Fd > 0), jonka aikana ohjain jatkaa
toimintaa puhaltimet sammutettuina. Voit valita ndyton kdyttopadtteessa
sulatuksen aikana parametrilla dé.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
d0 |Sulatuksen tyyppi 0 0 3 -
0 |Vastus ldmpo6tilan mukaan
1 Kuumakaasu l[dmpdtilan mukaan
2 |Vastus ajan mukaan
3 |Kuumakaasu ajan mukaan
dt1 |Sulatuksen loppuldmpétila, padhdyrystin 4 | -50 | 200 |°C/°F
dt2 |Sulatuksen loppuldmpétila, apuhdyrystin 4 | -50 | 200 |°C/°F
dP1 |Sulatuksen maksimikesto 30 1 250 | min
dP2 |Sulatuksen maksimikesto, apuhdyrystin 30 1 250 | min
d6 |Pddtteen ndytto sulatuksen aikana 1 0 2 -
0= Lampdtila ja dEF vuorottelevat
1 =Viimeinen ennen sulatusta ndytetty lampdtila
2 = dEF
A
Sd
" NC /N
dti-1 l 1
/ -~ N
} ! T
ON ‘ | do=0, 1
DEF l | |
OFF fd ;
! | e
ON| ‘ do=2,3
DEF J
OFF o = = = === mmm o m oo I—

dP1

Kuva 6.i
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Selitykset 2. Kuumakaasusulatus (d0 = 1, 3): toimintajakso
t Aika Toimintajakso kdyttaa parametrien F2 ja F3 oletusarvoja.
dtl Sulatuksen loppuldmpétila
dP1 Sulatuksen maksimikesto
Sd Sulatusanturi
do Sulatuksen tyyppi &— C V_def
DEF Sulatus g -
I N cmp

1. Vastussulatus (d0 = 0, 2): toimintajakso
Toimintajakso kdyttad parametrien F2 ja F3 oletusarvoja.

&— C

CMP

O

Q)
L ]

|
EJIF
A

©s ‘ CZ]D
V2 E M
23 =

—

Kuva 6.1

Huomautus: sulatusldhtod (DEF) kdytetddn kuumakaasuventtiilin V_def
ohjaukseen

A
REFRIG DEF DRIP POST REFRIG
Kuva 6, ; ;(hot gas) ; ; DRIP ;
ON . L .
| | c8 |
REFRIG PUMP DEF  DRIP pRp REFRIG 1 1 1
;DOWN (REF) | (dd) | (Fd) | OFF } ‘ ; !
ON | | | c8 | ON : :
cMP ! ! g ! | |
OFF | | | | FAN : :
F : ‘ FO=0 F3=1 | |
ON — f ‘ f oFF | : | |
PDV ! ! ! ON ; ! !
| | |
OFF 1 1 1 V_def : : :
| | | | | | | |
ON : : : OFF I I I I I
FAN | | | ! ! ! ! ! .
I I I
| F0=O F3=1 | |
OFF ! | | ‘ Kuva 6.m
ON ; : : Selitykset
RES | } } )
| i i CMP Kompressori
OFF Refrig Jaahdytys
! ! ! ! ! FAN Lauhduttimen puhallin
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ rag Def Sulatus
V_def Kuumakaasuventtiili
Kuva 6.k Drip Tiputus
: E Hoyrystin
Selitykset Post drip  |Jalkitiputus
CMmP Kompressori C Lauhdutin
Refrig Jaahdytys B3 Sulatusanturi
PDV Pump down -venttiili V2 Termostaattinen paisuntaventtiili
Pump down [Pump down -vaihe L Nestesailio
FAN Lauhduttimen puhallin F Kuivaussuodatin
Def Sulatus S Nesteen tarkistusikkuna
RES Vastus (sulatusvastus) t Aika
Drip Ti_putus_
FE’ost dip Té;icl)kirtivpsa?us Sulatus otetaan kdyttddn seuraavalla prioriteetilla:
C Lauhdutin + nappdimistostd sulatusndppaimelld
V2 Termostaattinen paisuntaventtiili « kellosta asettamalla tapahtuma ja kdynnistystila, enintddn 8 sulatusta
tF MV“"USSUOda““ paivassa (parametrit dd1-dd8)
B3 SL‘JIgtusanturi « asettamalla syklinen alue dI
L Nestesailid - digitaalitulosta
S Nesteen tarkistusikkuna « valvojasta

Sulatus poistetaan kdytdsta:

« sulatus lampotilan mukaan: kun sulatusanturi havaitsee [ampdtilan
olevan sulatuksen loppuldmpdtilaa dt1 korkeamman

« sulatus ajan mukaan: sulatusanturin puuttuessa sulatus loppuu
parametrilla dP1 asetetun maksimiajan kuluttua.

o Huomautus:

« Pump down -tilassa puhaltimen kdynnistys maaritetdan parametrilla
FO.
« Sulatustilassa puhaltimen kdynnistys maaritetdan parametrilla F3.
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6.8.1 Perdkkadisten sulatusten valinen maksimiaika
Par. Kuvaus Olet. Min.  Maks. Yks.
dl |Perdkkaisten sulatusten valinen 8 0 250 tunti
maksimiaika
0 = sulatusta ei suoritettu

Parametri dl on varmuusparametri, joka sallii jaksottaiset sulatukset dl
tunnin valein myos reaaliaikaisen kellon (RTC) puuttuessa. Laskenta
kdynnistyy jokaisen sulatusjakson alussa sen kestosta riippumatta.
Jos aika dl ylittyy ilman suoritettuja sulatuksia, sulatus kdynnistetaan
automaattisesti. Laskuri pysyy padlld, vaikka ohjain kytketadn pois.

Esimerkki: jos esim. reaaliaikaisen kellon vian vuoksi parametrilla td3 (=
dd3, hh3, nn3) ohjelmoitua sulatusta ei suoriteta, uusi sulatus kdynnistyy
suoja-ajan dl kuluttua.

A
o dl N
ON : — ‘
DEF I
OFF ‘ ) L
I ! ! >
dd1 | ‘ ‘ t
<>
. dd2 R
dd3 R
Kuva 6.n
Selitykset
dl Perdkkdisten sulatusten valinen maksimiaika
dd1...dd3  Ohjelmoidut sulatukset
DEF Sulatus

Aika

t
o Huomautus:

« josaika dl kuluu umpeen, kun ohjain on pois paalta, sulatus suoritetaan
heti, kun ohjain kdynnistetddn uudelleen

« jotta sulatukset tapahtuvat sadnndllisesti, niiden valisen ajan tulee
olla suurempi kuin sulatuksen maksimikeston, tippumisajan ja
jalkitippumusajan yhteensa

« asetuksella dI=0 sulatus suoritetaan ainoastaan, jos se otetaan kayttéon
nappdimistosta tai asettamalla ohjelmoidut sulatukset (ddi).

6.8.2 Muut sulatusparametrit

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

d3 Sulatuksen kdynnistysviive 0 0 250 min

d4 Sulatus kdynnistyksessa 0 0 1 -
0/1 = Ei/kylla

d5 Sulatusviive kdynnistyksessa 0 0 250 min

ds Korkean ldmpatilan halytysviive 1 0 250 tunti
sulatuksen jdlkeen (ja ovi auki)

dpr |Sulatuksen prioriteetti jatkuvan 0 0 1 -
jakson suhteen 0/1 = Ei/kylla

+ d3 mddrittda ajan, jonka tulee kulua sulatuksen kdynnistyksen
jalkeen kompressorin pysdytyksestd (vastussulatus) tai kompressorin
kdynnistyksesta (kuumakaasusulatus) sulatusreleiden kdyttédnottoon
pdd- ja apuhdyrystimessd. Kuumakaasusulatuksessa viive d3 on
hyodyllinen, silld se takaa kuumakaasun riittdvdn mddran ennen
kuumakaasuventtiilin kdyttoonottoa.

« d4 madrittdd, otetaanko sulatus kdyttdon vai ei ohjaimen
kdynnistyksessd.  Sulatuspyyntd kdynnistyksessd on ensisijainen
kompressorin kaynnistykselle ja jatkuvalle jaksolle. Erikoistilanteissa
sulatuksen pakotus ohjaimen kdynnistyksessa saattaa olla hyddyllista.

Esimerkki: usein tapahtuvat sdhkokatkot laitoksessa. Jannitteen
puuttuessa tyokalu resetoi sisdisen kellon, joka laskee kahden sulatuksen
vdlisen ajan. Se kdynnistyy uudelleen nollasta. Jos ddritapauksessa
sahkokatkojen tiheys on sulatustineyttd suurempi (esim. sdhkokatko 8
tunnin vélein, kun sulatus suoritetaan 10 tunnin valein), ohjain ei suorita
sulatusta koskaan. Tallaisessa tilanteessa sulatus on suositeltavaa ottaa
kdyttoon kdynnistyksessa varsinkin, jos sulatus ohjataan ldmpdtilan
mukaan (anturi hoyrystimessd). Siten vdltetdan turhat sulatukset ja
ainakin véahennetadn kayntiaikoja. Jos jarjestelmédssa on useita laitteita ja
valittuna on sulatus kdynnistyksessd, séhkokatkon jadlkeen kaikki laitteet
kdynnistavat sulatuksen, mikd aiheuttaa ylijdnnitetilanteen. Seurauksena
saattaa olla ylikuormitus.
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Tama tilanne voidaan estdd parametrilla d5. Se lisdd viiveen ennen
sulatusta. Taman viiveen tulee luonnollisesti olla erilainen jokaisessa
laitteessa.

« d5 vastaa aikaa, joka kuluu ohjaimen kdynnistyksestd sulatuksen
kdynnistykseen

parametria dd kdytetddn pakottamaan kompressorin ja hdyrystimen

puhaltimen  pysdytys  sulatusjakson  jdlkeen  hdyrystimen
tippumisvaiheen helpottamiseksi
« d8 osoittaa korkean ldmpdtilan ilmoituksen  poiskytkentdajan

sulatuksen lopetuksen jalkeen

» jos dpr = 0, sulatuksella ja jaksolla on sama prioriteetti; jos dpr = 1,
jatkuva jakso on kdynnissd ja sulatuspyyntd laukeaa, jatkuva jakso
paattyy ja sulatusjakso alkaa.

Kehittyneet sulatukset (Ohitus ja Kdyntiaika)

Sulatuksen ohitus

Tama toiminto soveltuu sulatuksiin, jotka pddttyvat ldmpdtilan mukaan,
muussa tapauksessa silld ei ole vaikutusta.

Sulatuksen ohitustoiminto arvioi onko sulatuksen kesto véhemman kuin
tietty kynnysarvo “dn1” (‘dn2") ja tdman perusteella se paattdd ohitetaan
seuraavat sulatukset.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

d7 _[Ohita sulatus O=pois kaytosta; 1=kéytdssd | 0 0 1 -

dn |Nimellinen sulatuksen ohituksen kesto | 75 5 100 %

dP1 |Puhaltimen kdynnistyslédmpdtila 45 1 240 | min

dP2 |Puhaltimen kdynnistysaika kompressori 45 1 240 | min
pois padalta

de |Sulatuksen arviointien maks.maéara [ 3 2 50 -

Kynnysarvot “dn1” (hoyrystin 1) ja ‘dn2" (hoyrystin 2) madritetddn
seuraavasti:

dn dn

dnl = *dP1,dn2 = *dP2

Algoritmi ylldpitda laskuria, joka arvioi “lyhyiden” sulatusten maaraa
seuraavasti:
« josensimmadinen sulatus paattyy lyhyemmadssa ajassa kuin dn1, laskuria
lisataan 1:11g;
Sitten arvioidaan 2. ja 3. sulatus ja tarvittaessa laskuria lisataan edelleen
— Jos milloin tahansa sulatusaika on enemmadan kuin dn1, laskuri
nollataan.
« kun laskuri saavuttaa parametrin de (3 oletuksena), seuraava sulatus (4.)
ohitetaan.
— Jos 5. sulatus padttyy lyhyemmadssa ajassa kuin dn1, seuraavat kaksi
sulatusta (6. ja 7.) ohitetaan
— Muussa tapauksessa laskuri nollataan
+ Jos 8. sulatus paattyy lyhyemmassa ajassa kuin dn1, kolme seuraavaa
sulatusta (9, 10. ja 11.) ohitetaan ja laskuri nollataan
jos milloin tahansa sulatus paattyy pidemman ajan kuin dn1 kuluttua,
seuraava sulatus suoritetaan ja laskuri nollataan

Esimerkki sulatusajasta, joka on aina vahemman kuin d1
1 2 3 45 6 7 8 9 1011 12 13 14 15

[T
11203 141 -6/ | -1112/3]

Sulatusjarjestykset
Lyhyt sulatus
Laskuri

Sulatuksen ohitus

Algoritmi
kéynnistyy
uudelleen

Algoritmi ohittaa vain kellon (RTC) asettamat ja sykliset (dl) sulatukset.
Manuaaliset ja valvojan sulatukset suoritetaan aina eivdtkd ne lisaa
laskuria.



CAREL

Sulatuksen kdyntiaika

Kayntiaika on erityinen toiminto, joka maarittdaa milloin yksikko tarvitsee
sulatuksen. Erityisesti se olettaa, ettd jos hoyrystimen ldmpotila Sd-
anturilla mitattuna on jatkuvasti asetetun kynnysarvon (d11) alapuolella
tietyn ajan (d10), kun kompressori on PAALLA, hoyrystin saattaa olla
jaatynyt ja aktivoidaan sulatus. Aika resetoidaan, jos ldmpdtila palautuu
kynnysarvon yldpuolelle.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
d10  |Sulatusaika Kéyntiaika-tilassa 0 0 240 | min
0 =Toiminto pois kaytosta
d11  |Sulatuslampotila Kéyntiaika-tilassa -30 -50 50 [°C/°F
I I L
di : : e
I | I
Sd | | /
| | |
I I
di1 Aﬂ-\? 1 f
\/ !
| | 1
| | | t
ON l
DEF |
OFF 1
: : t
! d10 |
Kuva 6.0

6.9 Hoyrystimen puhaltimet

6.9.1 Vakionopeuspuhaltimet

Puhaltimien tila riippuu kompressorin tilasta.

Kun kompressori on:

+ padlld: myos puhallin voiolla paalld (FO=0) tai se voidaan ottaa kayttéon
hoyrystimen ldmpaotilan ja virtuaalisen anturin Sv mukaan kdyttamalla
seuraavaa kaavaa:

--> FAN = ON
--> FAN = OFF

if Sd < (Sv - F1) -Frd
if Sd = (Sv - F1)

« Off: puhallinta ohjataan PWM-signaalilla, jolla on kiinted 30 min tydsykli.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 2 -

FO  |HOyrystimen puhaltimen hallinta

0 = aina padlld, kun kompressori kdynnissa

1 = kdynnistys riippuu anturista Sd, Sv

3 = kdynnistys anturin Sd mukaan

4 = aina paalld (kompressorista riippumaton)
5 = kdynnistys lampotilan/kosteuden

saadolla
F1__|Puhaltimen kdynnistysldmp®tila 5 | -50 | 200 |°C/°F
F2  |Puhaltimen kdynnistysaika kompressori pois | 30 | 0 60 | min
paalta
F3  |HOyrystimen puhaltimet sulatuksen aikana 1 0 1 -
0/1 = péalld/pois
Puhallin voidaan sammuttaa seuraavissa tilanteissa:
« kun kompressori on pois paalta (parametri F2)
« sulatuksen aikana (parametri F3).
FO=0
Puhallin on aina paalld, kun kompressori on kdynnissa.
A
ON
CMP
OFF ‘ ‘
| |
ON FO=0
Evap. fan
PWM mod. o
- g
Kuva 6.p
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FO=1

Puhallin kdynnistetddn hoyrystimen ldmpdtilan ja virtuaalisen anturin Sv
arvon mukaan kdyttdmalla seuraavaa kaavaa:

jos Sd < (Sv - F1) -Frd --> puhallin = ON

jos Sd > (Sv - F1) --> puhallin = OFF

A
Sd
Sv-F1 .
|
(Sv-F1)-Frd | — ;f *T -
| | | !
ON | — 1
| | | |
Evap. fan FO=1
PWM]
‘mod.‘
‘ : ‘ : g
Kuva 6.q

FO=3

Puhallin kdynnistetddn ainoastaan hoyrystimen ldmpotilan mukaan
kdyttdamalld seuraavaa kaavaa:

jos Sd < F1-Frd --> puhallin = ON

jos Sd > F1 --> puhallin = OFF

A
Sd
Sv-F1 N
“E1)- L N\ — N Lo
serirrrd |~ N - N
I I I !
ON l C 1
| | | |
Evap. fan
PWM
‘ ‘mod.’
T T T T t'
Kuva 6.r
FO=4
Puhallin on aina paalla kompressorin tilasta riippumatta.
FO=5

Puhallin on pdélld, jos vahintaan yksi seuraavista kuormista (kompressori,
vastukset/kuivain, kostutin) on paalla.

A
ON
Hum
OFF
| | |
| | : |
| | | | »
] | | I t
| I | |
ON | | | |
Dehum L l
| | |
(Heater) OFF . :
| | | |
| | | ! 3
R : v
| | | |
ON I I
Cmp | !
|
OFF ‘ ‘ : ‘
| | | |
| | ! | 3>
L l | t
A ! l | |
| | | [
ON i ‘
Evap. fan — l ....... ]
PWM mod.
OFF ‘ ‘ i ‘
| | | |
t'

Kuva 6.5
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Selitykset

CMP Kompressori

PWM mod. Pulssinleveysmodulaatio

F1 Puhaltimen kdynnistyskynnys

Frd Puhaltimen kédynnistysdifferentiaali
Evap.fan Lauhduttimen puhallin

t Aika

Sv Virtuaalinen anturi

Sd Sulatusanturi

Puhallin voidaan pysayttaa:
+ kun kompressori on pois paalté (parametri F2)
+ sulatuksen aikana (parametri F3).

6.9.2 Nopeussadatoiset puhaltimet

Nopeussddtoisten puhaltimien asennus saattaa olla hyddyllista
energiankulutuksen optimoimiseksi. Tassa tapauksessa puhaltimet saavat
virtaa paaverkosta, mutta UltraCella antaa 0-10 Vdc:n ohjaussignaalin
analogilahddén Y1 kautta.

Puhaltimen maksimi- ja miniminopeus voidaan asettaa parametreilla
F6 ja F7 (prosenttimdara suhteessa alueeseen 0-10 V). Jos kdytossa on
puhaltimen nopeudensdddin, F5 vastaa lampdtilaa, jonka alapuolella
puhallin kdynnistetdadn 1 °C:n kiintedlld hystereesilla.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

F5 Hoyrystimen puhaltimien 15 -50 200 °C/°F
pysaytyslampotila (hystereesi 1 °C)

F6 Puhaltimien maksiminopeus 100 | F7 100 %

F7 Puhaltimien miniminopeus 0 0 F6 %

Algoritmin  kdyttoonottamiseksi  tulee  valita  nopeussdatoisten

puhaltimien tila (FO=2) ja asettaa analogildhtd 0-10 Vdc (HO1=2).

Maks.  Yks.
2 -

Par. Kuvaus Olet. Min.
FO  |Hoyrystimen puhaltimen hallinta 0 0

2 = nopeussaatoiset puhaltimet
anturin Sd mukaan

6 = nopeussadtoiset puhaltimet
anturin Sd-Sv mukaan

7 = nopeussaatoiset puhaltimet
anturin Sv mukaan

L&hdon Y1 0-10V konfigurointi 0 0

HO

2 = anturin Sd saatamat
nopeussaatoiset puhaltimet

Huomautus: my6s muut ohjaustoiminnot (kuivatus, kostutus ja
[dmmitys, jos asennettu) saattavat vaikuttaa moduloivien
puhaltimien kdytokseen jadhdytys- ja [dmpdtilan ohjauspyynnon liséksi.

Seuraavat tapaukset ovat mahdollisia prioriteetin mukaan:

+ Jos kuivatustoiminto otetaan kayttoon madratylld hetkelld, puhaltimet
toimivat vakionopeudella (konfiguroitu parametrilla F11) koko
kuivatustoiminnon ajan.

+ Jos ldammitystoiminto otetaan kdyttdon maardtylld hetkelld, puhaltimet
toimivat maksiminopeudella koko lammitystoiminnon ajan.

+ Jos kostutustoiminto otetaan kdyttoon maaratylla hetkelld, puhaltimet
takaavat miniminopeuden (konfiguroitu parametrilla F12) my®s,
kun kompressori on sammutettu. Puhaltimen nopeus saattaa olla
korkeampi parametrin FO logiikasta riippuen.

+ Jadhdytysvaiheessa puhaltimen toiminta yleensa riippuu parametrin
FO logiikasta.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

F11  |Puhaltimen nopeus kuivatuksen aikana 40 0 100 | %

F12  |Puhaltimen miniminopeus kostutuksen 10 0 100 %
aikana

FO=2

Puhallin - moduloi nopeutensa ainoastaan hdyrystimen ldmpaétilan
perusteella. Se kasvattaa nopeutta sen mukaan, kuinka paljon Sd on
parametrin F1 alapuolella:
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FO

Il
N

F5+1

F5
F1

F1-Frd

F6

F7
0%

FAN

Kuva 6.t

FO=6

Puhallin - moduloi nopeutensa hoyrystimen ja huoneen ldmpd&tilan
perusteella. Se kasvattaa nopeutta sen mukaan, kuinka paljon Sd on
parametrin Sv-F1 alapuolella:

A
Sv-(F5+1) Sd

F5
Sv-F1
(Sv-F1)-Frd

Y

F6

N

|
OFF !

—

Kuva 6.u

FO=7
Puhallin moduloi nopeutensa huoneldmpdtilan perusteella. Se kasvattaa
nopeutta sen mukaan, kuinka paljon Sv on asetusarvon St yldpuolella:

A Sv
St+rd P N\
St _
F5 ™~
F5-1 _
ty
>
Fé6 -
FAN
F7 —
0% | — - — = = H 4 — -] t‘
>
Kuva 6.v
Selitykset
Sd Hoyrystimen anturi
FO Hoyrystimen puhaltimien hallinta
F1 Puhaltimen kaynnistyslampotila
Frd Puhaltimen kédynnistysdifferentiaali

o Huomautus:

+ Jos konfiguroituja sulatusantureita on kaksi (Sd1 ja Sd2), puhaltimen
nopeus lasketaan sen anturin mukaan, joka mittaa korkeimman
[dmpétilan (Iampiman ilman virtauksen rajoittamiseksi):

jos Sd1 > Sd2 — ohjaus Sd1
jos Sd1 < Sd2 — ohjaus Sd2



CAREL

Jos anturissa on virhe, puhaltimen nopeus asetetaan parametrille F6

asetettuun arvoon.

+ Jos F0=2 ja HO1=2, puhaltimen nopeus lasketaan kuvan 6.0 algoritmin
mukaan. Joka tapauksessa nopeuden ollessa yli 0, puhaltimen rele DO3
on kaytossa (kiinni):

jos nopeus (Y1) > 0V = puhaltimen rele ON (DO3 kiinni)
jos nopeus (Y1) =0V — puhaltimen rele OFF (DO3 auki)

« Jos FO = 0, 1 (vakionopeuspuhaltimet puhaltimen releessa DO3),
analogildahto asetetaan arvoon 0 (Y1 =0V).

6.10 Lauhduttimen puhaltimet

UltraCella-ohjaimella lauhduttimen puhaltimia voidaan hallita yhdelld
apureleistd AUX1/AUX2 (ON/OFF-tilassa) tai analogildhdolld Y1 (0-10 V).

6.10.1 Vakionopeuspuhaltimet
Lauhduttimen puhaltimet kdynnistetdan parametrien FC4 ja A0 mukaan,
kun digitaalildhtd AUX on konfiguroitu.

o . . Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
« Modulointialueen (F1-Frd < Sd < F1) sisélld puhaltimen nopeus FC4 [Lauhduttimen puhalimen 20 T 50 | 200 | °C/°F
moduloidaan suhteellisesti (esim.. Sd = F1-Frd/2 — Y1 vastaa sammutuslampatila
prosenttimaaraa (F6+F7)/2). A0 |Halytyksen ja puhaltimen 20 | 01 20 °C/°F
differentiaali
Moottorin mekaanisesta inertiasta johtuen jotkin EC-puhaltimet eivét voi
kdynnistyd parametriin F7 asetetulla miniminopeudella. Tdmd ongelma
voidaan ratkaista kdynnistamalld puhaltimet parametriin F6 asetetulle Par. _ Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
maksiminopeudelle huippuajaksi, joka on maéritetty parametrilla F8, H1 JAUX1-ldhdon konfiguroints 0 0 17 -
riippumatta sulatuslampdtilasta Sd. ) )
6 = lauhduttimen puhaltimet
Piinvastaisessa tapauksessa puhallin toimii liian pitkdan alhaisella H5  JAUX2-ldhdén konfigurointi 0 0 7 -
nopeudella ja sen siipiin saattaa muodostua jaata. Jotta tama valtetaan, ] ]
puhallinta tulee kéyttdd maksiminopeudella F10 minuutin  vélein 6 = lauhduttimen puhaltimet
parametriin F8 mddritetyn ajan. A
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. Sc
F8  [Puhaltimien huippuaika 0 0 240 S FC4+A0
0 = toiminto pois kaytdstd FC4
F10  |Hoyrystimen puhaltimien 0 0 240 min
pakotusaika maksiminopeudella
0 = toiminto pois kaytostd
speed fans defined by Sd ON
A / \ FAN
F6 OFF ‘ .
| | | | N
‘ e
¥ | | Kuva 6.x
! : ! | ! | Selitykset
: ‘ : F8 : F8 | > Sc Lauhdutusanturi
’&” I ‘ e t FAN Lauhduttimen puhaltimet
! F10 ! F10 : FC4  [Sammutuslampétila
‘ ‘ ‘ t Aika
Kuva 6.w AO Differentiaali
Huomautus: ajoittaisia jaksoja maksiminopeudella (maaritetty Huomautus: jos halytys laukeaa lauhduttimen anturissa,
parametreilla F8 ja F10) ei sallita, kun kylmétilan ovi on auki. lauhduttimen puhaltimen Iahto on aina kaytossa.
6.10.2 Nopeussaatoiset puhaltimet
6.9.3 Hoyrystimen puhaltimet sulatuksen aikana Nopeussddtdisten  puhaltimien  kdyttd saattaa olla  hyddyllista

Hoyrystimen puhaltimet voidaan pakottaa sekd normaalin ohjauksen
(parametri F2) ettd sulatuksen (parametri F3) aikana. Tippumis- (parametri
dd > 0) ja jalkitippumisaikoina (parametri Fd > 0) hoyrystimen puhaltimet
ovat aina pois kaytosta. Tama on hyddyllistd hdyrystimen palauttamiseksi
toimintaldmpdtilaan  sulatuksen jalkeen. Samalla [dmpiman ilman
virtaus hoyrystimessa voidaan vdlttdd. Aikaa dd kdytetddn pysdyttdamaan
kompressorija hdyrystimen puhallin sulatuksen jélkeen sekd hoyrystimen
tippumisvaiheessa.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

F2  |Puhaltimen kdynnistysaika 30 0 60 min
kompressori pois paalta

F3  |Hoyrystimen puhaltimet sulatuksen 1 0 1 -
aikana
0/1 = paalla/pois

Fd  |Jalkitippumisaika (puhaltimet pois) 1 0 30 min

F4 Kosteuslahto sulatuksen aikana 1 0 1 -
0/1 = péalléd/pois

dd  |Tippumisaika sulatuksen jalkeen 2 0 30 min
(puhaltimet pois)

55

energiankulutuksen optimoimiseksi. Téssa tapauksessa puhallin saa virtaa
paaverkosta, mutta UltraCella antaa 0-10 Vdc:n ohjaussignaalin 1dhdon
Y1 kautta.
Taman tilan kayttdonottamiseksi tulee maarittdd lauhdutusldampdtila.
Tama voidaan tehdd kahdella tavalla:
+ kéyttdmalla NTC / PT1000 -ldmpdtila-anturia, joka on liitetty tuloon B3
lauhdutuslampatilan anturina (Sc):
/A3 =2(S0)
« liittdmalld paineanturi (4-20 mA / 0-5 Vrat) tuloon B5 lauhdutuspaineen
anturina (Scp):
/P5=0(4-20mA) /1 (0-5Vrat)
/A5 =5 (Scp) -> painearvo muunnetaan lampatilaksi (Sc) parametrin
PH asetuksella maaritetyn kylmdaineen tyypin mukaan:

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
PH 1 |R22 15 [R422D 29 |[R455A 3 1 40 -

2 |R134a 16 [R413A 30 [R170

3 [R404A 17 |R422A 31 |R442A

4 |R407C 18 |[R423A 32 [R447A

5 |R410A 19 |R407A 33 |[R448A

6 [R507A 20 |R427A 34 |R449A

7 |R290 21 |[R245FA 35 |R450A

8 [R600 22 |R407F 36 [R452A

9 |R600A 23 |R32 37 |[R508B

10 |R717 24 |HTRO1 38 |R4528

11 |[R744 25 |HTRO2 39 [R513A

12 |[R728 26 |R23 40 |R454B

13 [R1270 27 |R1234yf

14 |[R417A 28 |R1234ze
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Ota analogildhtd Y1 kdyttéon lauhduttimen puhaltimen ohjaukseen
parametrin HO1 asetuksella.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
HO1 |Ldhdon Y1 konfigurointi 0 0 3 -
3 = nopeussédatoiset lauhduttimen
puhaltimet

Puhaltimen maksimi- ja miniminopeus voidaan asettaa parametreilla FCH
ja FCL (prosenttimdara suhteessa alueeseen 0-10V).

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FCH |Nopeussadatoiset lauhduttimen 100 FCL 100 %
puhaltimet: maks.tehoarvo

FCL  |Nopeussdatoiset lauhduttimen 0 0 FCH %
puhaltimet: min.tehoarvo

0-10 V:n ldhtd otetaan kdyttddn suoraan verrannollisessa tilassa
lauhduttimen puhaltimen ohjauksen asetusarvon FCS ja differentiaalin
FCd mukaan.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FCS  |Nopeussaatoiset lauhduttimen 15,0 {-100,0| 200,0 | °C/°F
puhaltimet: asetusarvo

FCd  |Nopeussdatoiset lauhduttimen 2,0 0,1 100 | °C/°F
puhaltimet: differentiaali

Esimerkki 1: laaja tehoalue 0-10V (FCL=0, FCH=100).

Analog
output
FECH Max capacity= 100%
max output
value= 10V
Cn
min capacity = 0%,
FCL
min output
value= 0V
Sc
differential differential t(%?ndff;serf)
FCd FCd emperature
FCS
(setpoint)
Kuva 6.y

Tassa esimerkissa minimimodulointikapasiteetti FCn on 0. Siten 0-10 Vin
lahdén modulointialue on: FCS-FCd < Sc < FCS+FCd.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
FCn  |Nopeussaatoiset lauhduttimen 0 0 FCH %
puhaltimet: min.tehoprosentti

Esimerkki ~ 2:  laaja  tehoalue 0-10 V  (FCL=0, FCH=100),
minimimodulointikapasiteetti 60 %.

Analog
output
ECH Max capacity= 100%
output max
value =10V
FCL FCn
input max | min capacity= 60%
Set capacity | Sc
differential differential ig%‘dgra‘:”}g)
FCd FCd peratu
FCS
(setpoint)
Kuva 6.z

Tassa esimerkissa 0-10 V:n 1d8hdon modulointialue on: FCS+0.2*FCd < Sc
< FCS+FCd.
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Esimerkki  3: rajoitettu tehoalue 2-10 V (FCL=20, FCH=100),
minimimodulointikapasiteetti 60 %.
Uscita
analogica
Capacita max = 100%

mayx valore
uscita = 10V

FCn = |
capacita min = 60%

FCL
min valore

uscita =2V
capacita Set Sc )
differenziale | differenziale étoer’]’f(‘jgﬁrsaat;gangi
FCd FCd
FCS
(setpoint)
Kuva 6.aa

Tassa esimerkissa modulointialue on yha
FCS+0,2*FCd < Sc < FCS+FCd
puhaltimien kdynnistamiseksi ja
FCS-FCd < Sc < FCS+FCd
pysdyttamiseksi (puhaltimen pysahtyvat, kun lauhdutusldmpdétila on alle
FCS-FCd.

o Huom.: jos tapahtuu lauhdutusldmpaétilan/paineen anturin virhe

(E2 anturille Sc tai E4 anturille Scp), analogiléhtd saa parametrin FCH

ilmoittaman maksimiarvon lukuun ottamatta seuraavia tapauksia:

« CHt (korkean lauhdutuslampdétilan halytys, jos konfiguroitu)

« EPM (moottorisuojan halytys, 3PH-moduuli, jos asennettu ja
konfiguroitu)

« EPU (korkean/alhaisen paineen tai Kriwan-halytys, 3PH-moduuli, jos

asennettu ja konfiguroitu)

6.10.3 Vaihtelevan lauhdutuslampadtilan asetusarvo
Ohjauksen asetusarvo nopeussaatoisille lauhduttimen puhaltimille
(parametri  FCS) voi olla kiinted tai vaihteleva (vaihteleva
lauhdutuslampatila). Asetusarvon tyyppi valitaan parametrilla FCt.

Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 1 |-

Par. _ Kuvaus
FCt  |Nopeussaatodiset lauhduttimen puhaltimet:

kiinted tai vaihteleva asetusarvo
0/1=kiinted/vaihteleva FCS

Vaihtelevan lauhdutusléampétilan toiminnon tarkoituksena on alentaa
lauhdutuslampétilaa  ulkolédmpdtilan mukaan, jotta  kompressorin
toiminta pysyy asianmukaisena. Vaihtelevan lauhdutuslampdtilan
asetusarvon algoritmi vaatii ulkoldmpaétila-anturin (SA), joka sijoitetaan
yleensd lauhduttimen ldhelle viiteohjausarvon laskemiseksi seuraavan
kuvan mukaan:

A . .
floating set point
FSH (max) | - - - - - -

’ \\
Pid FSO \N_-\
f / (offset) .\

FSL (min) 1

-===external temperature

Kuva 6.ab
Vaihtelevan lauhdutusldampdétilan toiminto otetaan kayttoon asetuksella
FCt=1 ja konfiguroimalla B3 (parametri /A3) tai B4 (parametri/A4)
ulkoldampatila-anturiksi (SA).

Par. _ Kuvaus
/A3 |Anturin 3 konfigurointi

Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 5 -

4 = ulkoldmpdtila-anturi (SA)
/A4 |Anturin 4 konfigurointi 0 0 4 -

1 = ulkoldmpétila-anturi (SA)
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Huomautus: jos ulkoldmpdtila-anturia SA ei ole konfiguroitu tai

jos anturissa on virhe (E2 tulolle B3, E3 tulolle B4), vaihtelevan
lauhdutusldampaétilan — algoritmi  poistetaan  kdytdstd ja  ohjauksen
asetusarvo asetetaan kiintedksi (FCS).

Algoritmi sallii vaihtelevan lauhdutuslampaétilan asetusarvon vaihtelun
minimin (parametri FSL) ja maksimin (parametri FSH) valilla. Ulkoldmpotilan
(SA) perusteella lisatdan poikkeama (parametri FSO). Katso lisatietoja ndista
parametreista kdytetyn lauhduttimen teknisista tiedoista.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FSL |Vaihtelevan lauhdutuslampdtilan asetusarvo:| 5,0 |-100,0| FSH [°C/°F
min.arvo

FSH |Vaihtelevan lauhdutuslampétilan asetusarvo:| 25,0 | FSL | 200,0 |°C/°F
maks.arvo

FSO |Vaihtelevan lauhdutuslampétilan asetusarvo:| 50 | -50,0 | 50,0 |°C/°F
poikkeama

6.11 Duty setting

Jos halytys rE (virtuaalisen ohjausanturin vika) laukeaa, parametrilla c4
varmistetaan kompressorin toiminta vian korjaamiseen asti. Kompressoria
ei voida kdynnistdd lampotilan mukaan (johtuen viallisesta anturista). Se
kdynnistetdan jaksoittain kdyntiajalla (ON), joka vastaa parametrille c4
annettua arvoa, ja 15 minuutin sammutusajalla (OFF).

A

ON

CMP |
OFF

Y

Kuva 6.ac
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c4  [Kompressorin kdyntiaika duty setting ‘ 0 ‘ 0 ‘100 ‘min
-asetuksella

6.12 Allasvastus

Kerdysallas ldmmitetddn sulatusvaiheen jdlkeen vastuksella, jotta veden
virtauksen estavan jaan muodostuminen estetddn. Vastus otetaan
kdyttoon kolmeksi minuutiksi ennen ohjelmoitua sulatusta tai yhtd
aikaa manuaalisen sulatuksen kanssa. Vastus on aina pois kdytosta
sulatusvaiheen jalkeen.

Par.  Kuvaus
H1  JAUX1-18hdon konfigurointi

Olet. Min. Maks. Yks.
1 0 17 -

3 = allasvastuksen kdyttodnotto
H5  |AUX2-1dhdodn konfigurointi 1 0 17 |-

3 = allasvastuksen kdyttéonotto

6.13 Kahden hoyrystimen hallinta

Ohjelmistoversiosta 3.1 ldhtien on mahdollista hallita ja maarittaa
sovelluksia, joilla on kaksi itsendistd hoyrystinta.

6.13.1 Erillisten hoyrystimen puhaltimien hallinta

UltraCella  voi hallita kahden hoyrystimen puhaltimia erikseen
maarittamalla AUX 2:n lisahdyrystintuulettimeksi (H5=12) (saatoa varten).

6.13.2 Kahden hoyrystimen sulatus

Voit konfiguroida enintddn kaksi sulatusanturia ja enintddn kaksi
hoyrystinldhtod. Ohjain tunnistaa konfiguroinnin seuraavan taulukon
mukaan (anturi 1 on ohjausanturi eikd sitd voida konfiguroida).

6.13.3 Puolikuormitustoiminto

Kahdella hoyrystimelld  varustetuissa  sovelluksissa  UltraCella  voi
kytked puhaltimen pois péaltd ja sulattaa lisahoyrystimen. Toiminnon
kdyttamiseksi sulatuksen ja toisen hoyrystimen puhaltimen toiminnot on
yhdistettdva AUX T:een ja 2:een vastaavasti. AUX 1 ja 2 on madritettdva
kytkettyjen kuormitusten mukaisesti (PMC=1)

TAPAUS 4: 2 ANTURIA JA 2 HOYRYSTINTA

— =<
e

| @

< F
AW

©s

@M

I>|<) E1 0
[

|| @HUUL

V2
—I>|<} E2 0
Kuva 6.ad
Selitykset
E1/2 Hoyrystin 1/2
C Lauhdutin
V1/2 Termostaattinen paisuntaventtiili 1/2
L Nestesailio
B2/B3 Sulatusanturi 2, 3
CMP Kompressori
F Suodatinkuivain
S Nesteen tarkistusikkuna

Kahden hoyrystimen sulatukset voidaan suorittaa joko samanaikaisesti tai
perakkdin. Jalkimmaista kdytetddn ennen kaikkea kahden samaan aikaan
toimivan sulatusvastuksen virrankulutuksen rajoittamiseen.

Olet. Min. Maks. Yks.
‘ 0 0 ‘ 1 -

Par. Kuvaus
d13|Kahden hoyrystimen sulatus

(0 = Samanaikainen - 1 = Erillinen)

SULATUSANTURIN JA HOYRYSTIMEN LAHDON KONFIGUROINTI

Kot. Sulatus. HOyrystimen Huomautus
lahdot
1 |B2 Hoyr. 1 B2 vaikuttaa hoyrystimeen 1
2 B2 Hoyr. 1ja2 |B2 vaikuttaa hdyrystimeen 1
3 |B2jaB3 |Hoyr. 1 B2 ja B3 vaikuttaa hoyrystimeen 1 (kdynnistaa
ja paattaa sulatuksen alemman arvon omaavan
anturin mukaan)
4 |B2jaB3 |Hoyr. 1ja2 |B2 vaikuttaa hoyrystimeen 1 ja B3 vaikuttaa

hoyrystimeen 2

Taul.6.b

6.14 Toinen kompressori vuorottelulla

Toisen kompressorin lahto kahden vaiheen ohjauksella ja vuorottelulla:

kompressorit kdynnistetddn seuraavasti:

« vuorotellen yhden vaiheen pyynnoissa (kuten esimerkissa 3)

+ ensimmaiseksi kdynnistettdvd sammutetaan ensimmaisend kahden
vaiheen pyynnoissa (kuten esimerkeissa 1, 2 ja 4)

Olet. Min. Maks. Yks.
1 0 17 -

Par. Kuvaus
H1/H5 |AUX1-lahdon konfigurointi/AUX2

14 = toinen kompressori vuorottelun
hallinnalla

St+rd
St+rd/2
St

ON

CcP1
OFF |

ON
CcP2

Kuva 6.ae
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\ Example 3
ON — oN
CcP2 + @ + REQ1 | | |
OFF _| OFfF— =
ON i | . ! ! |
CP1 @ 1 oo ¢
! ON|
OFF —=—Fp— | REQ2| |
! | | OFF {t : : l
| | N I i | I
‘ rd/2 rd/2 ‘ Sv T e
CP1 I !
Kuva 6.af OFF ‘ ;
Selitykset ! :
NY Virtuaalinen anturi | | ‘
CP1 Kompressori 1 ON |
CP2 Kompressori 2 cp2
rd Differentiaali OFF
t Aika
St Asetusarvo t
Kuva 6.ai
Toimintaesimerkit:  (HUOMAUTUS: REQT1: Sv > St + rd/2; REQ2: Sv > St
+rd)
R Example 1 Example 4
ON
ON REQT J
REQ1 J OFF
OFF ! ’ ! |
| L R | v
: P v ON |—
ON | ! ! ! REQ2 |
REQ2 | 1 ! FF—— —
OFF et ‘ } } 1 o | L N
o R
! ! L 1 ! > ON |1 — ‘ —
IR ‘ el [ ]
ON i ‘ : OFF I I I
CP1 J ‘ | | L
OFF ! : ! b v
| : . on | b
! ! 'Y P2 | | |
oN ! | OFF 1
cP2 R
OFF t
Kuva 6.aj
e Selitykset
Kuva 6.ag REQ1 pyynto 1 CP1_ Kompressori 1
REQ2 pyynto 2 CP2  Kompressori 2
t Aika \
N Example 2
RE&N J 6.15 Ohjaus kuolleella alueella
OFF Kuten ohjauslahto voidaan valita suoran tilaan (jadhdytys, kompressori),
: e UltraCella-ohjaimen toinen apuldhddistd (AUX1/AUX2) voidaan valita
! ! ! t kddnteistilaan (lammitys, vastuksella / muilla toimilaitteilla). Taman
ON | ! | tyyppiseen ohjaukseen sisdltyy alue, jolla valittu 18hto ei ole kaytossa. Tata
REQ2 | | | aluetta kutsutaan kuolleeksi alueeksi (parametri rn). Parametri rr vastaa
OFF : ‘ ‘ l : kéanteistilassa olevan lahdon differentiaalia.
! } 1 | | g Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
oN L | ! ‘ | rm__ [Kuollut alue 0 0 60 [°C/SF
CP1 | ! ! rr Differentiaali kuolleen alueen 2,0 0,1 20 [°C/°F
OFF 3 ! 3 ohjaukseen
i | i g Lammitys/jadhdytys otetaan kdyttdon kuolleella alueella asetuksella:
on ! | | +m>0
P2 J + H1 =16 (AUX1) tai H5 = 16 (AUX2)
OFF
Par. _ Kuvaus Olet. _Min. _Maks. Yks.
> H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 |-
Kuva 6.ah 16 = ahto kaanteistilassa ohjaukseen
kuolleella alueella
H5  |JAUX2-18hdon konfigurointi 1 0 17 |-
16 = lahto kaanteistilassa ohjaukseen
kuolleella alueella
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Alla oleva kuva viittaa ldammityksen/jadhdytyksen ohjaukseen kuolleella
alueella kompressorille (suora), jolla on yksi tehovaihe.

< s e 5l rd N|
REVERSE Tl = DIRECT
dead band
>
St SV

Kuva 6.ak

Alla oleva kuva viittaa ldammityksen/jadhdytyksen ohjaukseen kuolleella
alueella kompressorille, jolla on kaksi tehovaihetta.

Direct (two steps) + dead band * @
®Y ., YO

rr "rn/Z}grn/Z « rd/2 »e

A4

rd/2 Sv

Kuva 6.al

Huomautus: toinen kompressorin vaihe (vuorottelulla tai ilman)

ja ohjaus kuolleella alueella viittaavat kumpikin apuldhtoihin
(AUXT/AUX2). Jos kumpikin on kdytossd, konfiguroi esim. H1 = 14 (AUX1
toinen kompressorin vaihe) ja H5 = 16 (AUX2-13ht6 kddnteistilassa
(I3mmitys) kuolleella alueella).

Samalla tavoin apuldhtojd AUX1/AUX2 voidaan kdyttdd kuolleen alueen
ohjaukseen kaksivaiheisella kompressorilla ja vastuksilla seuraavalla
konfiguroinnilla tdssé tapauksessa:

« H1=16 kdanteislahto kuolleella alueella

+ H5 =21 kaanteisldhto 2

6.16 AUX-lahdon kayttoonotto aikakaistan
mukaan

UltraCella-ohjaimella apuldhddt AUX1/AUX2 voidaan myds ottaa
kayttoon aikakaistan mukaan kdyttdmalld laitteeseen asennettua
reaaliaikaista kelloa.

Kun aikakaista on kaytdssd, konfiguroitu AUX-lahto (H1 1dhdolle AUXT, H5
|ahddlle AUX2) on kaytossa (ON, rele kiinni).

« Aikakaista pois kaytostd -> AUX-lahto pois kaytosta (OFF, rele auki)

« Aikakaista kdytdssa -> AUX-lahto kdytdssa (ON, rele kiinni)

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 |

17 = aikakaistalla hallittu l&ht6
H5  |AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 |

17 = aikakaistalla hallittu léhto

Apuldhdon kayttdonotto aikakaistasta tapahtuu ottamalla ensin kdyttoon
aikakaista seuraavien parametrien asetuksella:

Kuvaus Olet. Min. Maks.
AUX kayttoonotto aikakaistan 0 0 11
mukaan: péiva

0 = pois kaytosta

1,2, ...7 = sunnuntai, maanantai,
... lauantai

8 = maanantai — perjantai

9 = maanantai - lauantai

10 = lauantai ja sunnuntai

11 = joka péiva

AUX kdyttoonotto aikakaistan 0 0 23

mukaan: tunti
AUX kayttoonotto aikakaistan 0 0 59
mukaan: minuutit
AUX kdytdstd poisto aikakaistan 0 0 23
mukaan: tunti
AUX kdytostd poisto aikakaistan 0 0 59

mukaan: minuutit

Yks.
paiva

Par.
don

hon tunti

Mon min

hoF tunti

MoF min

59

H8  |AUX kayttdonotto aikakaistan 0 0 1T |-
mukaan
0/1 = pois kaytosta / kaytdssa

Esimerkki: AUX1-apuldht® otetaan kdytt6on maanantaista perjantaihin
klo 07:30-20:00 asetuksella:

- HI=17
« don=8
« hon=7
« Mon=30
« hoF=20
« MoF=0

« H8=1->jos H8=0, aikakaista ei ole koskaan kayttssa

()
Q

6.17 Kosteuden hallinta

UltraCella voi vuorovaikuttaa CAREL-kostutusjdrjestelmien kanssa ja
hallita kosteustasoa yhdessa jaahdytyksen ohjauksen kanssa.

Kosteus tulee lukea UltraCella-ohjaimesta konfiguroimalla analogitulo
(B4 tai B5) 0-10 V:n tai 4-20 mA:n tuloksi kosteusantureille. Ohjain
voi ndyttda anturin lukeman kosteuden sekd ottaa kdyttdon ulkoisen
CAREL-kostuttimen konfiguroimalla toisen apuldahdodistd AUX1 tai AUX2
sadtadkseen kosteustason sen mukaisesti.

Huomautus: apuldhtd otetaan kdyttoon aikakaistan mukaan
myds UltraCella sammutettuna.

Huomautus: AUX-lahdon tila  (jos konfiguroitu
aikakaistan mukaan) sailyy myos séhkokatkon aikana.

kdyttoon

Carel-kostutusjarjestelmat ovat yhteensopivia UltraCella-ohjaimen
kanssa.

humiDisk

mc multizone

humiSonic

Kuva 6.am
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Johdotuskaavio UltraCella- ja humiSonic-yksikén vélille

Johdotusesimerkki

Kuva 6.an

6.17.1 Analogitulon konfigurointi kosteusantureille

Analogitulo B4 tai B5 tulee konfiguroida kosteusanturin tuloksi.

humiSonic
B3 ——mm[ ) CARELNTC, PT1000 a A
B2 — ¢ — =[] ) CARELNTC, PT1000
Bl — =[] ) CARELNTC, PT1000
YT ———— analog output (0to 10 Vdc)
[:j gg > —mml | ) CAREL NTC, analog input 0 to 10 Vdc
GND %
SVREF ] [j:]DD 0t05Vdc isrinzaéor?ml\r)‘pm
+Vdc
DI (%)
FieldBus BMS DI2
DI3 b .
oor switc|
UltraCella Control
—
e I N 16T
R5-R6 5 rl Of15+—
EN60730-1 12(10) A = 1
uLs7s 2%V T2Ares 2P RS I' 4 I oEF
. 12FLA72LRA j I S 13| ‘e
Of2 U
sl 86 200 00 "
R3-R4 R4
10 Ares. 5 /—”I S0 : NI (1) RS485 B
EN60730-1 .\ 5(3)A H ol [ 05 ueHr Supervisione ‘ ‘
UL873 10 A res. 5FLA R3 ™| I_'_ - Supervision
18LRA ol Sls | ‘ 1 L GND Tx Rx B ON/OFF
—f7 AUX :
EN507301 214}22»15 I Sfe Il i
uts7s 2V Bhres orlA \ I-§ s
12LRA R1 ‘ | 3
[ — 1|04 AUX --------- !
P 1] o 11
P [F= | | N 230v~
""""""""""""" 4II O T L 20 A~max
"""""""""""""" LI o +
=y

6.17.2 Kosteuslukeman ndytto UltraCella-ohjaimessa

Yksiriviselld ndytolla varustetuissa malleissa (osanumerot WB000S*)
kosteus voidaan nayttdd kylmatilan ldmpaotilan sijaan seuraavilla

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

/P4 B4 konfigurointi 0 0 2 - valinnoilla:

« Kosteusanturi 0-10 V:n lahdolla -> /t1=10 (B4)
2=0-10V » Kosteusanturi 4-20 mA:n [dhdolld -> /t1=11 (B5)

/P5 BS konfiguroint 0 0 W i Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
o /tl Muuttuja 1 naytolla 1 0 13 -
0=4-20mA 10 — B4

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. 1=85

/A4 B4 konfigurointi 0 0 4 -

2 = kosteusanturi (Su) Kaksiriviselld naytolld varustetuissa malleissa (osanumerot WB000D*)

/A5 B5 konfigurointi 0 0 5 - kosteus voidaan ndyttda toisella rivilld toisena prosessina seuraavilla
valinnoilla:

1 = kosteusanturi (Su) + Kosteusanturi 0-10 V:n 13hdolla -> /£2=10 (B4)
» Kosteusanturi 4-20 mA:n 1ahdolla -> /t2 = 11 (B5)

Esimerkki: .

Kosteusanturi 0-10 V:n lahdolld -> liitd anturi tuloon B4 ja tee asetukset: Par. Kuvaus_ — — Olet. Min. Maks. _ Yks.

o /P4=2 /12 Muuttuja 2 naytolld (toinen rivi) 6 0 23 -

. JAd=) 10=B4

11=85

Kosteusanturi 4-20 mA:n [dhdolla -> liitd anturi tuloon B5 ja tee
asetukset:

« /P5=0

« /A5=1
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6.17.3 AUX1/AUX2-apulahdon konfigurointi ja
kosteuden sdddon peruslogiikka

UltraCella-ohjaimeen liitetty kostutin otetaan kayttodn konfiguroimalla
toinen apuldhdoista AUX1 tai AUX2 kosteuden saadolle.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
H1 AUX1-ldhdoén konfigurointi 1 0 17 -
15 = kosteuslahto
H5 AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
15 = kosteuslahto

Kosteuden saadon peruslogiikka: jos mitattu kosteus on véhemman
kuin asetusarvo StH, rele ottaa kdyttoon ulkoisen kostuttimen
(KAANTEISTOIMINTA, vakio-ON/OFF differentiaalilla).

Humidity output
AUX1/AUX2 0
ON
| Y OFF
rdH BS’
StH
Kuva 6.a0

Selitykset

StH Kosteuden asetusarvo
rdH  |Kosteusdifferentiaali
B5 Anturi B5 konfiguroitu 4-20 mA:n kosteusanturiksi

Par. Kuvaus Olet. Min.  Maks. Yks.

StH  [Kosteuden asetusarvo [900] 00 | 1000 [ %rH

rdH |Kosteusdifferentiaali | 50 | 0,1 20,0 | %rH
Huomautus:

»)

1. Kosteuden sdatd poistetaan kdytdstd sulatuksen aikana (parametri F4):

+ F4=0-> kosteuden sdato kdytdssa kosteuden asetusarvon StH
mukaan

» F4=1-> kosteuden sdatd pois kdytostd: sulatuksen aikana ei oteta
kayttoon ulkoista kostutinta.

2. Kostuttimen kdyttdonotto (AUX1/AUX2-rele) on aina estetty
kompressorin valittomasti pysdyttavassa halytystilanteessa.
Esimerkkeja:

« CHT-halytys
+ LP-hélytys (3 kerran jdlkeen)
« |A-hédlytys (kun A6=0)

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
F4 Kostuttimen rele sulatuksen aikana 1 0 1 -
0 = rele kdytdssa sulatuksessa
(asetusarvon StH mukaan)

1 = rele pois kdytosta sulatuksessa

6.18 Kuivatus

Edellisessa kappaleessa selostetulla anturikokoonpanolla UltraCella voi
hallita my&s kuivatusta:

Dehumidification output

AUX1/AUX2 4
ON
: ‘ OFF
rrH B5 g
StH
Kuva 6.ap
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tai kosteuden sa&toa kuolleella alueella

le rdH sl mH rrH N
REVERSE |« = ﬁ& =, DIRECT
zona dinon
® intervento @
T »
StH B5
Kuva 6.aq

Kuivatus vaatii samanaikaista jadhdytystd (kompressori) ja lammitystd
(vastus). Jaahdytyksen tarkoituksena on vdhentdd ilman suhteellista
kosteutta samalla kun vastus estaa liiallisen jadhdytyksen ja sdilyttaa
kdytdnndssa vakioldmpatilan kylmatilassa koko prosessin ajan.

Esimerkiksi relettd AUX2 voidaan kdyttdd vastusten kadyttdonottoon
asetuksella H5=19 kuivatuslogiikan hyédyntamiseksi.

Huomautus: kdytossa voi olla myds erillinen ulkoinen kuivain;

tdssd  tapauksessa  toimintalogiikka on  tdysin  erillinen
kompressorista. Toiminto voidaan konfiguroida asetuksella H1 tai H1 tai
H5 = 20.

Huomautus: yhden apureleen kdyttéonotto kuivatusta varten
ottaa automaattisesti kdyttdoon ldmpdtilan sdadon kuolleella
alueella parametrilla rn=1.

Kostutin tulee myos liittad releeseen AUX1 parametrin asetuksella H1=15
kosteuden sdatoon kuolleella alueella.

Huomautus: toisen apureleen kdyttodnotto kuivatusta varten ja

toisen kostutusta varten ottaa automaattisesti kayttoon
kosteuden saddon kuolleella alueella asetuksella rnH=5 (samoin kuin
[dmpotilan sdddossa kuolleella alueella, kuten edelld on selostettu).

Ohjausparametrit ovat seuraavan mukaiset:

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

StH |Kosteuden asetusarvo 90,0 0,0 100,0 | %rH

rdH |Kosteusdifferentiaali 50 0,1 200 | %rH

rrH  |Kuivatusdifferentiaali 5,0 0,0 50,0 %

rmH |Kosteuden kuollut alue 50 0,0 50,0 %

TLL  [Minimildampdtila kosteuden saadon 0,0 -60,0 | 60,0 | °C/°F
kayttoonottoon

THL |[Maksimilampotila kosteuden sdadon 0,0 -60,0 | 60,0 | °C/°F
kayttodonottoon

TdL |Ldmpotiladifferentiaali kosteuden 00 00 | 200 | °C/°F
saadon kayttodnottoon

r5 Kosteuden asetusarvon poikkeama 00 | -500 | 500 %

6.18.4 Kosteuden ja lampétilan samanaikainen saato
Kun kumpaakin arvoa sdddetddn samanaikaisesti, yleensd kosteuden
saatod on riippumaton ldmpotilan saddosta.

Kosteuden sddtdé voidaan sitoa madrattyyn ldmpdtila-alueeseen
(parametrit TLL ja THL sekd vastaava differentiaali TdL), jotta liialliset
[dmpatilan poikkeamat véltetddn kosteuden saadon aikana.

Huomautus: jos parametrien TLL ja/tai THL arvo on O,
ohjauslogiikka ei huomioi niita.

Tapaus 1: Lampdtilasta riippumaton kosteuden saato (oletus)
N

1 Humidity
management

ON

OFF

>
>

Temp. TLL=0

THL=0
TdL = qualsiasi

Kuva 6.ar

Lampotilaa sdadetadn vasta, kun kosteuden asetusarvo on saavutettu.
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Tapaus 2: Kosteuden saato alueen sisalla

A

Humidity
management
ON

¢ T T ¢ OFF

| | | N
Teme- | gL TdL Tu=1c
TLL THL TdL =2°C
Kuva 6.as

Kosteutta saadetaan perdkkaisilla jaksoilla, jotka takaavat, etta ldmpdtila
pysyy aina alueen 1-8 °C sisalla.

Tapaus 3: Kosteuden saato lampétilan yldrajalla

A
Humidity
management
ON

u‘ OFF
| | =
Temp. TdL T M=o
THL = 20°C
THL TdL=5°C
Kuva 6.at

Tama konfigurointi estaa lampdatilaa ylittdmasta 20 °C:n rajaa kuivatuksen
aikana, jos vastus on ylimitoitettu.

Tapaus 4: Kosteuden saatd lampatilan alarajalla

A

Humidity
management
ON

J A

|
- OFF
3y
Temp. TdL %‘IL: -8,5°C
TLL TdL=2°C

Kuva 6.au

Tata konfigurointia kdytetddn kostutuksen pysdyttamiseksi alle -0,5 °C:n
lampatilassa (esim. tuoreiden elintarvikkeiden sdilytys kostutuksella).

Huomautus: jos kosteusanturissa on virheita (esim. B5), kostutusta

ja kuivatusta hallintaan kayttosykleilld. Tama on mahdollista
ainoastaan pelkdssa kostutus- ja pelkdssad kuivatustilassa, ei kosteuden
sdadossa kuolleella alueella.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
U1 |Kosteuden saadon kayttdsyklin 10 0 120 | min
kdyntiaika
U2  |Kosteuden saadon kayttdsyklin 60 0 120 | min
sammutusaika
A
ON
OFF
l |
N
t’
4U1}4 U2 >
Kuva 6.av
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6.19 Yleiset toiminnot

UltraCella-ohjaimella voidaan konfiguroida useita yleisid toimintoja,

jotka voidaan yhdistaa konfiguroitaviin tuloihin ja lahtoihin, joita ei ole jo

konfiguroitu muihin kayttotarkoituksiin.

Kdytettdvissa on seuraavat toiminnot:

» 3 ON/OFF-ohjaustoimintoa, jotka kdyttavat lahtéja AUX1/AUX2 (AUX3/
AUX4, katso kappale 6.20)

» 1 moduloiva ohjaustoiminto, joka kdyttda 1dhtéd Y1 (0-10V)

« 2 hélytystd, jotka kayttavat 1ahtoja AUXT/AUX2 (AUX3/AUX4, katso
kappale 6.20)

Yleiset ON/OFF- tai 0-10 V:n moduloivat ohjaustoiminnot voidaan
yhdistda tuloon, jolla on my&s muita toimintoja (esim. Sv, ohjausanturi tai
Su, kosteusanturi), tai vapaaseen tuloon, joka tulee konfiguroida erikseen.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/A2 |Anturin 2 konfigurointi 0 0 3 -

3 =yleinen ldmpdétila-anturi 2

/A3 |Anturin 3 konfigurointi 0 0 5 -
5 =yleinen lampétila-anturi 3
/A4 |Anturin 4 konfigurointi 0 0 4 -

3 =yleinen ldmpdtila-anturi 4
4 = yleinen kosteusanturi 4
/A5 |Anturin 5 konfigurointi 0 0
2 =yleinen lampétila-anturi 5
3 =yleinen kosteusanturi 5

4 = yleinen paineanturi 5

Yleiset hdlytystoiminnot voidaan yhdistad halytykseen, joka esiintyy jo
UltraCella-ohjaimessa (esim. CHt, korkean lauhdutusldmp®étilan halytys,
tai LP, alhaisen paineen hdlytys), tai digitaalituloihin D12/DI3, jotka tulee
konfiguroida erikseen.

Par. Kuvaus

A5 |Digitaalitulon (DI2) konfigurointi

15 = hélytys yleiseltd toiminnolta
A9 |Digitaalitulon DI3 konfigurointi 0 0

15 = hélytys yleiseltd toiminnolta

Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 15 -

15 -

6.19.1 ON/OFF-ohjaustoiminnot

UltraCella voi hallita kolmea ON/OFF-ohjaustoimintoa suorassa tai
kdanteistilassa konfiguroitavan asetusarvon ja differentiaalin mukaan.
Ohjausmuuttuja maaritetddn parametrilla AS1 (AS2).

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
AST |ON/OFF-ohjaus 1: ohjausmuuttujan 3 0 14 -
konfigurointi
0| Sm | 8 |yleinen ldmpdtila-anturi 2
115d1] 9 |yleinen ldmpdtila-anturi 3
2 | Sr [10]yleinen lampétila-anturi 4
3 | Sv [11]yleinen ldmpdtila-anturi 5
4 15d2 |12 |yleinen kosteusanturi 4
5 | Sc [13]yleinen kosteusanturi 5
6 | SA |14|yleinen paineanturi 5
71 Su
1S ON/OFF-ohjaus 1:tila 0 0 1 -
0/1=suora/kaanteinen
SS1 ON/OFF-ohjaus 1: asetusarvo 0,0 |-50,0 |200,0 |°C/°F/
00 | 100,0 | H%/
! | bar/
=200 | 999 | i
rS1 ON/OFF-ohjaus 1: differentiaali 20 | 01 | 200 |°C/°F/
rH%/
bar/
psi
AS2 |ON/OFF-ohjaus 2: ohjausmuuttujan 3 0 14 -
konfigurointi
0 |Sm| 8 |yleinen ldmpé&tila-anturi 2
1 1Sd1] 9 |yleinen ldmpdtila-anturi 3
2 | Sr |10 |yleinen ldmpdtila-anturi 4
3 | Sv | 11 |yleinen ldmpdtila-anturi 5
4 15d2{ 12 |yleinen kosteusanturi 4
5 | Sc [ 13 |yleinen kosteusanturi 5
6 | SA | 14 |yleinen paineanturi 5
7 | Su
12S |ON/OFF-ohjaus 2: tila - 0/1=suora/ 0 0 1 -
kdanteinen
SS2 |ON/OFF-ohjaus 2: asetusarvo 0,0 |-50,0|200,0 |°C/°F/
00 |100,0 | rH%/
' | bar/
=200 | 999 | i
152 |ON/OFF-ohjaus 2: differentiaali 20 | 01 | 200 |°C/°F/
rH%/
bar/
psi
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Ota toiminto kayttdon asettamalla AST/AS2 suurempaan arvoon kuin
0. Kaytd 1dhtoja AUX1/AUX2 yleisille ON/OFF-toiminnoille asettamalla
parametrit H1/H5.

Par. Kuvaus

HT |AUX1-lahdon konfigurointi

8 =Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 1

9 = Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 2
H5 |AUX2-1ahdon konfigurointi 0 0

8 =Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 1
9 = Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 2

Olet. Min. Maks. Yks.
0 0 17 -

Direct stage (r1S = 0)

l A

Huomautus: kolmas yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto voidaan

konfiguroida asettamalla parametri AS3 samalla tavoin kuin AS1/
AS2 (katso parametritaulukko). Jos kdytdssa on kaikki kolme saatavilla
olevaa yleistd toimintoa, myos 1dhtdja AUX3 (parametri H13) ja AUX4
(parametri H14) voidaan kdyttad konfiguroimalla asianmukaisesti uudelleen
releet UltraCella-ohjaimessa (katso lisatietoja kappaleesta 6.20).

6.19.2 Modulointiohjaus

UltraCella voi hallita modulointiohjaustoimintoa kdyttamaélla 0-10 V:n
analogildhtod suoralla tai kddnteisvaikutuksella ja asetettavalla ohjauksen
asetusarvolla ja differentiaalilla. Ohjausmuuttuja madaritetdan parametrilla
AM1 ja ohjausalue parametrilla rVi1.

w Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
| Regulation variable ” AM1 [Modulointiohjaus: ohjausmuuttujan 3 0 14 -
rsi rsi konfigurointi
SS1 0/Sm |8 einen ldmpdtila-anturi 2
A 1/5d1 |9 einen l[dmpdotila-anturi 3
Reverse stage (r1S = 1) 2 |Sr 10 |yleinen l[ampdtila-anturi 4
'y 3|Sv 11_lyleinen lampétila-anturi 5
415d2 |12 |yleinen kosteusanturi 4
y 51Sc 13 _lyleinen kosteusanturi 5
R . . d 6/SA |14 lyleinen paineanturi 5
rs1 151 egulation variable ST
561 rM  |Modulointiohjaus: tila 0 0 1 -
0/1=suora/kddnteinen
Kuva 6.aw SM1 |Modulointiohjaus: asetusarvo 00 [-50,0] 200,0 |°C/°F/
0,0 | 1000 | rH%/
Jokaiselle ON/OFF-ohjaustoiminnolle voidaan asettaa kaksi absoluuttista 00| 999 | bar/
halytyskynnysta ja halytysilmoituksen viive. ' psi
ylyskynnysta) s rc1  [Modulointiohjaus: differentiaali 20 | 01 | 200 [°C/°F/
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. rH%/
ALT  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen| 0,0 -50,0 200,0 | °C/°F/ bar/
alhainen halytyskynnys 00 100,0 | rH%/ osi
-20,0 999 | bar/psi rM1  [Modulointiohjaus: modulointialue vdlilld] 2,0 | 0,1 | 40,0 |°C/°F/
AH1  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen| 0 -50,0 | 2000 | °C/°F/ SLT (min.) ja SHT (maks.) rH%/
korkea halytyskynnys 00 1000 | rH%/ bar/
-20,0 999 | bar/psi psi
Ad1 _|ON/OFF-ohjaus 1: hélytysviive 0 0 250 |min o o 4 ' .
AL2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen| 0,0 | -500 | 200,0 | °C/°F/ Maksimi- ja minimiarvot voidaan asettaa parametreilla SH1 ja SL1
alhainen halytyskynnys 00 | 1000 | rH%/ (pyséytys) prosenttimaarana suhteessa alueeseen 0-10'V.
-20,0 999 | bar/psi .
AH2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen| 0 -50,0 | 2000 | °C/°F/ Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. _ Yks.
korkea halytyskynnys 0,0 1000 | rH%/ SLT  |Modulointiohjaus: modulointiléhdén | 00 | 0,0 SH1 %
-200 999 | bar/psi min.arvo (pysaytys)
Ad2  |ON/OFF-ohjaus 2: halytysviive 0 0 250 |min SH1  |Modulointiohjaus: modulointildhdon | 100,0 | SL1 100,0 %

Toiminnot laukaisevat seuraavat halytykset:
« GL1,GL2: hdlytykset ylitettdessa alhaiset kynnykset ALT, AL2
« GH1, GH2: hélytykset ylitettdessa korkeat kynnykset AH1, AH2

Esimerkki 1: ON/OFF-ohjaus 1 paineen mukaan (tulo B5, 4-20 mA)
suoralla vaikutuksella tulon AUXT kautta. Ohjauksen asetusarvo 15 bar,
differentiaali 3 bar. Asetus:

+ /P5=0->tuloB54-20 mA

+ /A5 =4->yleinen paineanturi 5

« AS1=14->yleinen paineanturi 5

+ r1S=0->suora vaikutus

+ SS1=15->ohjauksen asetusarvo 15 bar

+ rS1 =3 ->differentiaali 3 bar

« H1 =8->1dhtd AUXT ON/OFF-ohjaukselle 1

Exa. 1: ON/OFF control 1 based on pressure (input B5, 4 to 20 mA) with
direct action via AUX1. Control set point 15 bars, differential 3 bars. Set:

« /P5=0->input B5to4to 20 mA

« /A5 =4-> generic pressure probe 5

« AS1=14-> generic pressure probe 5

+ r1S=0-> direct action

+ SS1=15->control set point 15 bars

+ 1S1 =3 -> differential 3 bars

« H1=8->output AUX1 for ON/OFF control 1

Esimerkki 2: ON/OFF-ohjaus 2 kosteuden mukaan (tulo B4, 0-10 V)
kadnteisvaikutuksella tulon AUX2 kautta. Ohjauksen asetusarvo 75 % rH,
differentiaali 10 % rH. Asetus:

« /P4=2->tuloB40-10V

+ /A4 =4->yleinen kosteusanturi 4

+ AS2 =12 -> yleinen kosteusanturi 4

+ 125 =1-> kdanteisvaikutus

+ SS2 =75 -> ohjauksen asetusarvo 75 % rH

+ 152 =10 -> differentiaali 10 % rH

« H5=9->ldhtd AUX2 ON/OFF-ohjaukselle 2

63

maks.arvo

Ota toiminto kdyttdon asettamalla AM1T suurempaan arvoon kuin 0. Kayta
0-10V:n analogildhtdd Y1 yleistd modulointitoimintoa varten asettamalla
parametri HO1.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

HO1 |Lahdon Y1 konfigurointi 1= 0 0 3 -

modulointildhtd 1 (yleinen toiminto)

SH1=Max | fegolazionediretta (IM=0)

SL1=MIN | — — —
(cut-off) A

regolazione modulante

rcl M1

SM1
Kuva 6.ax

regolazione inversa (riM= 1)

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, SH1=MAX
SL1=MIN
y T 7 7 7] (cutoff)
regolazione modulante
M1 rcl
SM1
Kuva 6.ay
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My®s modulointiohjaukselle voidaan asettaa kaksi absoluuttista
halytyskynnystd ja halytysilmoituksen viive.

Par. Kuvaus Olet.  Min. Maks. _ Yks.
AL3 Modulointiohjaus: absoluuttinen | 0,0 | -50,0 | 200,0 | °C/°F/
alhainen hélytyskynnys 00 1000 | rH%/

-200 999 | bar/psi
AH3  |Modulointiohjaus: absoluuttinen | 0,0 | -50,0 | 2000 | °C/°F/

korkea halytyskynnys 00 1000 | rH%/
-20,0 999 | bar/psi
Ad3 Modulointiohjaus: halytysviive 0 0 250 |min

Toiminnot laukaisevat seuraavat halytykset:
+ GL3: hélytys ylitettdessa alhainen kynnys AL3
+ GL3: hélytys ylitettdessa korkea kynnys AH3

Esimerkki: 0-10 V:n modulointiohjaus paineen mukaan (tulo B5, 4-20
mA) suoralla vaikutuksella, ohjauksen asetusarvo 10 bar, differentiaali 1
bar, modulointialue 8 bar, minimiteho 2V, maksimiteho 8 V.

Asetus:

+ /P5=0->tuloB54-20 mA

» /A5 =4->yleinen paineanturi 5

« AM1 =14 -> yleinen paineanturi 5

+ rIM=0-> suora vaikutus

+ SM1 =10 -> ohjauksen asetusarvo 10 bar

+ rcl =1->differentiaali 1 bar

+ M1 =8->modulointialue 8 bar

» SL1=20,0-> minimiteho 2V

+ SH1=280,0 -> maksimiteho 8V

+ HOT=1->0-10V:n [dhtd Y1 yleiselle modulointitoiminnolle

6.19.3 Yleiset halytykset

UltraCella voi hallita enintddn kahta yleistd halytystd, jotka on yhdistetty
jo esiintyviin halytyksiin (esim. CHt, korkean lauhdutuslampétilan hélytys,
tai LP, alhaisen paineen hdlytys), tai digitaalituloihin D12/DI3, jotka tulee
konfiguroida erikseen. Halytyksen ldhde méadritetddn parametrilla AA1
(AA2), ilmoitusviive parametrilla Ad4 (Ad5).

Jos yleinen halytys yhdistetdan digitaalituloon DI2 (AA1) tai DI3 (AA2),

toimintalogiikka voidaan valita (normaalisti auki / normaalisti kiinni):

* 1A (r2A) =0-> N.O-logiikka -> hélytys, jos DI2 (DI3) on kiinni (kdytossa)

« rTA (r2A) = 1 -> N.C-logiikka -> halytys, jos DI2 (DI3) on auki (pois
kéytosts)

Par. Kuvaus

Olet. Min. Maks. Yks.
AA1 |Halytys 1: valitse lahde 0 0 -

DI2 (kun A5 =15)

Virtuaalisen anturin (Sv) vika (rE)
Anturin S1 (Sm) vika (EQ)
Anturin S2 vika (E1)
Anturin S3 vika (E2)
Anturin 54 vika (E3)

Anturin S5 vika (E4)

Alhaisen paineen halytys (LP)
Valiton ulkoinen hélytys (I1A)
Alhaisen lampotilan halytys (LO)

0 |Korkean lédmpétilan halytys (HI).

1 |Lauhduttimen korkean lampétilan
halytys (CHt)

r1A - |Halytys 1:logiikka - 0/1=normaalisti auki / 0 0 1 -
normaalisti kiinni

Ad4 |Halytys 1: viive

AA2 |Halytys 2: valitse ldhde

DI3 (kun A9=15)

Virtuaalisen anturin (Sv) vika (rE)
Anturin S1 (Sm) vika (E0)

Anturin S2 vika (ET)

Anturin S3 vika (E2)

Anturin 54 vika (E3)

Anturin S5 vika (E4)

Alhaisen paineen halytys (LP)

Valiton ulkoinen halytys (I1A)

Alhaisen ldampétilan hdlytys (LO)
Korkean lampétilan halytys (HI).
Lauhduttimen  korkean  [dmpdtilan
halytys (CHt)

r2A  |Halytys 2: logiikka 0/1=normaalisti auki / 0 0 1 -
normaalisti kiinni
Ad5 |Halytys 2: viive 0 0 | 250 |min

— =NV~ wN|— O

0] 250 |min

[@){e]

— OO NN W N = O

Toiminnot laukaisevat seuraavat halytykset:

+ GA1:toimintoon AAT liittyva halytys

+ GA2:toimintoon AA2 liittyva halytys

Yhdista yleinen hdlytys digitaalituloon DI2 tai DI3 asettamalla parametri
A5 tai A9.
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Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 15 -

15 = halytys vyleiseltd toiminnolta
A9 Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0

15 = hélytys yleiselta toiminnolta

15 -

Kayta lahtoja AUX1/AUX2 yleisille halytyksille asettamalla param. H1/H5.

Par. Kuvaus Olet. _Min. _Maks. _ Yks.
H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 0 0 17 -

10 = yleinen halytys 1 (GA1)
11 = yleinen halytys 2 (GA2)
H5 AUX2-1dhd6én konfigurointi 0 0 17 -
10 = yleinen halytys 1 (GA1)
11 = yleinen halytys 2 (GA2)

Esimerkki: AUX1 kaytossa hdlytykselle digitaalitulosta DI3 N.C-logiikalla,
15 minuutin viive.

Asetus:

» AA2 =0-> Digitaalituloon DI3 yhdistetty halytys 2

« 2A=1->NC-logiikka

« Ad5=15->15 minuutin viive

« A9 =15->DI3 hélytykselle yleiseltd toiminnolta

« H1=11->AUX1 yleiselle hdlytykselle 2

6.20 Lahdon konfigurointi

UltraCella-ohjaimessa kuuteen fyysiseen [dhtéon (releet) yhdistetyt
toiminnot voidaan konfiguroida niiden mukauttamiseksi useimman
jarjestelman tarpeisiin. Jos esimerkiksi kylmétilan valoa ei tarvitse hallita
naytoltd, koska sita hallinnoidaan jo keskitetysti tai ulkoisesta ohjaimesta,
vastaavaa lahtéd (rele) R3 voidaan kayttdd eri toiminnolle, esim.
kerdysaltaan vastusten ohjaukseen.

Konfigurointi suoritetaan kahdessa vaiheessa:

1. Lahtoa (rele) vastaavan yleisen toiminnon konfigurointi

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H15 |Lahddn R1 konfigurointi 5 0 7 -

0 |kompressori

1 |sulatus

2 |puhallin

3 Jvalo

4 |AUX1

5 |AUX2

6 |AUX3

7 |AUX4
H16 |Ldhdon R2 konfigurointi - katso H15 4 0 7 -
H17 |Ldhddn R3 konfigurointi - katso H15 3 0 7 -
H18 |Ldhddn R4 konfigurointi - katso H15 2 0 7 -
H19 |Ldhddn R5 konfigurointi - katso H15 1 0 7 -
H20 [Léhdon R6 konfigurointi - katso H15 0 0 7 -

2. Edellisessd vaiheessa valittua 1dhtéd (AUX1-AUX4) vastaavan
madratyn toiminnon konfigurointi

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H1  JAUX1-18hddn konfigurointi 1 0 21 -

0 |Normaalisti jdnnitteinen halytys

1 |Normaalisti jdnnitteeton halytys
Paallekytkenta AUX-ndppdimelld tai
digitaalitulosta

3 |Kerdysaltaan vastuksen paallekytkentd
4 |Apuhdyrystimen sulatus

5 |Pump down -venttiili

6 |Lauhduttimen puhallin
7

8

N

Kompressorin viive
Ohjauslahto 1 ON/OFF

9 [Ohjausléhté 2 ON/OFF

10 [Halytysldhto 1

11 |Halytyslahto 2

12| Al valitse

13 |Toisen kompressorin vaihe
14| Toisen kompressorin vaihe
vuorottelulla
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Olet.
1

Min.
0

Maks. Yks.
21

Kuvaus
AUX1-lahdon konfigurointi
5

Par.

Kosteuslahto

Kaanteistilan lahto

Aikakaistalla hallittu lahto
Ohjauslahté 3 ON/OFF
Kaénteistilan 1ahto - kuivatus

20 |Ulkoinen kuivain

21 |Kaanteistilan ldhto 2

Lahdon AUX2 konfigurointi - katso H1
Lahdon AUX3 konfigurointi - katso H1
Lahddn AUX4 konfigurointi - katso H1

1

16
17
18

19

21
21
21

NN [—
oo

Huomautus: UltraCella-releiden arvot vaihtelevat (sallittu maks.
virta) ja jotkin niistd saavat jo 230 V:n jannitettd: tarkista aina,
soveltuuko releen arvo ja séhkdnsyottd ohjattavalle kuormalle.

Huomautus: jos AUX3- ja AUX4-toiminnot ovat kdytossad, niiden

tila (toiminto kdytdssd tai ei) osoitetaan YLOS- ja ALAS-
nuolindppdinten LED-valoilla. AUX3- ja AUX4-toimintoja ei oteta kdyttoon
YLOS- ja ALAS-nuolinappaimilld (toisin kuin AUX1 ja AUX2).

Kuva 6.az

Working setpoint

6.20.1 Smooth Lines

Smooth Lines -toimintoa varten UltraCella tulee liittdd EVD-moduuliin
elektronisen venttiilin ohjausta varten. Sen tarkoituksena on moduloida
jatkuvasti jadhdytysaineen virtausta hoyrystimeen, jotta kylmatilan
ldmpdotila pysyy mahdollisimman  tasaisena ja kompressorin tihedt
kdynnistys-/sammutusjaksot valtetddn. Tuloksena tuote sdilyy paremmin
kylmatilassa ja energiaa sdastyy huomattavasti suhteessa perinteiseen
ON/OFF-ohjaukseen.

Kaytdssa on seuraavat parametrit:

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
PLt  |Smooth lines pysaytyspoikkeama 20 0,0 100 | °C/°F
PHS |Smooth lines maksimipoikkeama 15,0 0,0 50,0 | °C/°F
PSP |Smooth lines suhteellinen kerroin 50 0,0 | 1000 | °C/°F
PSI |Smooth lines integrointiaika 120 0 1200 s
PSd |Smooth lines derivointiaika 0 0 100 s
PSM  |Ota kdyttddn Smooth lines (0 =El - 1 0 0 1 /
= KYLLA)

Ota Smooth lines -toiminto kdyttodon avaamalla EVD EVO -valikko,
valitsemalla EVD-moduuli ja tekemalld asetus PSM =1.

Toiminnon kulku on seuraava:

Kun ldmpdtila saavuttaa asetusarvon + puolet differentiaalista (ST + rd
/ 2), ohjain ei pyséhdy. Sen sijaan PID-algoritmi kasvattaa tulistuksen
asetusarvoa moduloidakseen paisuntaventtiilin avauksen.

Tama erikoisalgoritmi toimii, kunnes lampdtila ylittdd arvon ST - PLt, kun
Smooth lines kdytdssd -asetus on 1.

Kun Smooth lines -toiminto on kdytdssd, algoritmi ilmoittaa valvojalle (jos
liitetty), toimiiko UltraCella mdérdtyn marginaalin sisalld. Ts. voidaanko
vastaavan jarjestelman imupaineen asetusarvoa kasvattaa vaikuttamatta
kielteisesti ohjaukseen (jos keskimadrdinen asetusarvo on suurempi kuin
P3 +THS, joka on laskettu aikarajoissa FSt)

Jos keskimadrdinen asetusarvo on suurempi kuin P3 4+ TSH, Smooth Lines
-tilaksi asetetaan 0, niin ettd imupainetta voidaan kasvattaa.

PHS = max superheat offset

Superheat setpoint (P3)

Regulation temperature ‘

As soon as the regulation temperature falls below the
setpoint + rd/2, an offset will be added to the superheat
setpoint in order to reduce the EXV valve opening.
Cooling status will stay active until the regulation
tewmperature does not fall below the threshold St - PLt.

rd = setpoint differential

Ird/z
T ~—

Regulation setpoint

,\\/

I PLt = offset under setpoint

Regulation smooth 4
lines active

Cooling request 1

Smooth line status 1

I When the average of working setpoint is higher

I than the threshold P3 + TSH the Smooth line status
I becomes 0, allowing suction pressure rising.

|

- === ]- -

3

FSt = average time window (min)

Kuva 6.ba
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7. PARAMETRITAULUKKO

Type of variable: A = analogue, | = integer, D = digital

Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
Pro
/21 Anturin mittauksen vakaus, anturi 1 4 0 9 - | 12 51 R/W | 37
/22 Anturin mittauksen vakaus, anturi 2 4 0 9 - | 13 52 R/W | 37
/23 Anturin mittauksen vakaus, anturi 3 4 0 9 - | 14 53 R/W | 37
/24 Anturin mittauksen vakaus, anturi 4 4 0 9 - | 15 54 R/W | 37
/25 Anturin mittauksen vakaus, anturi 5 4 0 9 - | 16 55 R/W | 37
/4 Virtuaalisen anturin kokoonpano 0 0 100 - | 17 56 R/W | 44
0= anturi B1
100 = anturi B2
/UM |Mittayksikko: 0="C/bar; 1="F/PSI; 2="C/PSI 0 0 2 -
/6 Desimaalipilkun ndyttd 0 0 1 - D 19 8 R/W | 38
0/1 = kylla/ei
/tl Naytdn muuttuja 1 1 0 13 - | 67 106 R/W | 38
0 Ei mitddn 7 B1 57
1 Virtuaalinen anturi (Sv) 8 B2
2 Ulostulon anturi (Sm) 9 B3
3 Sisadntulon anturi (Sr) 10 B4
4 Sulatusanturi 1 (5d1) 11 |B5
5 Sulatusanturi 2 (5d2) 12 |Lauhdutusanturi (Sc)
6 Asetusarvo 13 |Nopeussdatoisten lauhduttimen
puhaltimien asetusarvo
/2 Naytdn muuttuja 2 (%) 6 0 24 - 68 107 R/W | 38
0 Ei mitdan 13 |Tulistus (EVO) 57
1 Virtuaalinen anturi (Sv) 14 |Venttiilin avaus-% (EVO)
2 Ulostulon anturi (Sm) 15 |Venttiilin avaus vaiheina (EVO)
3 Sisdantulon anturi (Sr) 16 |Lauhdutusanturi (Sc)
4 Sulatusanturi 1 (5d1) 17 |Anturi U1 (3PH-malli)
5 Sulatusanturi 2 (5d2) 18 |Anturi U2 (3PH-malli)
6 Asetusarvo 19 |Anturi U3 (3PH-malli)
7 B1 20  |Lauhduttimen saddettavan
8 |B2 nopeuden asetusarvo (Y1)
9 B3 21 [Tulistus (EVDice)
10 |B4 22 |Venttiilin avaus-% (EVDice)
11 IBS 23 |Venttiilin avaus vaiheina (EVDice)
12 |rd 24 |Kosteuden asetusarvo
(*) voidaan nayttda ainoastaan UltraCella Sevice -pdatteessa tai kaksiriviselld
naytolla varustetussa ohjaimessa.
/P [TyyppiB1-B3 0 0 2 - 20 59 RAW | 34
0 NTC Vakioalue -50T90 °C
1 NTC laajennettu alue 0T150 °C
2 PT1000
/A2 |B2 konfigurointi 1 0 3 - 21 60 R/W | 34
0 Puuttuu
1 Sulatusanturi 1 (5d1)
2 Sisadntulon anturi (Sr)
3 Yleinen toiminto anturissa 2
/A3 |B3 konfigurointi 0 0 5 - 22 61 R/W | 34
0 Puuttuu
1 Sulatusanturi 2 (5d2)
2 Lauhdutusanturi (Sc)
3 Sulatusanturi 1 (5d1)
4 Ympaériston lampotila-anturi (SA)
5 Yleinen toiminto anturissa 3
/P4 [B4 tyyppi 0 0 2 - 23 62 R/W | 34
0 NTC Vakioalue -50790 °C 57
1 NTC laajennettu alue 0T150 °C
2 0-10V
/A4 |B4 konfigurointi 0 0 4 - 24 63 R/W | 34
0 Puuttuu 57
1 Ympadriston ldmpétila-anturi (SA)
2 Kosteusanturi
3 Anturin 4 yleinen ldmpdtila
4 Anturin 4 yleinen kosteus
5 Intake probe (Sr)
/P5  |BS tyyppi 0 0 2 - 25 64 | R/W | 34
0 4-20 mA 57
1 0-5 Vrat
2 0,5-4,5 Vrat
/A5 |B5 konfigurointi 0 0 5 - 26 65 R/W | 34
0 Puuttuu 57
1 Kosteusanturi
2 Anturin 5 yleinen lampaétila
3 Anturin 5 yleinen kosteus
4 Anturin 5 yleinen paine
5 Scp (lauhdutuspaineen anturi)
/AL Anturin 4 minimiarvo 0 -50.0 /4H - A 98 208 R/W | 34
/4H  |Anturin 4 maksimiarvo 00 /4L 200 - A 99 209 R/W | 34
/5L Anturin 5 minimiarvo 0 -50.0 /5H - A 100 210 R/W | 34
/5H  |Anturin 5 maksimiarvo 00 \ /5L 999 - A 101 211 R/W | 34
/C1 Poikkeama B1 0 \ -20.0 20.0 °C/°F A 7 0 R/W | 34
/C2 Poikkeama B2 0 -20.0 20.0 °C/°F A 8 1 R/W | 34
/C3 Poikkeama B3 0 -20.0 20.0 °C/°F A 9 2 R/W | 34
/C4 Poikkeama B4 0 -200 20.0 °C/°F/ A 10 3 R/W | 34
%rH
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
/C5 Poikkeama BS 0 -20.0 20.0 °C/°F/ A 11 4 R/W | 34
%rH/
bar/psi
CtL
St Asetusarvo 2/-20 r1 r2 °C/°F A 12 5 R/W | 44
rd Differentiaali 20 0.1 20 °C/°F A 13 6 R/W | 44
rl Minimiasetusarvo -500 | -50.0 r2 °C/°F A 14 7 R/W | 44
r2 Maksimiasetusarvo 60.0 rl 200 °C/°F A 15 8 R/W | 44
r3 Toimintatila 0 0 1 - D 1 0 R/W | 44
0 |suora sulatuksella
1 [suora ilman sulatusta
m Kuollut alue 0 0 60 °C/°F A 80 190 R/W | 55
r Differentiaali kuolleen alueen ohjaukseen 2,0 0,1 20 °C/°F A 81 191 R/W | 55
4 Poikkeaman asetusarvo 3 60 60 °C/°F A 82 192 R/W | 45
PS1 Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 1 0 -500 | 2000 | °C/°F A 77 187 R/W | 45
PS2  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 2 ) -500 | 2000 | °C/°F A 78 188 R/W | 45
PS3  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 3 -30.0 | -50.0 | -200.0 - A 79 189 R/W | 45
PH1  |Rampit: vaiheen 1 kesto 6 0 10 days A 102 212 R/W | 45
PH2 |Rampit: vaiheen 2 kesto 2 0 10 days A 103 213 R/W | 45
PH3  |Rampit: vaiheen 3 kesto 10 0 10 days A 104 214 R/W | 45
Pdt Rampit: asetusarvon maksimimuutos séhkdkatkon jalkeen 20.0 10.0 30.0 °C/°F A 106 216 R/W | 46
Pon  |Asetusarvon ramppien kdyttdonotto 0 0 1 - D 159 48 R/W | 46
_10/1 =rampit pois kaytosta / kaytossa
CMP
c0 Kompressorien/puhaltimen kdynnistysviive kytkettdessa virta 0 0 15 min | 31 70 R/W | 43
cl Minimiaika kompressorin kdynnistysten valilla 6 0 30 min I 32 71 R/W | 37
c2 Kompressorin minimisammutusaika 3 0 15 min | 33 72 R/W | 37
c3 Kompressorin minimikdyntiaika 3 0 15 min | 34 73 R/W | 37
c4 Kompressorin kdyntiaika duty setting -asetuksella 0 0 100 min | 35 74 R/W | 53
cc Jatkuvan jakson kesto 0 0 15 hours I 36 75 R/W | 47
6 Alhaisen ldmpdtilan hélytysviive jatkuvan jakson jélkeen 2 0 250 hours I 37 76 R/W | 47
c7 Pump down -maksimiaika (PD) 0 0 900 S | 38 77 R/W | 46
0 = Pump down pois kéytosta
c8 Kompressorin kdynnistysviive pump down -venttiilin avauksen jalkeen 5 0 60 s | 39 78 R/W | 46
9 Automaattikdynnistys pump down -tilassa 0 0 1 - D 13 2 R/W | 47
0/1 = aina kun pump down -venttiili sulkeutuu / aina kun pump down -venttiili
sulkeutuu ja alipainekytkimen jokaisella pyynnélla ilman sdatépyyntoa
c10  |Pump down ajan/paineen mukaan 0 0 1 - D 12 1 R/W | 47
0/1 = paine/aika
cll Toisen kompressorin kdynnistysviive 4 0 250 S I 40 79 R/W | 43
FC4 |Lauhduttimen puhaltimen sammutusldmpétila 400 | -50.0 | 2000 | °C/°F A 16 9 R/W | 52
FCH |Nopeussaatoiset lauhduttimen puhaltimet: maks.tehoarvo 100 FCL 100 % A 131 241 R/W | 52
FCL  |[Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: min.tehoarvo 0 0 FCH % A 132 242 R/W | 52
FCn  |[Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: min.teho-% 0 0 FCH % A 133 243 R/W | 52
FCS  |Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: asetusarvo 150 |-100.0] 2000 | °C/°F A 134 244 R/W | 52
FCd  [Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: differentiaali 2.0 0.1 10.0 °C/°F A 135 245 R/W | 52
FCt  |Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: kiinted tai vaihteleva asetusarvo 0 0 1 - D 167 56 R/W | 53
0/1=kiinted/vaihteleva FCS
FSH  |Vaihtelevan lauhdutusldampdétilan asetusarvo: maks.arvo 25.0 FSL 2000 | °C/°F A 136 246 R/W | 53
FSL  |Vaihtelevan lauhdutusldmpétilan asetusarvo: min.arvo 50 |-1000| FSH °C/°F A 137 247 R/W | 53
FSO  |Vaihtelevan lauhdutuslampdétilan asetusarvo: poikkeama 5.0 -500 | 500 °C/°F A 138 248 R/W | 53
dEF
do Sulatuksen tyyppi 0 0 3 - 41 80 R/W | 36
0 Vastus ldmp&tilan mukaan 48
1 Kuumakaasu lampotilan mukaan
2 |Vastus ajan mukaan
3 |Kuumakaasu ajan mukaan
dl Perdkkaisten sulatusten valinen maks.aika 8 0 250 hours I 42 81 R/W | 49
0 = sulatusta ei suoritettu
dt1 Sulatuksen loppuldmpétila, paahoyrystin 4.0 -500 | 2000 | °C/°F A 17 10 R/W | 36
48
dt2 Sulatuksen loppulampdétila, apuhdyrystin 4.0 -500 | 2000 | °C/°F A 18 11 R/W | 48
dP1  |Sulatuksen maksimikesto 30 1 250 min | 43 82 R/W | 36
48
dP2  |Sulatuksen maksimikesto, apuhdyrystin 30 1 250 min I 44 83 R/W | 45
dd Tippumisaika sulatuksen jalkeen 2 0 30 min | 45 84 R/W | 36
d3 Sulatuksen kaynnistysviive 0 0 250 min | 46 85 R/W | 50
dpr  |Sulatuksen prioriteetti jatkuvan jakson suhteen 0 0 1 - D 15 4 R/W | 50
0/1 = ei/kylla
d4 Sulatus kdynnistyksessa 0 0 1 - D 14 3 R/W | 50
0/1 =ei/kylla
d5 Sulatusviive kdynnistyksessa 0 0 250 min | 47 86 R/W | 50
dé Paatteen naytto sulatuksen aikana 1 0 2 - | 49 88 R/W | 48
0 Lampdtila ja dEF vuorottelevat 25
1 Viimeinen ennen sulatusta naytetty lampétila
2 dEF
d8 Korkean ldmpétilan halytysviive sulatuksen jalkeen (ja ovi auki) 1 0 250 ora | 48 87 R/W | 50
d13  Kahden hoyrystimen sulatus (0 = Samanaikainen - 1 = Erillinen) 0 0 1 / D 193 63 R/W | 36
56
d10  |Sulatusaika kdyntiaika-tilassa O=Toiminto pois kdytostd 0 0 240 min | / 1132 R/W
d11  |Sulatuksen ldmpot. kynnys kdyntiaika-tilassa -30.0 | -50.0 50.0 °C A / 1134 R/W
d7 Ota kdyttoon sulatuksen ohitus O=Toiminto pois kdytdsta 0 0 1 / D / 1205 R/W
dn Nimellinen sulatuksen kesto 75 5 100 % I / 1129 R/W
de Sulatuksen arviointien maksimimaara 3 2 50 / | / 1137 R/W
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
ALM
A0 Defrost delay at start-up 2.0 0.1 200 | °C/°F A 19 12 R/W | 52
73
Al Alhaisen lampdtilan hélytyskynnys 0 0 1 - D 16 5 R/W | 73
0 |Temperature alternated with dEF
1 Last temperature shown before defrost
2 dEF
AL Korkean lampéatilan halytysviive sulatuksen jélkeen (ja ovi auki) 00 | -50.0 | 2000 | °C/°F A 20 13 R/W | 73
AH Kahden héyrystimen sulatus (0 = Samanaikainen - 1 = Erillinen) 0.0 -500 | 2000 | °C/°F A 21 14 R/W | 73
Ad Viiveaika korkean ja alhaisen lampétilan halytyksille 120 0 250 min | 50 89 R/W | 73
A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 17 - | 51 90 R/W
0 |Pois kaytosta 9 |Puolikuormitustoiminto (2x EVD) 35
1 |Valitén ulkoinen hdlytys 10 |Ald valitse 45
2 |Ala valitse 11 |Alé valitse 47
3 |Sulatuksen kayttddnotto 12 |AUX kéyttéonotto
4 |Sulatuksen kaynnistys 13 |Al3 valitse 58
5 [Ovikytkin (A3 kdyttéénotto) 114 |Jatkuvan jakson kdyttédnotto 60
6 |Etdkayttd KAYTOSSA/POIS KAYTOSTA|15 [Hélytys yleiseltd toiminnolta
7 _|Asetusarvon muutos 16 |Sulatuksen kdynnistys/pysaytys
8 |Alipainekytkin 17 |Vakava hélytys
A6 Kompressorin pysaytys ulkoisesta halytyksesta 0 0 100 min | 53 92 R/W | 73
A7 Alhaisen paineen (LP) halytysviive 1 0 250 min | 54 93 R/W | 36
A8 Ota kayttoon halytykset Ed1 ja Ed2 0 0 1 - D 168 57 R/W | 48
0/1= hélytykset pois kaytosta/kaytossa
A9 Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 17 - | 52 91 R/W | 35
0 |Pois kaytosta 9 |Puolikuormitustoiminto (2x EVD) 45
1 |Valitén ulkoinen hdlytys 10 |Ald valitse 47
2 |Ala valitse 11 |Alé valitse 58
3 |Sulatuksen kayttddnotto 12 |AUX kéyttéonotto
4 |Sulatuksen kaynnistys 13 |Al3 valitse 60
5 |Ovikytkin (A3 kdyttéénotto) 114 |Jatkuvan jakson kdyttéénotto
6 |Etdkayttd KAYTOSSA/POIS KAYTOSTA|15 [Hélytys yleiseltd toiminnolta
7 _|Asetusarvon muutos 16 |Sulatuksen kdynnistys/pysaytys
8 |Alipainekytkin 17 |Vakava halytys
A10  |Alhaisen paineen (LP) hilytysviive, kompressori kdynnissa 3 0 60 min | 55 94 R/W
Ac Lauhduttimen korkean ldmpatilan halytyskynnys 700 | -500 | 2000 | °C/°F A 22 15 R/W | 74
Acd |Lauhduttimen korkean lampdtilan hélytysviive 0 0 250 min | 56 95 R/W | 74
ULL  [Alhaisen absoluuttisen kosteuden hélytyskynnys 0 0 1000 | %rH A 84 194 R/W | 73
0 = hélytys pois kaytosta
UHL  [Korkean absoluuttisen kosteuden halytyskynnys 1000 0 1000 %rH A 83 193 R/W | 73
100 = hélytys pois kaytosta
AdH  |Kosteushdlytysten AUH, AUL viive 120 0 250 min A 117 227 R/W | 73
A1 Digitaalitulon 1 (DI1) konfigurointi 5 0 17 / A 176 279 R/W | 34
0 |Pois kaytosta 9 |Puolikuormitustoiminto (2x EVD) 35
1 |Valitén ulkoinen hélytys 10 |Al8 valitse
2 |Ala valitse 11 |Al4 valitse
3 |Sulatuksen kayttoonotto 12 |AUX kéyttdonotto
4 _|Sulatuksen kédynnistys 13 |Al4 valitse
5 |Ovikytkin (A3 kdyttéonotto) |14 |Jatkuvan jakson kdyttdonotto
6 |Etdkdyttd KAYTOSSA/POIS KAYTOSTA|15  [Hélytys yleiseltd toiminnolta
7 _|Asetusarvon muutos 16 __|Sulatuksen kdynnistys/pysaytys
8 |Alipainekytkin 17 |Vakava hélytys
Fan
FO Hoyrystimen puhaltimen hallinta 0 0 7 - 174 265 R/W | 50
0 |(ON-OFF) aina paalla, 4 |(ON-OFF) aina paalla 51
kun kompressori on paalla
1 |(ON-OFF) kdynnistys anturin Sd, Sv |5 |(ON-OFF) kdynnistys lamp./
mukaan kosteuden sgadolla
2 |(MODULOINTI) nopeussadatoiset 6 |(MODULOINTI) nopeussadatoiset
puhaltimet, Sd:n mukaan puhaltimet, Sd-Sv:n mukaan
3 |(ON-OFF) kdynnistys anturin Sd 7 |(MODULOINTI) nopeussaatoiset
mukaan puhaltimet, Sv:n mukaan
F1 Puhaltimen kdynnistyskynnys 5.0 -50.0 | 2000 | °C/°F A 23 16 R/W | 50
Frd Puhaltimen kaynnistysdifferentiaali 20 0.1 200 °C/°F A 24 17 R/W | 50
F2 Puhaltimen kdynnistysaika kompressori pois 0 0 60 min | 57 96 R/W | 50
51
F3 Hoyrystimen puhallin sulatuksen aikana 1 0 1 - D 17 6 R/W | 36
0/1 = paalld/pois
Fd Jalkitippumisaika 1 0 30 min | 60 99 R/W | 36
F4 Kosteuslahto sulatuksen aikana 1 0 1 - D 71 28 R/W | 51
0/1 = padlléd/pois 58
F5 Hoyrystimen puhaltimien pysaytyslampaétila (hystereesi 1 °C) 15 -50 200 °C/°F A 25 18 R/W | 51
F6 Puhaltimen maksiminopeus 100 F7 100 % | 58 97 R/W | 51
F7 Puhaltimen miniminopeus 0 0 F6 % | 59 98 R/W | 51
F8 Puhaltimien huippuaika 0 0 240 S | 176 175 R/W | 51
0 = toiminto pois kaytosta
F10  [Hoyrystimen puhaltimien pakotusaika maksiminopeudella 0 0 240 min | 177 176 R/W | 51
0 = toiminto pois kaytosta

CnF
HO  [Sarjavaylin osoite 193 [ o [ 247 1 - [ 1 ] 69 [ 108 | R [38
In_ |Laitteen tyyppi o o] o [ - T - 1] - | - [ r]
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
H1 AUX1-1ahddn konfigurointi 1 0 21 - | 61 100 R/W | 38
0 |Normaalisti jannitteinen halytys 11 |Hélytysldhto 2 43
1 |Normaalisti jannitteetén halytys — [12 [Ald valitse 46
2 |Padllekytkentd AUX-ndppdimelld |13 |Toisen kompressorin vaihe 59
tai digitaalitulosta
3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe 53
pallekytkenta vuorottelulla 54
4 |Apuhéyrystimen sulatus 15 |Kosteuslahto 55
5 |Pump down -venttiili 16 |Kdanteistilan 1ahto 56
6 |Lauhduttimen puhallin 17 _|Aikakaistalla hallittu [8hto 58
7 |[Kompressorin viive 18 |Ohjausléhto 3 ON/OFF 59
8 |Ohjauslahtd 1 ON/OFF 19 |Kaénteistilan 1ahto - kuivatus 61
9  |Ohjauslahtd 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain
10 |Hélytyslahto 1 21 |Kéanteistilan ldhto 2
H4 Summeri 0 0 1 - D 21 10 R/W | 38
0/1 = kdytossé / pois kdytosta
H5 AUX2-1ahddn konfigurointi 1 0 21 - | 62 101 R/W | 38
0 [Normaalisti jannitteinen halytys 11 [Hélytysldht6 2 43
1 [Normaalisti jannitteetdn halytys  [12 [Ala valitse 46
2 |Paallekytkentd AUX-ndppdimelld |13 |Toisen kompressorin vaihe 59
tai digitaalitulosta
3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe 53
paallekytkenta vuorottelulla 54
4 |Apuhéyrystimen sulatus 15 |Kosteuslahto 55
5 |Pump down -venttiili 16 |Kdanteistilan 1ahto 56
6 |Lauhduttimen puhallin 17 _|Aikakaistalla hallittu lahto 58
7 |Kompressorin viive 18 |Ohjausléhto 3 ON/OFF 59
8  |Ohjauslahtd 1 ON/OFF 19 |Kaénteistilan 1ahto - kuivatus 61
9  |Ohjauslahtd 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain
10 |Halytyslahto 1 21 |Kaanteistilan ldhto 2
H6 Paatteen nappainten eston konfigurointi 0 0 255 - 70 109 R/W | 38
0 kaikki ndppaimet kaytossa
1 Asetusarvon muutos
2 Sulatus
4 N
8 AUX1-18ht6
16 PRG+SET (valikko)
32 AUX2-1ahto
64 ON/OFF-hallinta
128 Valon hallinta
255 kaikki nappaimet pois kaytosta
HO1  |Lahdon Y1 konfigurointi 0 0 3 - 63 102 R/W | 43
0 |Pois kéytosta 51
1 Modulointildhto 1 (yleinen toiminto) 52
2 |Nopeussdatoiset hdyrystimen puhaltimet anturissa Sd 60
3 |Nopeussaatoiset lauhduttimen puhaltimet
H7 BMS-protokollan valinta 0 0 1 - 188 180 R/W | 18
0= Carel 38
1 = Modbus
H10  |[BMS baudinopeus bit/s 4 0 9 - A 165 266 R/W | 18
0 |1200 319600 6 |57600 9 1375000
1 12400 4 119200 7 176800
2 14800 5 138400 8 115200
H11 BMS stop-bitit 2 1 2 - A 166 267 R/W | 18
1 1 stop-bitti
2 2 stop-bittia
H12  |BMS pariteetti 0 0 2 - A 167 268 R/W | 18
1 pariton
2 parillinen
trl Ensimmadinen tallennettava lampatila 0 0 8 - 189 181 R/W | 29
0 |Eilokia 3 |Sr 6 |Sc
1 _1Sv 4 |Sd1 7 __|SA
2 |Sm 5 |Sd2 8 |Su
trc Lampdtilan tallennuksen néyteaika 5 2 60 min | 191 183 R/W | 29
H13  |AUX3-18hddn konfigurointi 2 0 21 / A 168 271 R/W | 62-
0 [Normaalisti jannitteinen halytys 11 [Hélytyslahto 2 64
1 [Normaalisti jannitteetdn hélytys ~ [12  |Al4 valitse
2 |Eivoida valita 13 [Toisen kompressorin vaihe
3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe
paallekytkentd vuorottelulla
4 |Apuhoyrystimen sulatus 15 |Kosteusldhtd
5 |Pump down -venttiili 16 |Kdanteistilan lahto
6 |lauhduttimen puhallin 17 |Aikakaistalla hallittu [ahto
7 |Kompressorin viive 18 |Ohjauslahtd 3 ON/OFF
8 |Ohjausléhto 1 ON/OFF 19 |Kdanteistilan 1ahto - kuivatus
9  |Ohjausléhto 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain
10 |Halytyslahto 1 21 [K&anteistilan ldhto 2
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
H14  |AUX4-1ahdon konfigurointi 2 0 21 / A 169 272 R/W | 62-
0 |Normaalisti jannitteinen halytys 11 |Halytyslahto 2 64
1 INormaalisti jannitteeton halytys |12 |Ald valitse
2 |Fivoida valita 13 [|Toisen kompressorin vaihe
3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 [Toisen kompressorin vaihe
paallekytkentd vuorottelulla
4 |Apuhdyrystimen sulatus 15 |Kosteuslahtd
5 |Pump down -venttiili 16 |Kdanteistilan lahto
6 _|Lauhduttimen puhallin 17 _|Aikakaistalla hallittu lahto
7 |Kompressorin viive 18 |Ohjauslahtd 3 ON/OFF
8 |Ohjausléhto 1 ON/OFF 19 |Kddnteistilan 1dhto - kuivatus
9  |Ohjausléhto 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain
10 |Halytyslahto 1 21 |Kéanteistilan ldhto 2
HcP
HCE  [HACCP kayttoonotto 0 0 1 - D 22 1M RIW | 74
0/1 = Eitkylla
Htd  [HACCP-hélytysviive 0 0 250 min | 71 110 R/W | 74
rtC
|v4 [Aikavydhykkeet (katso luetteloa) [ 36 [ 1 1 94 | / 1] | 205 [ 305 | RW
Huomautus: Ohjaimeen asetettava aikavydhykkeen indeksiluku 37: LAGOS 56: MAURITIUS 76: IRKUTSK
1: GMT+12 20: SANTIAGO 38: WINDHOEK 58: YEREVAN 77.TOKYO
2: GMT+11 21: ST JOHNS 39: AMMAN 59: KABUL 78: SEOUL
3: HONOLULU 22: SAO PAULO 40: BUCHAREST/KIEV/ ISTANBUL 60: TASHKENT 79: ADELAIDE
4: ANCHORAGE 23: BUENOS AIRES 41: BEIRUT 61: KARACHI 80: DARWIN
5: SANTA ISABEL 24: CAYENNE 42: CAIRO 62: CALCUTTA/COLOMBO 81: BRISBANE
6: LOS ANGELES 25: GODTHAB 43: DAMASCUS 63: KATMANDU 82: SYDNEY/HOBART
7: PHOENIX 26: MONTEVIDEO 44: EEUROPE STANDARD TIME 64: ALMATY 83: PORT MORESBY
8: CHIHUAHUA 27: BAHIA 45: JOHANNESBURG 65: DHAKA 84: YAKUTSK
9: DENVER 28: GMT+2 46: JERUSALEM 66: YEKATERINBURG 85: GUADALCANAL
10: GUATEMALA/REGINA 29: MID-ATLANTIC STANDARD TIME 47.TRIPOLI 67: RANGOON 86: VLADIVOSTOK
11: CHICAGO 30: AZORES 48: BAGHDAD 68: BANGKOK 87: AUCKLAND
12: MEXICO CITY 31: CAPE VERDE 49: KALININGRAD 69: NOVOSIBIRSK 88: GMT-12
13: BOGOTA 32: CASABLANCA 50: RIYADH 70: SHANGHAI 89: FlI
14: NEW YORK/INDIANAPOLIS 33: GMT 51: NAIROBI 71: KRASNOYARSK 90: MAGADAN
15: CARACAS 34: LONDON 52: TEHRAN 72: SINGAPORE 91: KAMCHATKA STD TIME
16: ASUNCION 35: REYKJAVIK 53: DUBAI 73: PERTH 92: TONGATAPU
17: HALIFAX 36: BERLINO/BUDAPEST/ 54: BAK 74: TAIPEI 93: APIA
18: CUIABA PARIS/WARSAW 55: MOSCOW 75: ULAANBAATAR 94: LINE ISLANDS STD TIME
19: LA PAZ |
tcT  |Date/ time change - Action on variation 0>1 0 10 0 0 1 - D 25 14 R/W | 23
V. Date/ time: year 0 0 37 - | 98 111 R/W | 23
M Date/ time: month 1 1 12 - | 99 112 R/W | 23
d Date/ time : day of month 1 1 31 - | 100 113 R/W | 23
h__ |Date/time: hour 0 0 23 - | 101 114 R/W | 23
n___|Date/ time: minute 0 0 59 - | 102 115 R/W | 23
tcl Hours/minutes visualization on the second row for models with two rows display 0 0 1 - D 72 29 R/W | 66
0/1=no/yes
ddi Defrosti (i=1...8): da 0 0 11 paiva | 103...110 | 116..123 | R/W | 48
hhi Defrost i (i=1...8): hour 0 0 23 tunti | 111...118 [124..131| R/W | 48
nni Defrost i (i=1...8): minute 0 0 59 min | 119...126 [ 132..139| R/W | 48
don  |AUX activation by time band: da 0 0 11 paiva A 105 215 R/W | 56
hon  |AUX activation by time band: hours 0 0 23 tunti A 107 217 R/W | 56
Mon |AUX activation by time band: minutes 0 0 59 min A 109 219 R/W | 56
hoF  |AUX deactivation by time band: hours 0 0 23 tunti A 108 218 R/W | 56
MoF  |AUX deactivation by time band: minutes 0 0 59 min A 110 220 R/W | 56
H8 Enable AUX activation by time band 0 0 1 - D 160 49 R/W | 56
0/1=disabled/enabled
dSn__ |Set point variation by time band: da 0 0 11 paiva A 111 221 R/W | 45
hSn__ |Start set point variation by time band: hours 0 0 23 tunti A 113 223 R/W | 45
MSn__|Start set point variation by time band: minutes 0 0 59 min A 115 225 R/W | 45
hSF  |End set point variation by time band: hours 0 0 23 tunti A 114 224 R/W | 45
MSF  |End set point variation by time band: minutes 0 0 59 min A 116 226 R/W | 45
H9 Enable set point variation by time band 0 0 1 - D 161 50 R/W | 45
0/1=disabled/enabled
doL
c12  |Kompressorin suoja-aika, ovikytkin 5 0 5 min | 64 103 R/W | 36
0 = oven hallinta pois kdytosta
d8d  |Kompressorin uudelleenkdynnistysaika, ovikytkin 30 cl2 240 min | 65 104 R/W | 36
A3 Oven mikrokytkimen kdytostd poisto 1 0 1 - D 138 45 R/W | 35
0 = oven mikrokytkin kdytossa
1 = oven mikrokytkin pois kaytosta
tLi Valo syttynyt ovi avattuna 15 0 240 min | 66 105 R/W | 37
A4 Valon hallinta 0 0 1 - D 18 7 R/W | 37
0 = ovikytkin + valondppdin - 1 = valondppdin
rcP (katso parametrien asetus oletusarvoihin luvusta 3)
GEF
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
AST  |ON/OFF-ohjaus 1: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 119 229 R/W | 58
0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen lampotila
1 15d1 9 |Anturin 3 yleinen ldmpdtila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen lampotila
3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen lampétila
4 1Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 1Sc 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |1Su
r1s ON/OFF-ohjaus 1: tila 0 0 1 - D 162 51 R/W | 58
0/1=suora/kddnteinen
SS1 ON/OFF-ohjaus 1: asetusarvo 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 85 195 R/W | 58
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
rS1 ON/OFF-ohjaus 1: differentiaali 20 0.1 200 | °C/°FH/ A 87 197 R/W | 58
rH%/
bar/
psi
ALT  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen alhainen hélytyskynnys 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 89 199 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
AH1  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen korkea halytyskynnys 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 91 201 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
Ad1  |ON/OFF-ohjaus 1: hdlytysviive 0 0 250 min A 121 231 R/W | 59
AS2  |ON/OFF-ohjaus 2: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 120 230 R/W | 58
0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen ldmp0tila
1 /5d1 9 |Anturin 3 yleinen ldamp0étila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen ldmp0étila
3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen lampdtila
4 15d2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 1Sc 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |Su
r2S ON/OFF-ohjaus 2: tila 0 0 1 - D 163 52 R/W | 58
0/1=suora/kddnteinen
SS2 |ON/OFF-ohjaus 2: asetusarvo 0.0 -50.0 | 2000 | °C/°F/ A 86 196 R/W | 58
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
rS2 ON/OFF-ohjaus 2: differentiaali 20 0.1 200 | °C/°F/ A 88 198 R/W | 58
rH%/
bar/
psi
AL2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen alhainen hélytyskynnys 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 90 200 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
AH2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen korkea halytyskynnys 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 92 202 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
Ad2  |ON/OFF-ohjaus 2: hélytysviive 0 0 250 min A 122 232 R/W | 59
AS3  |ON/OFF-ohjaus 3: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 19 229 R/W | 58
0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen lampotila
1 15d1 9 |Anturin 3 yleinen ldmpdtila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen ldmpotila
3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen lédmpdtila
4 1Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 IS¢ 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |Su
r3S  |ON/OFF-ohjaus 3: tila (0/1 = suora/kadnteinen) 0 0 1 - D 162 51 R/W | 58
SS3 |ON/OFF-ohjaus 3: asetusarvo 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 85 195 R/W | 58
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
1S3 |ON/OFF-ohjaus 3: differentiaali 20 0.1 200 | °C/°F/ A 87 197 R/W | 58
rH%/
bar/
psi
AL6  |ON/OFF-ohjaus 3: absoluuttinen alhainen halytyskynnys 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 89 199 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
AH6  |ON/OFF-ohjaus 3: absoluuttinen korkea halytyskynnys 0.0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 91 201 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
Ad6  |ON/OFF-ohjaus 3: hdlytysviive 0 0 250 min A 121 231 R/W | 59
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
AMT  [Modulointiohjaus: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 123 233 R/W | 59
0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen ldmp6étila
1 /Sd1 9 |Anturin 3 yleinen ldmp6tila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen ldmp0étila
3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen lampatila
4 Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 |Sc 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |Su
rTM  |Modulointiohjaus: tila 0 0 1 - D 164 53 R/W | 59
0/1=suora/kddnteinen
SM1  [Modulointiohjaus: asetusarvo 0.0 -50.0 | 200.0 | °C/°F/ A 93 203 R/W | 59
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
rcl Modulointiohjaus: differentiaali 20 0.1 200 | °C/°H/ A 94 204 R/W | 59
rHo%/
bar/
psi
rM1  |Modulointiohjaus: modulointialue vélilld SL1 (min.) ja SH1 (maks.) 20 0.1 40.0 °C/°F/ A 95 205 R/W | 59
rH%/
bar/
psi
SLT  [Modulointiohjaus: modulointildhddn min.arvo (pysaytys) 0.0 0.0 SH1 % A 125 235 R/W | 59
SH1  [Modulointiohjaus: modulointilahddn maks.arvo 100.0 | SL1 100.0 % A 124 234 R/W | 59
AL3  |Modulointiohjaus: absoluuttinen alhainen hdlytyskynnys 0.0 -50.0 | 2000 | °C/°F/ A 96 206 R/W | 60
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
AH3  [Modulointiohjaus: absoluuttinen korkea halytyskynnys 0.0 -50.0 | 200.0 | °C/°F/ A 97 207 R/W | 60
0.0 100.0 rH%/
-200.0 999 bar/
psi
Ad3  |Modulointiohjaus: hélytysviive 0 0 250 min A 126 236 R/W | 60
AAT  [Halytys 1: valitse ldhde 0 0 11 - A 127 237 R/W | 60
0 |DI2 (kun A5 =15) 6 |Anturin S5 vika (E4)
1 |Virtuaal. anturin (Sv) vika (rE) |7 | Alhaisen paineen hélytys (LP)
2 |Anturin ST (Sm) vika (EQ) 8 |Véliton ulkoinen halytys (IA)
3 |Anturin S2 vika (ET) 9 |Alhaisen ldmpétilan halytys (LO)
4 |Anturin S3 vika (E2) 10 |Korkean lampétilan halytys (HI).
5 JAnturin S4 vika (E3) 11 |Lauhduttimen korkean lampdtilan hélytys (CHt)
rTA |Halytys 1: logiikka 0 0 1 - D 165 54 R/W | 60
0/1=normaalisti auki / normaalisti kiinni
Ad4  |Halytys 1:viive 0 0 250 min A 129 239 R/W | 60
AA2  |Halytys 2: valitse ldhde 0 0 11 - A 128 238 R/W | 60
0 |DI3 (kun A9=15) 6 |Anturin S5 vika (E4)
1 |Virtua. anturin (Sv) vika (rE) 7 |Alhaisen paineen hélytys (LP)
2 [Anturin ST (Sm) vika (E0) 8 |Véliton ulkoinen hélytys (IA)
3 |Anturin S2 vika (E1) 9 |Alhaisen lampatilan halytys (LO)
4 | Anturin S3 vika (E2) 10 |Korkean ldmpétilan halytys (HI).
5 |Anturin $4 vika (E3) 11 |Lauhduttimen korkean lampdtilan halytys (CHt)
A |Halytys 2: logiikka 0 0 1 - D 166 55 R/W | 60
0/1=normaalisti auki / normaalisti kiinni
Ad5  |Halytys 2: viive 0 0 250 min A 130 240 R/W | 60
EVD
P1 Ottaa kayttoon yhteyden EVD EVO -moduuliin 0 0 1 - D 70 27 R/W | 39
0/1 = ei/kylla
P1t | S1-anturin tyyppi 4 0...173barg 9 0...207 barg 0 0 13 - I 139 150 RW | 39
0 CUSTOM 5 085...34.2 barg 10 1.86 ... 43.0 barg
1 -1...42barg 6 0...345barg [11 RESERVED
2 04...93barg 7 0...45barg 12 0...60.0 barg
3 -1...93barg 8 -1...128barg 13 0...90.0 barg
P1M |ST-anturin maks.arvo 128 -20 200 °C/°F A 31 22 R/W | 39
P1n |ST1-anturin min.arvo -1 -20 200 °C/°F A 30 21 R/W | 39
IL1 S1:n minimihalytys
IH1 S1:n maksimihalytys
PVt Venttiilin tyyppi 1 1 22 - 136 147 R/W | 39
1 |CAREL EXV 12 | Sporlan seh 100
2 |Alcoex4 13| Sporlan seh 175
3 |Alcoex5 14 | Danfoss ets 12.5 - 25b
4 | Alco ex6 15 | Danfoss ets 50b
5 |Alcoex7 16 | Danfoss ets 100b
6 | Alco ex8 330hz CAREL suosittelee | 17 | Danfoss ets 250
7 | Alco ex8 500 hz Alco madritys 18 | Danfoss ets 400
8 |Sporlan sei 0.5-11 19 | kaksi CAREL EXV liitetty yhteen
9 |Sporlan ser 1.5-20 20 | Sporlan ser(i) g, j, k
10 | Sporlan sei 30 21 | Danfoss ccm 10-20-30
11 | Sporlan sei 50 22 | Danfoss ccm 40
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
PH Kylmédaineen tyyppi 3 1 40 - | 135 146 R/W | 39
1 [R22 9 [R600A 17 [R422A 25 |HTRO2 33 |[R448A
2 |R134a 10 |R717 18 |R423A 26 |R23 34 |R449A
3 |R404A 11 |R744 19 [R407A 27 |R1234yf 35 |[R450A
4 |R407C 12 |R728 20 |R427A 28 |R1234ze 36 |[R452A
5 |R410A 13 |R1270 21 |[R245FA 29 |R455A 37 |R508B
6 |R507A 14 |R417A 22 |R407F 30 |R170 38 |[R4528
7 |R290 15 |R422D 23 |R32 31 [R442A 39 |[R513A
8 |R600 16 |R413A 24 |HTRO1 32 [R447A 40 |R454B
PrE |Padsaadon tyyppi 2 1 10 - 137 148 R/W | 39
0 CUSTOM 6 _AC or chiller with plate evaporator
1 keskuskaappi/kylmatila 7 AC or chiller with shell tube evaporator
2 erillinen kaappi/kylmatila 8 AC or chiller with coil evaporator
3 perturboitu kaappi/kylmatila 9 AC or chiller with variable cooling capacit
4 alikriittinen CO. kaappi/kylmatila 10 AC or chiller perturbed unit
5 R404A condenser for subcritical CO2
PO EVD Modbus -osoite 198 1 247 - I 134 145 R/W | 39
P3 Tulistuksen asetusarvo 10 -72 324 K A 44 35 R/W | 39
P4 Suhteellinen vahvistus 15 0 800 - A 36 27 R/W | 39
P5 Integrointiaika 150 0 999 S A 148 159 R/W | 39
P6 Derivointiaika 2 0 800 S A 37 28 R/W | 39
P7 LowSH: alhaisen tulistuksen kynnys 3 -72 324 K A 45 36 R/W | 39
P8 Alhaisen tulistuksen suojauksen integrointiaika 600 0 800 s A 38 29 R/W | 39
P9 LowSH: alhaisen tulistuksen halytysviive 600 0 999 s A 150 161 R/W | 39
PL1 LOP: alhaisen hoyrystyslampdtilan kynnys -50 -60 200 °C/°F A 64 41 R/W | 39
PL2 LOP: integrointiaika 600 0] 800 S A 39 30 R/W | 39
PL3  |LOP: alhaisen hoyrystyslampétilan halytysviive 600 0 999 s A 151 162 R/W | 39
PM1 __|[MOP: alhaisen hoyrystyslampétilan kynnys 50 -60 200 °C/°F A 47 38 R/W | 39
PM2 |[MOP: integrointiaika 600 0 800 S A 40 31 R/W | 39
PM3  |MOP: alhaisen hoyrystyslampdtilan hélytysviive 10 0 999 s I 152 163 R/W | 39
PM4 |MOP: low evaporation temperature INHIBITION THRESHOLD 30 -60 200 °C/°F A / 306 R/W
Ptl Alhainen imuldmpétila: KYNNYSARVO -50 -60 200 °C/°F A 43 34 R/W
PPt Esisijoitusaika 6 0 18000 S A - 37 R/W
P1 EVO-moduulin viestinndn kdyttédnotto 0 0 1 - D 70 27 R/W
P2 Ajurin tyyppi 0 0 1 - - - -
Ultra 3PH -moduulin kdynnistys
cHT  |3PH-moduulin sarjavdyldn osoite 1 1 247 - I 185 177 R/W | 41
42
cH2  |3PH-moduulin poikkeaman sarjavdylan osoite 0 0 232 - I 186 178 R/W | 41
42
cH3  |Kolmivaiheisen moduulin tyyppi 0 0 1 - I 187 179 R/W | 41
0 = Evaporator - 1 = Full 42
cAl Sd1-anturin liiténtd 0 0 1 - D 130 40 R/W | 41
0 = UltraCella -1 = 3PH-moduuli 42
cA2  |Sd2-anturin liitdnta 0 0 1 - D 131 41 R/W | 41
0= UltraCella -1 = 3PH-moduuli 42
cA3  |Sc-anturin litdntd 0 0 1 - D 132 42 R/W | 41
(vain Full-moduuli) 42
0 =UltraCella - 1 = 3PH-moduuli
cEn  |3PH-mallin kdyttéonotto 0 0 1 - D 133 43 R/W | 41
0 = kéytdsta poisto - 1 = kéyttdédnotto 42
Lahto
H15  Lahdon R1 konfigurointi 5 0 7 / A 170 273 R/W | 63
0 |Kompressori 4 |AUX1
1 |Sulatus 5 JAUX?2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX4
H16  Lahdon R2 konfigurointi 4 0 7 / A 171 274 R/W | 63
0 __|Kompressori 4 |AUX1
1 |Sulatus 5 JAUX?2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX4
H17  Ldhdon R3 konfigurointi 3 0 7 / A 172 275 R/W | 63
0 |Kompressori 4 JAUX1
1 |Sulatus 5 |AUX?2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX 4
H18  Lahdon R4 konfigurointi 2 0 7 / A 173 276 R/W | 63
0 |Kompressori 4 |AUX1
1 |Sulatus 5 |AUX?2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX4
H19  Lahdon R5 konfigurointi 1 0 7 / A 174 277 R/W | 63
0 |Kompressori 4 |AUX1
1 |Sulatus 5 |AUX2
2 |Puhallin 6 |AUX 3
3 |Valo 7 |AUX4
H20  Lahdon R6 konfigurointi 0 0 7 / A 175 278 R/W | 63
0 __|Kompressori 4 |AUX1
1 |Sulatus 5 |AUX2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX4
HUM
StH Kosteuden asetusarvo 90.0 0.0 100.0 %rH A 28 19 R/W | 58
rdH  Kosteusdifferentiaali 50 0.1 20.0 %rH A 29 20 R/W | 58
rrH Kuivatusdifferentiaali 50 0.0 50.0 % A 195 298 R/W | 60
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks.  Tyyppi CARELSVP Modbus R/W sivu
SVP
mH  Kosteuden kuollut alue 50 0.0 50.0 % A 196 299 R/W | 60
TLL  Minimildmpétila kosteuden saddon kdyttéonottoon 00 | -600 | 600 °C/°F A 192 295 R/W | 60
THL  Maksimildmpétila kosteuden sdddon kayttdonottoon 0.0 -60.0 | 60.0 °C/°F A 193 296 R/W | 60
TdL  Lampotiladifferentiaali kosteuden saadon kayttéonottoon 0.0 0.0 20.0 °C/°F A 194 297 R/W | 60
5 Kosteuden asetusarvon poikkeama 0.0 -50.0 50.0 % A 199 302 R/W | 60
F4 Kosteusldhto sulatuksen aikana 1 0 1 - D 71 28 R/W | 51
0/1 = paalld/pois 58
Ul Kosteuden sdddon kayttdsyklin kdyntiaika 10 0 120 min A 197 300 R/W | 60
U2 Kosteuden s&ddon kadyttdsyklin sammutusaika 60 0 120 min A 198 301 R/W | 60
F11  Puhaltimen nopeus kostutuksen aikana 40 0 100 % A 190 293 R/W | 52
F12  Puhaltimen miniminopeus kostutuksen aikana 10 0 100 % A 191 294 R/W | 52

HACCP halytykset (MONITOIMIVALIKKO)

Viimeisen HA-halytyksen pdiva/aika: paiva - 1 7 paiva | 72 29 R 69
Viimeisen HA-halytyksen pdivd/aika: tunti - 1 23 tunti | 73 30 R 69
Viimeisen HA-halytyksen pdiva/aika: minuutit - 1 59 min | 74 31 R 69

HA1 |Toiseksi viimeisen HA-halytyksen pdivd/aika: péiva - 1 7 paiva | 75 32 R 69
Toiseksi viimeisen HA-halytyksen paivé/aika: tunti - 1 23 tunti | 76 33 R 69
Toiseksi viimeisen HA-halytyksen paivéd/aika: minuutit - 1 59 min | 77 34 R 69

HA2  |Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen paivé/aika: paiva - 1 7 paiva | 78 35 R 69
Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen péiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 79 36 R 69
Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen péiva/aika: minuutit - 1 59 min | 80 37 R 69

HAn  |HA-hélytysten maara - 1 15 - | 96 53 R 69

HF Viimeisen HF-halytyksen pdiva/aika: péiva - 1 7 paiva | 81 38 R 69
Viimeisen HF-halytyksen pdiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 82 39 R 69
Viimeisen HF-halytyksen pdiva/aika: minuutit - 1 59 min | 83 40 R 69

HF1  |Toiseksi viimeisen HF-hdlytyksen paiva/aika: péiva - 1 7 paiva | 86 43 R 69
Toiseksi viimeisen HF-halytyksen péiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 87 44 R 69
Toiseksi viimeisen HF-hélytyksen pdiva/aika: minuutit - 1 59 min | 88 45 R 69

HF2  |Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen pédivé/aika: paivé - 1 7 paiva | 91 48 R 69
Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen pédiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 92 49 R 69
Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen pédiva/aika: minuutit - 1 59 min | 93 50 R 69

HFn  [HF-halytysten maara - 1 15 [ - | 97 54 R 69

Hcr  |[HACCP-hélytysten resetointi 0 0 1 | - D 23 12 R/W | 69

Taul.7.a
AINOASTAAN sarjaliitannan kautta avattavat muuttujat
Viesti ndytolla Kuvaus Tyyppi Muuttujan R/W | CAREL-osoite | Modbus-
tyyppi osoite

rE Virtuaalianturin vikahalytys Halytys D R 39 17

EO Anturin 1 vikahalytys Halytys D R 40 18

E1 Anturin 2 vikahélytys Halytys D R 41 19

E2 Anturin 3 vikahalytys Halytys D R 42 20

E3 Anturin 4 vikahélytys Halytys D R 43 21

E4 Anturin 5 vikahalytys Halytys D R 44 22

LO Alhaisen ldmp6étilan halytys Halytys D R 45 23

H Korkean lampdtilan hélytys Halytys D R 46 24

IA Valiton ulkoinen halytys Halytys D R 47 25

SA [Vakava halytys \

dA Viivastetty ulkoinen hélytys Halytys D R 48 26

Ed1 Sulatuksen aikakatkaisun hélytys, hoyrystin 1 Halytys D R 50 28

Ed2 Sulatuksen aikakatkaisun hélytys, hoyrystin 2 Halytys D R 51 29

Pd Pd-halytys kdytossa Halytys D R 52 30

LP Alhaisen paineen halytys Halytys D R 53 31

Ats Pump down automaattikdynnistyksen halytys Halytys D R 54 32

dor Ovi auki liian pitkaan -halytys Halytys D R 55 33

Etc RTC-vikahalytys Halytys D R 56 34

EE Ohjausparametrin EEPROM-halytys Halytys D R 57 35

EF Toimintaparametrin EEPROM-hélytys Halytys D R 58 36

HA Tyypin HA HACCP-halytys Halytys D R 59 37

HF Tyypin HF HACCP-halytys Halytys D R 60 38

CHT Lauhduttimen korkean ldmpdtilan halytys Halytys D R 62 40

- Aktiiviset halytykset Halytys D R 63 41

SHA EVD - Alhaisen tulistuksen suojaus Halytys D R 73 42

LOA EVD - LOP-suojaus Halytys D R 75 44

MOA EVD - MOP-suojaus Halytys D R 77 46

EEA EVD - Venttiilin moottorin vika Halytys D R 79 48

LSA EVD - Alhaisen imulampdtilan hélytys Halytys D R 81 50

Hit EVD - Korkean lauhd.ldmpétilan suojaus kaytossa Halytys D R 83 52

EST EVD - Anturin S1 vika Halytys D R 84 53

ES2 EVD - Anturin S2 vika Halytys D R 85 54

ES3 EVD - Anturin S3 EVO vika Halytys D R 86 55

ES4 EVD - Anturin S4 vika Halytys D R 87 56

bAt EVD - Akku tyhja tai viallinen Halytys D R 88 57

EEE EVD - Toim. ja/tai parametrin EEPROM-virhe Halytys D R 89 58

EIC EVD - Venttiili ei taysin kiinni Halytys D R 90 59

EEC EVD - Venttiili suljettu hatéatilassa Halytys D R 91 60

EFU EVD - FW yhteensopivuusvirhe (>=5,0) Halytys D R 92 61

ECN EVD - Konfigurointivirhe Halytys D R 93 62

ELE EVD offline Halytys D R 94 63

dnL Parametrin lataus ei onnistunut Halytys D R 115 75

uPd Parametrin lataus ohjaimeen ei onnistunut Halytys D R 116 76

EPE 3PH-moduuli offline Halytys D R 119 78

EPO Anturin Sd1 vika 3PH-moduuli Halytys D R 120 79

EP1 Anturin Sd2 vika apuhoyr. 3PH-moduuli Halytys D R 121 80

EP2 Anturin Sc vika 3PH-moduuli Halytys D R 122 81

EPn 3PH-moduulin konfigurointivirhe Halytys D R 123 82

EPM 3PH-moduulin moottorisuojan halytyksen Halytys D R 124 83

EPU Yli-/alipainehalytys tai Kriwan kédytossa 3PH-moduuli Halytys D R 125 84

LOG Tallennetun ldmpétilan lataus ohjaimesta ei onnistunut Halytys D R 143 94

ALM Halytyslokin lataus ohjaimesta ei onnistunut Halytys D R 144 95

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020 74



CAREL

Viesti ndytolla Kuvaus Tyyppi Muuttujan R/W | CAREL-osoite | Modbus-
tyyppi osoite
SOF UltraCella-ohjelmiston lataus ohjaimeen ei onnistunut Halytys D R 145 96
Y1 0-10V analogildhtd Tila A R 6 5
- Virtuaalinen anturi Tila A R 26 6
- Sovellusversio Info A R 27 7
- EVD - Anturin S1 arvo Tila A R 58 16
- EVD - Anturin S2 arvo Tila A R 59 17
- EVD - Anturin S1 arvo Tila A R 60 18
- EVD - Anturin S2 arvo Tila A R 61 19
ESA EVD - Hoyrystyslampdtila Tila A R 62 20
- EVD - Tulistusarvo Tila A R 63 21
Ul Anturin Sd1 arvo 3PH-moduuli Tila A R 65 23
U2 Anturin Sd2 arvo 3PH-moduuli Tila A R 66 24
U3 Anturin Sc arvo 3PH-moduuli Tila A R 67 25
- 3PH 0-10V analogilahto Tila A R 68 26
- Ensimmainen LED-ndytolla ndytetty muuttuja Tila A R 72 83
- Toinen LED-ndytolld ndytetty muuttuja Tila A R 73 84
b1 Anturin 1 arvo Tila A R 160 105
b2 Anturin 2 arvo Tila A R 161 106
b3 Anturin 3 arvo Tila A R 162 107
b4 Anturin 4 arvo Tila A R 163 108
b5 Anturin 5 arvo Tila A R 164 109
dil Digitaalitulon 1 (N.C)) tila Tila D R 2 1
di2 Digitaalitulon 2 tila Tila D R 3 2
di3 Digitaalitulon 3 tila Tila D R 4 3
do1 Kompressorin releen tila Tila D R 5 4
do2 Sulatusreleen tila Tila D R 6 5
do3 Hoyrystimen puhaltimen releen tila Tila D R 7 6
do4 Valoreleen tila Tila D R 8 7
do6 AUX 2 -releen tila Tila D R 9 8
do5 AUX 1 -releen tila Tila D R 10 9
- Ohjaimen ON/OFF-komento Komento D R/W 26 15
- Jatkuvan jakson pyynnén komento Komento D R/W 27 16
- Sulatuspyynnén komento Komento D R/W 28 17
- VALON kayttoonottokomento Komento D R/W 29 18
- AUX1 kayttdonottokomento Komento D R/W 30 19
- AUX2 kdyttdonottokomento Komento D R/W 31 20
off Pois [ Tila D R 32 10
cc Jatkuva jakso Tila D R 33 11
def Sulatus Tila D R 34 12
- Kompressori Tila D R 38 16
- Halytyksen resetointi Komento | D R/W 64 21
du4 3PH digitaalitulon 1 tila [ Tila D R 127 86
dus 3PH digitaalitulon 2 tila Tila D R 128 87
- EVD - Venttiilin asento % Tila | R 204 91
- EVD - Venttiilin asento vaiheina Tila | R 205 92
- EVD - Poikkeama aktiivisessa SH-asetuksessa (Smooth lines) Tila A R 200 111
- EVD - Aktiivinen SH-asetus (Smooth lines) Tila A R 201 112
- EVD - Keskimdardinen SH-asetus (Smooth lines) Tila A R 203 113
- EVD - Smooth lines tila Tila D R 194 129
- EVD - Jadhdytyspyyntd Tila D R 195 130
- EVD - Smooth lines ohjaus kdytossa Tila D R 187 128
- Kompressorin 1 tila Tila D R 196 131
- Puhaltimen tila Tila D R 197 132
- Valon tila Tila D R 198 133
- AUX1 tila Tila D R 199 134
- AUX2 tila Tila D R 200 135
- AUX3 tila Tila D R 201 136
- AUX4 tila Tila D R 202 137
Taul.7.b
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8. SIGNAALIT JA HALYTYKSET

8.1 Signaalit

Signaalit ovat viestejd, jotka ilmaantuvat ndytolle iimoittamaan kayttajalle
ohjaustoimenpiteiden suorituksesta (esim. sulatus) tai vahvistamaan
ohjaukset naytolta.

Koodi Kuvaus
-— [Ilmaantuu, kun ohjain kdynnistetaan
|Anturi pois kéytosta

Parametrien luokat

Pro Anturit

CtL Ohjain

CMP Kompressori

dEF Sulatus

ALM Halytys

Fan Puhallin

CnF Konfigurointi

HcP HACCP

rtc Kello

dol Ovi ja valo

rcP Reseptit

GEF Yleiset toiminnot

EVD EVD EVO/ICE -moduuli

3PH Kolmivaiheinen 3PH-moduuli
ULOS Lahdon konfigurointi

HUM Kosteus

Navigoinnin aikana ilmaantuvat viestit
PAS Salasana

HA HACCP-hélytys, HA-tyyppi
HF HACCP-halytys, HF-tyyppi
rES Resetoi halytykset manuaalisella resetoinnilla

HACCP-halytysten resetointi
Lampodtilan valvonnan resetointi

cc Jatkuva jakso

Ed1 Sulatus lauhduttimessa 1 paattyi aikakatkaisuun
Ed2 Sulatus lauhduttimessa 2 paattyi aikakatkaisuun
On Paallekytkenta

Pois Poiskytkenta

AUX Apuldhdon vaihto pyynnosta
rEc Lampétilan tallennus

ei Toimintoa ei suoritettu

uPd Parametrien lataus ohjaimeen
dnL Parametrien lataus ohjaimesta
bni Valikon parametrien asetus (bn)
r01...r10 Resepti 1-10

MAX Luettu maksimilampétila

MIN Luettu minimildmpdotila

Op Auki

clo Kiinni

EXT Poistu valikosta

Hcr HACCP-hélytysten resetointi
VEr Ohjelmistoversio

LOG Tallennetun lampdtilan lataus
ALG Tallennettujen halytysten lataus

Taul.8.a

8.2 Halytykset

Halytyksid on kahta tyyppia:

« jarjestelmdhalytykset: esim. Eeprom-, yhteys- (katkennut), HACCP-,
korkean (HI) ja alhaisen (LO) lampotilan sekd korkean (AUH) ja alhaisen
(AUL) kosteuden hélytykset

+ ohjaushdlytykset: esim. pump down pdattyi aikakatkaisuun (Pd),
alhainen paine (LP).

Digitaaliset apuldhdot AUX1, AUX2 voidaan konfiguroida ilmoittamaan
hélytystilasta normaalisti jannitteisind tai normaalisti jannitteettéming.
Katso luku 5. Ohjain ilmoittaa halytyksistd, jotka ovat lauenneet vikojen
seurauksena

ohjaimessa, antureissa tai verkkoyhteydessd. Voit laukaista halytyksen
myos ulkoisesta koskettimesta, joka on valitontd tyyppid. Katso luku 4.
Naytolle ilmaantuu viesti “IA" ja samalla kellokuvake vilkkuu ja summeri
soi. Jos virheitd tapahtuu lisdd, ne ilmaantuvat perakkdin naytolle.
Esimerkki: ndyttd halytysten rE ja EO jélkeen.
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Huomautus: poista summeri ja relehdlytys kaytosta painamalla
Alarm-ndppainta.

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndytto
(osanumerot  WBO000S¥). Kaksiriviselld naytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WBO00OD*) halytysviestit ilmaantuvat ndyton
toiselle riville.

Huomautus: summeri on pois kdytosta UltraCella Service
-paatteen ohjatun toiminnon aikana.

8.3 Halytysten resetointi

Automaattisesti resetoituvat halytykset resetoituvat, kun ne laukaissut
syy poistuu (esim. viallisen anturin vaihdon jélkeen, korkean lampdtilan
hélytyksen jélkeen jne.). Kasin resetoitavien hélytysten kohdalla ensin
tulee poistaa syy, joka on laukaissut ne, ja sen jalkeen painaa Alarm-
ndppdinta koko palautuksen ajan.

Esimerkki: CHt-hdlytyksen (lauhduttimen korkea ldmpétila) ndyttd ja
kasin resetointi

A AN
v -5:s v
ETEE
N a olCcon e
= s 5 =2 |0t | =
v v p=s 5% v
ETEE ETEZEE

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WBO00OOD*) halytysviestit ilmaantuvat ndyton
toiselle riville.

8.4 HACCP-halytykset ja ndaytto

Katso valvonnan kdyttodnotto kappaleesta 8.6

(HACCP =Hazard Analysis and Critical Control Point, vaarojen analysointi
ja kriittiset valvontapisteet).

HACCP voidaan ottaa kdyttdon ainoastaan ohjaimissa, joihin on
asennettu reaaliaikainen kello. Silld voidaan valvoa toimintaldmpdétilaa ja
tallentaa sahkokatkojen aiheuttamat toimintahdiriot tai eri syista johtuva
toimintaldmpdtilan  kasvu  (rikkoutumiset, ankarat kayttdolosuhteet,
kayttajan virheet jne.). HACCP-tapahtumia on kahta tyyppia:

+ HA-hdlytykset: korkea ldmpdtila toiminnan aikana

« HF-halytykset: korkea lampdtila séhkokatkon jalkeen.

Halytyksen seurauksena HACCP-kuvake vilkkuu, vastaava hélytyskoodi
ilmaantuu naytolle, halytys tallennetaan ja summeri soi.

Esimerkki: naytto HF-virheen jalkeen ja halytystilan palautus:

> o acol -
s | > |8 |JUL) =
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndyttd
(osanumerot WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(0sanumerot WB0OOD*) hdlytysviestit ilmaantuvat ndyton toiselle riville.

HACCP-halytysten ndyttd ja poisto

Avaamonitoimivalikko (katso luku 3)ja valitse HcP. Ndet monitoimivalikossa
viimeisten kolmen HA- ja HF-halytyksen pdivdmaddran ja kellonajan. Kun
olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse YLOS/
ALAS-ndppaimilla viesti “HCP".

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

HA |Viimeisen HA-hélytyksen pdivé/aika 0 - - -

HA1 |Toiseksi viimeisen HA-halytyksen paiva/aika 0 - - -

HA2 |Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen paivé/| 0 - - -
aika

HAN [HA-hélytysten méaara 0 0 15 -

HF |Viimeisen HF-hélytyksen péivé/aika 0 - -

HF1 [Toiseksi viimeisen HF-halytyksen péivé/aika 0 - - -

HF2 |Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen paiva/ | 0 - - -
aika

HFn |HF-halytysten méaard 0 0 15 -

Hcr |[HACCP-hélytysten poisto 0 0 1 -
Muutostoiminto 021 tai 120

Toimenpide:

1. Paina Setja YLOS/ALAS néyttadksesi seuraavan taulukon parametrit.
2. Paina Set asettaaksesi halytyksen pdivdmdaran ja kellonajan ndytolle.
3. Paina Prg, kunnes palaat vakionayttdon.

4. Poista kaikki HACCP-hdlytykset muuttamalla parametrin Hcr arvo.

Jokainen halytys ndytetddn vieritettavalla tekstilld, joka sisaltaa
viikonpdivdn, tunnin, minuutit ja ldmpotilan, joka laukaisi halytyksen.
Tallennuspuskuri voi sisdltdd enintdaan kolmen halytyksen tiedot. Kun se
on tdysi, uusi halytys korvaa vanhimman. Halytyslaskurit (HAn, HFn) sen
sijaan pysahtyvat saavutettuaan 15 halytysta.

Esimerkki: HA-hdlytys laukesi torstaina klo 13:17, havaittu lampdtila oli
36,8°C.
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytollda  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana ndytolla nakyy
iimoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti "HACCP Alarms” toisella rivilla.

77

8.5

EVD -hdlytykset

Jos EVD -moduuli (sarjanro WMOOE%) on liitetty kenttavaylalla, UltraCella
kykenee ilmoittamaan seuraavista halytyksistd, jotka riippuvat ainoastaan
moduuliin asennetun EVO ja ICE -ohjaimen tilasta.

© ©
5 3 3 °
g 8y Zc/2o| @ B 2
< <3 58| 5% 4| € S
> B o> R ‘o > 2 b1
2= =3 28 23| 2| § g
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SHA/  [EVD 1/EVD 2- Alhaisen R O,
SHb tulistuksen suojaus ﬁ - paalla | Paalla | Automaat.
'[8’3/ EVD 1/EVD 2 - LOP-suojaus BU| - |paslia|paslla| Automaat.
mga/ EVD 1/EVD 2 - MOP-suojaus & - padlla | Paalla| Automaat.
EEA/ EVD 1/EVD 2 - Venttiilin s | o lx
EEb moottorin vika g - Paalla | Paalla | Automaat.
LSA/ EVD 1/EVD 2 - Alhainen st | o x
LSb imulimpétila g - Paalla | Paalla | Automaat.
Hit/Hip |EV0 1/EVD 2= Korkean laund. | )¢ | b [psails | Automaat.
lampotilan suojaus kdytodssa =
ES1/ EVD 1/EVD 2 - Anturin ST vika tai T O,
Elb arvo alueen ulkopuolella & - |Padlla Paalla) Automaat.
ES2/ EVD 1/EVD 2 - Anturin S2 vika tai st | prsigs
E2b arvo alueen ulkopuolella ﬁ - Padlla Paalla) Automaat.
ES3/ EVD 1/EVD 2 - Anturin S3 vika tai soxits | s
E3b arvo alueen ulkopuolella % - Palla | Paalla| Automaat.
ES4/ EVD 1/EVD 2 - Anturin S4 vika tai s | o))
E4b arvo alueen ulkopuolella g - |Paalla|Paalla) Automaat.
EVD 1/EVD 2 - Akku tyhjentynyt
BAY | i viallinen, sahkoliitanta | - |pala|pasis| Automaat.
bAb =
keskeytynyt
EEE/ EVD 1/EVD 2 - Toim. ja/tai it | prsigs
EE2 parametrin EEPROM virhe % - |PaallajPaalla) Automaat
EIc/lp |EYD /EVD2-Venttiliettaysin | R0 | paila | paila | Automaat
EEC/ EVD 1/EVD 2 - Hatéaventtiilin st | o lx
E2C sulkeminen g - Paalla | Paalla | Automaat.
EFu/ EVD 1/EVD 2 -FW T O,
EFb hteensopivuusvithe ég - Paalla | Paalla | Automaat.
EY levorw<se) BU| - |paalla| paalla| Automaat.
ELE/EL2|EVD 1/EVD 2 - Konfigurointivithe | B | - [Pl |Palla | Automaat.
IEC EVD 1/8vD 2 - Offline ﬁ - Paalla| Paélla| Automaat.
IEM/  |EVD ICE - Konfigurointivirhe s | s .
IMb g - paalla | Paalla Kasi
Taul.8.b
8.6 3PH-moduulin hdlytykset
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EPE  3PH-moduuli offline & - | Paalla |Paalla| Automaat.
b
EPO  Anturin Sd1 vika (3PH-moduuli) /9& - Paalla | Paalla | Automaat.
EP1 Anturin Sd2 vika (3PH-moduuli) & - paalla | Paalla|  Automaat.
b
EP2  Anturin Sc vika (3PH-moduuli) ﬁ - Paalla | Paalla | Automaat.
EPn  3PH-moduulin konfigurointivika ﬁ - | Paalla | Paalla| Automaat.
Moottorisuojan halytys (3PH- . waps | o s
EPM modudl) Z& Paalla | Paalla Kasi
Yli-/alipaine- tai Kriwan-hélytys . i | s o
EPU (3PH-moduul) ﬁ Paalla | paalla Kasi
Taul. 8.c
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8.7 Halytystaulukko
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S = £ 2 ) = = = Se| 8w 2
£ £ 52| s | £ ¢ 3 2 g s |g2|2g| £
s : LN S L B L L
rE Virtuaalisen ohjausanturin vika Paalla | Paalla | automaat. duty duty - - - Pois
setting(c4) | setting(c4)
EO Anturin B1 vika Paalla | Paalla | automaat. duty duty - - - Pois
Q Eﬁ( setting(c4) | setting(c4)
E1 Anturin B2 vika [ Paalla | Paalld | automaat. - - - - - Pois
E2 Anturin B3 vika Paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
E3 Anturin B4 vika Paalla | Paalld | automaat. - - - - - -
E4 Anturin B5 vika Paalla | Paalld | automaat.
LO Alhaisen ldmpétilan hélytys - Paalla | Paalld | automaat. - - - B N B
HI Korkean lampdtilan halytys - Paalla | Paalla | automaat. - - - B N B
1A Véliton hélytys ulkoisesta koskettimesta Paalla | Paalla | automaat. | duty setting | duty setting Pois - - Pois
(A6) (A6)
SA Vakava hélytys ulkoisesta koskettimesta - Paalla | Paalla | automaat. Pois Pois Pois Pois | Pois | Pois
Pd Pump down maksimiaikahalytys - Paalla | Paalla | automaat. - - - B N N
LP Alhaisen paineen halytys - R Paalls | Palla | automaat. Pois Pois Pois - - -
AtS Automaattikdynnistys pump down -tilassa - = Pzalla | Paalla | autom./kasi - - B - - _
CHt Lauhduttimen korkean ldmpétilan halytys - Paalla | Paalla kasi Pois Pois - - Pois -
dor Qvi auki liian pitkdan -halytys - Paalla | Paalla | automaat. - - - B N B
Etc Reaaliaikaisen kellon virhe Paalla | Paalla | automaat. - - - B - -
EE Yksikkdparametrin EEPROM virhe Q Paalla | Paalla] automaat. B - R - - N
EF Toimintaparametrin EEPROM virhe Paalla | Padlla | automaat. - - - N N -
Ed1,Ed2 |Sulatus paéttyi aikakatkaisun vuoksi - Paalla [ Paalla| automaat.
HA Tyypin HA HACCP-halytys - ¢ Paalla | Paalla k&si - B - - _ -
HF Tyypin HF HACCP-halytys - ’& @ paalla | Paalla kasi - - - - - -
LoG Lampatilalokin lataus koneeseen epaonnistui - Pois |Padlld | automaat. - - - N - B
uPL Parametrien lataus koneesta epdonnistui - Pois | P&alla | automaat. - - - - - -
dnL Parametrien lataus koneeseen epdonnistui - Pois |P&allda| automaat. - - - - - N
SOF Ohjelmiston pdivitys epdonnistui - Pois |P4alla| automaat. - - - B - N
SHA/SHb _ EVD 1/EVD 2- Alhaisen tulistuksen suojaus - Paalla | Paalla | automaat. Pois Pois Pois - - -
LOA/LOb _ EVD 1/EVD 2 - LOP-suojaus - Paalla | Padlld | automaat. Pois Pois Pois - - -
mOA/mOb EVD 1/EVD 2 - MOP-suojaus - Paalla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois - - -
EEA/EEb  EVD 1/EVD 2 - Venttiilin moottorin vika - Paalla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois - - -
LSA/LSb  EVD 1/EVD 2 - Alhainen imuldmpétila - Paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
Hit/Hib EVD 1/EVD 2 - Korkean lauhd. lampétilan suojaus kaytossa - P&alld | Paalld | automaat. - - - - - -
ES1/E1b  EVD 1/EVD 2 - Anturin S1 vika tai arvo alueen ulkopuolella - paalla | Paalla | automaat. Pois Pois Pois - - -
ES2/E2b  EVD 1/EVD 2 - Anturin S2 vika tai arvo alueen ulkopuolella - Paalld | Paalld | automaat. Pois Pois Pois - - -
ES3/E3b  EVD 1/EVD 2 - Anturin S3 vika tai arvo alueen ulkopuolella - Paalld | Paalld | automaat. - - - - - -
ES4/E4b  EVD 1/EVD 2 - Anturin S4 vika tai arvo alueen ulkopuolella - Paalld | Paalld | automaat. - - - - - -
EVD 1/EVD 2 - Akku tyhjentynyt tai viallinen, sahkoliitéanta Paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
bAt/bAb -
keskeytynyt
EEE/EE2 EVD 1/EVD 2 - Toim. ja/tai parametrin EEPROM virhe - Paalla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois - - -
EIC/Elb EVD 1/EVD 2 - Venttiili ei taysin kiinni - Paalla | Paalld | automaat. - - - - - -
EEC/E2C  EVD 1/EVD 2 - Hataventtiilin sulkeminen - Paalla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois - - -
EFu/EFb EVD 1/EVD 2 - FW yhteensopivuusvirhe (EVO FW < 5,6) - Paalld | Paalld | automaat. - - - - - -
ECn/ECb  EVD 1/EVD 2 - Konfigurointivirhe - Paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
ELE/EL2 EVD 1/EVD 2 - Offline - Paalla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois - - -
EGN/EG2  Kaasu ei yhteensopivaa EVD1/EVD2:n kanssa FW virhe Paalla | Paalla | automaat. Pois Pois Pois - - -
ALM Halytyslokin lataus koneeseen epdonnistui - ﬁ Pois | Pdalld | automaat. - - - - - -
EPE Kolmivaiheinen moduuli offline - bl P4alla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois Pois - -
Paalla |Paalla| automaat. - - Lopetus - - -
EPO Anturin Sd1 vika (kolmivaihemoduuli) - aan
mukaan, jos
vain Sd1
EP1 Anturin 5d2 vika (kolmivaihemoduuli) - Paalla | Paalld | automaat. - - - - - -
EP2 Anturin Sc-vika (kolmivaihemoduuli) - Paalla | Paslla| automaat. - - B B N N
EPn Kolmivaihemoduulin konfigurointivirhe - Paalla | Paalld | automaat. Pois Pois Pois Pois - -
EPM Moottorisuojan hélytys (kolmivaihemoduuli) - Paalla | Paalla kasi Pois Pois Pois Pois | Pois -
EPU Yli-/alipainehdlytys tai Kriwan (kolmivaihemoduuli) - Paalla | Paalla kasi Pois Pois Pois Pois | Pois -
AUH Korkean kosteuden hélytys - Paalla | Paalla | automaat. - - B B N -
AUL Alhaisen kosteuden halytys - Paalla | Paalla | automaat. - - - B N N
GH1 Yleinen korkean halytys (vaihe T ON/OFF - yleinen toiminto) - Paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
GL1 Yleinen alhaisen hélytys (vaihe 1 ON/OFF - yleinen toiminto) | - paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
GH2 Yleinen korkean halytys (vaihe 2 ON/OFF - yleinen toiminto) - Paalla | Paalld | automaat. - - - - - -
GL2 Yleinen alhaisen hélytys (vaihe 2 ON/OFF - yleinen toiminto) | - paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
GH6 [Yleinen korkean halytys (vaihe 3 ON/OFF - yleinen toiminto) | - Paalla | Paalld | automaat. - - - - - -
GL6 [Yleinen alhaisen halytys (vaihe 3 ON/OFF - yleinen toiminto) | - Paalla | Paalla | automaat. - - - - - -
GH3 Yleinen korkean halytys (modulointildht® - yleinen toiminto) | - Paalla | Paalld | automaat. - - B - - -
GL3 Yleinen alhaisen halytys (modulointildhto - yleinen toiminto)| - P&alld | Paalld | automaat. - - - - - -
GA1 Yleinen halytys (hélytys 1 - yleinen toiminto) - Paalla | Paalld | automaat. - - B - - -
GA2 Yleinen halytys (hélytys 2 - yleinen toiminto) - Paalla | Paalla | automaat. - - B - R N
IEC EVD ICE - Konfigurointivirhe - Paalla | Paalld | automaat. OFF OFF - - - OFF
IEM/IMb _ EVD 1/EVD 2 - Kohdistusvirhe UltraCellan kanssa - Paalla | Paalla|  manual - - - - - -
Taul. 8.d

8.8 Halytysparametrit

Korkean ja alhaisen lampdtilan halytys ja laukeamisparametrit

AL (AH) maarittdaa alhaisen (korkean) lampdtilan hélytyksen LO (HI)
laukeamislampadtilan. Asetusarvoa AL (AH) verrataan aina ohjausanturin
havaitsemaan arvoon. Parametri Ad vastaa hélytyksen laukeamisviivetta
minuuteissa. Alhaisen ldmpétilan  halytys (LO) laukeaa ainoastaan,
jos lampétila on alhaisempi kuin kynnys AL pidemman ajan kuin Ad.
Kynnykset voivat olla suhteellisia tai absoluuttisia riippuen parametrin A1
arvosta. Ensimmadisessa tapauksessa (A1=0) arvo AL osoittaa poikkeaman
asetusarvosta ja alhaisen lampotilan hdlytyksen laukeamisarvo on:
asetusarvo - AL.
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Jos asetusarvo muuttuu, laukeamisarvo muuttuu automaattisesti.
Toisessa tapauksessa (A1=1), arvo AL osoittaa alhaisen ldmpotilan
halytyskynnystd. Aktiivisesta alhaisen lampaétilan halytyksesta ilmoitetaan
sisdiselld summerilla, nédytolla ndkyvalld koodilla LO ja halytysreleen
laukeamisella. Sama koskee korkean lampdtilan halytysta (HI), jota koskee
arvo AH arvon AL sijaan.
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Par. _Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
AO0__|Halytyksen ja puhaltimen differentiaali 20 | 0,1 | 20,0 |°C/°F
A1 |Halytyskynnykset (AL, AH) suhteessa 0 0 1 -

asetusarvoon tai absoluuttiset

0/1 = suhteellinen/absoluuttinen
AL |Alhaisen lampdtilan halytyskynnys 0 |-50,0| 200 |°C/°F

Jos A1 =0, AL = 0: halytys pois kaytostd

Jos Al =1, AL = -50: halytys pois kdytdstd
AH  |Korkean [dmpdtilan halytyskynnys 0 |-50,0| 200 |°C/°F

Jos A1 =0, AL = 0: halytys pois kadytosta

Jos A1 =1, AL = 200: hélytys pois kdytostd
Ad  |Viiveaika alhaisen ja korkean lampétilan 120 | O | 250 | min

halytyksille
A6 |[Kompressorin pysdytys ulkoisesta 0 0 | 100 | min

halytyksestd - 0 = kompressori aina pois

paalta - 100 = kompressori aina paalld

A Al1=1
LO all
ON
ALARM l l
OFF ‘
‘ l l l
A0 ‘ A0 ‘
AL AH
Kuva8.a
Selitykset
LO Alhaisen ldmpdtilan halytys
H\ Korkean lampétilan hélytys
Saatdéanturi

o Huomautuksia:

« Halytys LO ja HI ovat automaattisesti resetoitavia halytyksid. AO mdarda
hélytyksen kdyttoonoton ja kdytodstd poiston valisen hystereesin.

+ Jos painat Alarm-ndppaintd, kun arvo ylittda kynnyksen, summeri ja
hélytysrele kytkeytyvat valittomasti pois ja halytyskoodi jaa nakyviin,
kunnes arvo on laukeamiskynnyksen alapuolella. Parametrin A6
merkitys on sama kuin parametrilla ¢4 (duty setting). Jos ulkoinen
hélytys laukeaa, kompressori toimii parametrilla A6 asetettua arvoa
vastaavan ajan ja pysyy sen jalkeen pois paaltd 15 minuutin vakioajan.

+ Suhteellisten halytysten tapauksessa (A1= 0) sekd AL- ettd AH-arvoa
pidetddn absoluuttisia arvoina (esim. AL=-10 pidetdan arvona AL= 10).

Korkean ja alhaisen kosteuden halytysten parametrit

Jos tulo B4 tai BS on konfiguroitu kosteusanturille (On), korkean (AUH) ja
alhaisen kosteuden hélytykset (AUL) voidaan myos ottaa kaytton absoluuttisilla
kynnyksilld (UHL ja ULL). Halytykset laukeavat seuraavissa olosuhteissa:

» Jos Su >= UHL --> korkean kosteuden hélytys AUH

+ Jos Su <= ULL --> alhaisen kosteuden hélytys AUL

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

ULL |Absoluuttisen alhaisen kosteuden 0 0 1100,0| %rH
halytyskynnys 0 = halytys pois kaytosta

UHL |Absoluuttisen korkean kosteuden 100,0 O |100,0| %rH
hélytyskynnys 100 = hélytys pois kdytosta

AdH |Kosteushalytysten AUH, AUL viive 120 0 | 250 | min

8.9 HACCP-halytysparametrit ja valvonnan
kayttoonotto

HACCP-hdlytyksen valvonta otetaan kdyttdon asettamalla parametri
HCE=1.

HA-hélytykset

HA-hdlytys laukeaa, jos normaalin toiminnan aikana havaitaan, etta
ohjausanturin lukema lampétila ylittdd korkean lampétilan kynnyksen
ajaksi Ad + Htd. Normaaliin, ohjaimen jo antamaan korkean lampétilan
halytykseen verrattuna HACCP-halytyksen HA-tyyppia viivastetdadan Htd-
ajalla, joka on tarkoitettu HACCP-tallennukseen.

Par.  Kuvaus Olet. _Min. _ Maks. Yks.

HCE  |HACCP kayttoonotto 0 0 1 -
0/1 = Ei/kylla

Htd  [HACCP-halytysviive 0 0 250 min
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ON
ALARM
OFF

’ Ad Htc t
Kuva 8.b

Selitykset

Sv Virtuaalinen anturi

St Asetusarvo

t Aika

AH Korkean lampd&tilan halytyskynnys

HALYTYS |HACCP-halytys, HA-tyyppi

Ad Viiveaika alhaisen ja korkean lampdétilan halytyksille

Htd HACCP-halytysviive (0 = valvonta pois kaytosta)

HF-halytykset
HACCP-halytyksen HF-tyyppi laukeaa seurauksena pitkddn jatkuneesta

sahkokatkosta (>

T minuutti), kun padsahkon palautuessa sadtdanturin

lukema lampdtila ylittad korkean [dmpétilan kynnyksen AH.

AH
Sv
st
ON
ALARM
OFF |
’ | t
black out,
>
Kuva 8.
Key
Sv Virtuaalinen anturi t Asetusarvo
AH Korkean lampétilan halytyskynnys St Aika
ALARM_HACCP-halytys, HF-tyyppi \

8.10 Lauhduttimen korkean lamp. halytys

Voit valvoa lauhduttimen ldmpétilaa havaitaksesi korkean lampaétilan,
joka on luultavasti seurausta tukkeutumisesta. lImoitus annetaan alla
olevan kuvan mukaan.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. _ Yks.
Ac Lauhduttimen korkean ldmpaotilan 70 |-50,0 | 200 |°C/°F
halytyskynnys
Acd  |Lauhduttimen korkean lampd&tilan 0 0 250 | min
halytysviive
Ac+10
Sc
Ac
>
ON
CHT
OFF
ns
Selitykset
t Aika
Acd Lauhduttimen korkean ldmpdétilan hélytysviive
Sc Lauhdutusanturi
Ac Lauhduttimen korkean ldmpd&tilan halytyskynnys
CHT Lauhduttimen korkean lédmpétilan halytys
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9. TEKNISETTIEDOT

9.1 UltraCella-moduulin tekniset tiedot

Virtaldhde Malli 230 V: jannite 230 Vi~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; Teho 18 VA, maks. 100 mA~.
230 V:n virtaldhde takaa Pienjannite-eristys: vahvistettu, 6 mm ilmassa, 8 mm pinnalla, 3 750 V.
eristyksen Relelahtojen eristys: vahvistettu, 3 mm ilmassa, 4 mm pinnalla, 1 250 V.
Analogitulot B1, B2, B3: NTC, PT1000 (+-3 %)

B4: NTC, 0-10 Vdc (+-3 %)
B5: 0-5 Vdc ratiometrinen (+-3 %) , 4-20 mA (+-3 %)

Analogilahtd Y1:0-10Vdc (maks. 10 mA,+-5 %)

Huomautus: Varmista asennuksen aikana, ettd virtaldhteen ja kuorman liitdnnat ovat erilldadn anturien, digitaalitulojen ja valvontalaitteen
kaapeleista.

Anturin tyyppi NTC std. CAREL: 10 kQ) 25 °C:ssa, alue -50 °C — 90 °C

mittausvirhe: 1 °C alueella -50 °C - +50 °C; 3 °C alueella +50 °C - +90 °C
NTC HT: 50 kQ) 25 °C:ssa, alue 0 °C — 150 °C

mittausvirhe: 1,5°C alueella 0 °C = +115 °C; 4°C alueella +115 °C = +150 °C
PT1000 std. CAREL: 1 000 kQ 0 °C:ssa, alue -50 °C - +90 °C

mittausvirhe: 3 °C alueella -50 °C - 0 °C; 5 °C alueella 0 °C = +90 °C

Anturin virtaldhde +Vdc 12 V+-30 %, maks. 25 mA; 5 VREF: 5 V+-2 %
Releldhto Sovellettavat arvot releen tyypin mukaan
Releen tyyppi EN 60730-1 (250V ~) UL 873 (250V ~)
8 A (AUXT, AUX2) |18 (4) AN.O,; 6 (4) AN.C; 2 (2) AN.C.ja N.O. (100 000 jaksoa) 8 A resistiivinen 2FLA 12LRA, C300 (30 000
jaksoa)
16 A, (VALO, 10 A resistiivinen, 5 (3) A (100 000 jaksoa) 10 A resistiivinen, 5FLA 18LRA (30 000 jaksoa)
PUHALLIN)
30 A (COMP, DEF) |12 (10) A (100 000 jaksoa) 12 A resistiivinen, 2HP, 12FLA 72LRA (30 000
jaksoa)

HUOMAUTUS: vht3 aikaa kéytettyjen kuormien COMP, DEF, FAN virtojen summa ei saa ylittda 20 A.
Pienjannite-eristys: vahvistettu, 6 mm ilmassa, 8 mm pinnalla, 3 750 V.

Erillisten releldhtdjen valinen eristys: vahvistettu, 3 mm ilmassa, 4 mm pinnalla, 1 250 V.

Liitannat Johtimien poikkipinta-ala analogituloissa ja -ldhd6issd, digitaalituloissa ja sarjaliitdnndssa: 0,5-2,5 mm2 (20-13 AWG)
Syotto- ja kuormajohtojen poikkipinta-ala: 1,5-2,5 mm2 (15-13 AWG)

Sarjaliitdnnat: kdyta suojattuja johtoja

Johtojen maksimipituus: 10 m

Kotelo Muovi: mitat 200 x 100 x 190 mm

Kokoonpano Seinalle (muovikotelolla): kayta etulevylle kiinnitysruuveja

Nayttd LED-néyttd: 3 ja 4 lukua, ndyttd -99-999; toimintatila ilmoitetaan LED-valoilla ja kuvakkeilla, muoviin kiinnitettyd polykarbonaattia
Néppaimisto 10 ndppéintd ndppaimistolld, joka on valmistettu muoviin kiinnitetystd polykarbonaattikalvosta

Kello puskuriparistolla Mallista riippuen

Summeri Kaikissa malleissa.

Kello Asennetusta mallista riippuen

Tarkkuus: £100 ppm

Paristo: litium-nappiparisto, koodi CR2430, jdnnite: 3 Vdc (mitat 24x3 mm)
Sarjaliitanta 3 sarjaliitdntatyyppia: pLAN, BMS, kenttavayla

PLAN: ajuri HW RS485, puhelinjakki (vain joissakin malleissa) ja ruuviliittimet
BMS: ajuri HW RS485, ruuviliittimet

Kenttdvayld: ajuri HW RS485, ruuviliittimet

USB Tyyppi: isanta (A-liitin); 5 Vdc:n syottd, maksimikulutus: 100 mA (pienteholaitteet)
Toimintaolosuhteet Vain ndytto: -10T65 °C; <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus
Muovikotelolla: -10T50 °C, <90 % tiivistymé&ton suhteellinen kosteus
Releen tunnistus, tyyppi ja resistiivinen maksimivirta toimintalampétilassa:
Rele Yhdistetty kuorma |Releen tyyppi Kaytettdva resistiivinen maks.virta
R1 (AUX2) 8A 8A
R2 (AUX1) 8A 8A
R3 (VALO) 16A 10A
R4 (PUHALLIN) 16A 10A
R5 (SUL) 30A 12A
R6 (KOMP) 30A 12A
HUOMAUTUS: yhta aikaa kdytettyjen kuormien COMP, DEF, FAN virtojen summa ei saa ylittaa
20 A.
Varastointiolosuhteet -20T70 °C, < 90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus
Etupuolen kotelointiluokka Muovikotelolla: IP65
Ympadriston saastuminen 2 normaalitilanne
Eristysmateriaalien PTI Piirilevyt 250, muovi- ja eristemateriaalit 175
Palonkestavyysluokka: D-luokka
Ylikuormitussuojauksen luokka Luokka II, ilman PE-liitinta
Luokka I, PE-liittimelld
Toimenpiteen ja katkaisun tyyppi Relekosketin 1 B (mikrokatkaisu)
Ohjausjarjestelma Integroitu, elektroninen ohjauslaite
Sahkoiskulta suojausluokka Luokka Il asianmukaisella integroinnilla
Laite on suunniteltu kddessa pidettavaksi tai integroitavaksi Ei
laitteistoon, jota pidetdan kadessa
Ohjelmiston luokka ja rakenne Luokka A
Ohjaimen etupuolen puhdistus Kéytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vettd
Taul.9.a
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9.2 EVD-moduulien tekniset tiedot

Virtalahde

eisaaolla yli 20 A.

jannite 230 V~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; teho; maks. 4,5 kW
HUOMAUTUS: kaikkien ohjaimeen ja laajennusmoduuleihin liitettyjen kuormien samanaikainen maksimivirta

Sahkoiskulta suojausluokka

Luokka ll

Kotelo

muovia, mitat 128x290x110 mm

Etupuolen suojausluokka muovikotelolla

P65

Palonkestavyysluokka

D-luokka

Moduulin etulevyn puhdistus

kdytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vettd

-10T40 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus
-20T60 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus
piirilevyt 250, muovi- ja eristemateriaalit 175

Toimintaolosuhteet
Varastointiolosuhteet
Eristysmateriaalien PTI

Taul.9.b

9.3 Power-moduulien tekniset tiedot

Virtalahde jannite 230 V~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; teho; maks. 4,5 kW
HUOMAUTUS: kaikkien ohjaimeen ja laajennusmoduuleihin liitettyjen kuormien samanaikainen maksimivirta

eisaaolla yli 20 A.
In=20 A @30 °C, Id = 300 mA

Vikavirtasuoja

Tehorele Arvo: 30 A resistiivinen, 240 Vac; 3HP 240 Vac
Sahkoiskulta suojausluokka Luokka ll

Kotelo muovia, mitat 128x290x110 mm

Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65

Palonkestavyysluokka D-luokka

kdytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vettd
-10T40 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus
-20T60 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus

Moduulin etulevyn puhdistus
Toimintaolosuhteet
Varastointiolosuhteet

Taul. 9.c
9.4 3PHEVAPORATOR -moduulien tekniset tiedot
Virtalahde jannite: 400 V~(+10/-15 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T, Imax 25 A
Sahkoiskulta suojausluokka Luokka |
Kotelo muovia, mitat 452x380x186 mm
Paino 8,7 kg
Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65
Moduulin etulevyn puhdistus kdytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vettd
Toimintaolosuhteet -10T40 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus
Varastointiolosuhteet -20T60 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus
Materiaalit etulevy polykarbonaattia, takakotelo teknopolymeerid
Taul.9.d
9.4.1 Sdhkotiedot
|Ultra 3PH Evaporator -moduuli 6 kW |Ultra 3PH Evaporator -moduuli 9kW | Ultra 3PH Evaporator -moduuli 20kW
Koodi | WTOOE600NO | WTOOE900ONO \ WTOOEAOONO
Yleistd

Paakytkin/yleissuojaus

4-napainen virtakytkin 16 A 6 kA D

4-napainen virtakytkin 25 A 6 kA D

4-napainen virtakytkin 40 A 6 kA D

Kuormien virtalahde

400 V~(£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

400 V~(£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

400 V~(£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

Eristysmuuntaja PRI'230 Vac PRI'230 Vac PRI 230 Vac
SEKT 230 Vac 40 VA SEKT 230 Vac 40 VA SEKT 230 Vac 40 VA
SEK2 24 Vac 35 VA SEK2 24 Vac 35 VA SEK2 24 Vac 35 VA

SEK suojaus sulakkeilla SEK suojaus sulakkeilla SEK suojaus sulakkeilla

Tila- ja halytysilmoitus UltraCella UltraCella UltraCella

Tulo

Paasulatusanturi NTC 10 kO NTC 10 kO NTC 10 kQ

Apuhdyrystimen sulatusanturi NTC 10 kO NTC 10 kO NTC 10 kO

Hoyrystimen ylikuumenemissuoja On On On

Hoyrystimen termostaatti On On On

Lahto

Lauhdutusyksikon kayttéonotto /
Magneettiventtiili

8A(ACT) /2 A(AC23) 1 PH

8A(ACT) /2 A(AC23) 1 PH

8A(ACT)/2A(AC23) 1 PH

Sulatusvastukset

6 kW, 9 A (AC1) 3 PH

OkW, 13A (ACT) 3 PH

20kW, 28A (ACT) 3 PH

Hoyrystimen puhaltimet

0,55 kW, 1,5 A* (AC23) 3 PH
0-10Vdc

2kW, 5,7A% (AC23) 3 PH
0-10Vdc

4kW, 9,6A* (AC23) 3 PH
0-10Vdc

AUX1-1dhtd

16 A (ACT) 1 PH

16 A (ACIT) 1 PH

16 A (AC1) 1 PH

* Arvo tehokertoimella cos@=0,5

Jos tehokerroin on eri, laske arvo seuraavalla kaavalla: | = P / (400 * \/3 * cose), jossa P on teho (W).

81

Taul.9.e
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9.5 3PH FULL -moduulien tekniset tiedot
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Virtaldhde jannite: 400 V~(+10/-15 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T, Imax 25 A
Sahkoiskulta suojausluokka Luokka |

Kotelo muovia, mitat 452x380x186 mm

Paino 9,8 kg

[Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65

[Moduulin etulevyn puhdistus

kaytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vetta

Toimintaolosuhteet

-10T40 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus

Varastointiolosuhteet

-20T60 °C, <90 % tiivistymatodn suhteellinen kosteus

Materiaalit

etulevy polykarbonaattia, takakotelo teknopolymeeria

9.5.1 Sdhkétiedot

Taul. 9.f

Ultra 3PH Full -moduuli 4 HP

Ultra 3PH Full -moduuli 7,5 HP

Koodi

WTOOF4BONO

WTOOF7CONO

Yleista

Paakytkin/yleissuojaus

4-napainen lampomagneettinen kytkin 16 A 6 kA D

4-napainen lampomagneettinen kytkin 25 A 6 kA

D

Kuormien virtaldhde

400V~ (£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

400V~ (£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

Eristysmuuntaja

PRI 230 Vac
SEKT 230 Vac 40 VA
SEK2 24 Vac 35 VA
SEK suojaus sulakkeilla

PRI 230 Vac
SEK1 230 Vac 40 VA
SEK2 24 Vac 35 VA
SEK suojaus sulakkeilla

Tila- ja halytysilmoitus

UltraCella

UltraCella

Kompressorin virta-arvon saatdalue

10-16 A (AC3) 3 PH

16-20 A (AC3) 3 PH

Tulo

Paasulatusanturi NTC 10 kO NTC 10 kO
Apuhéyrystimen sulatusanturi NTC 10 kQ NTC 10 kO
Lauhdutusanturi NTC 10 kO NTC 10 kO
Osittaislauhdutin On On
Pump down On On
Korkea/alhainen paine On On
Kompressorin Klixon-suoja On On
Hoyrystimen ylikuumenemissuoja On On
Hoyrystimen termostaatti On On
Lahto

Kompressori 10-16 A (AC3) 3 PH 16-20 A (AC3) 3 PH
Kompressorin 6ljyn [ammitin (kampikammio) 100W,0,5A (AC1) 1 PH 100W,05A (AC) 1
Lauhdutuspuhaltimet 08 kW, 4 A (AC15) 1 PH 0,8 kW, 4 A (ACI15) 1

Sulatusvastukset

6 kW, 9 A (AC1) 3 PH

)1 PH

5)1PH

OkW, 13A (ACT) 3 PH
3)3P

Hoyrystimen puhaltimet 0,55 kW, 1,5 A* (AC23) 3 PH 2kW, 5,7A% (AC2 H
-10 Vdc 0-10Vdc

AUX1-lahtd 16 A (AC1) 1 PH 16 A(ACT) 1 PH

Magneettiventtiili On On

* Arvo tehokertoimella cos@=0,5

Jos tehokerroin on eri, laske arvo seuraavalla kaavalla: | = P / (400 * /3 * cos), jossa P on teho (W).
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10.1 3PH EVAPORATOR -moduulin johdotus

10.1.1

r

Virtap

4/A1

POWER SUPPLY 3P+N+T 400V 50/60HZ
|

S A E e
|

_.~||||X\m\|._l_.>.lu||_||wX\_*|._l_..\1
|

_.w||||x_ I PN EC ||X_ Iy~

THH

z||||X\_\|._I_..\J..Ia|I_I|uX\«|._I_..\1

PER UNA CORRETTA INSTALLAZIONE
ELETTRICA S| RACCOMANDA
DIINSTALLARE A MONTE

DEL SEZIONATORE PRESENTE

SUL QUADRO, UNA PROTEZIONE
MAGNETOTERMICA DIFFERENZIALE

FORTHE RIGHT INSTALLATION

IS RECOMMENDED A DIFFERENTIAL
BREAKER SWITCH MOUNTED
UPSTREAM THE GENERAL ISOLATOR
OF THIS PANEL

MACHINE LIMIT
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Kuva 10.a
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10.1.2 Virtapiiri
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10.1.3 Apupiiri

Ultra 3PH I/0 module

J10 m J12
J10/NO1 J1o/C1/2 J10/NO2 J11/NO3 _:\mwn\w\m :<Azqu _:\Q%\m ::MAVOM :N\%m :N\M_umm J12/C6
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4/E8
CONSENT MAX 16A AC1
UNIT
XAT XAT | XA1 XAT | XA1 CONDENSING
S P9 K
L L Tl MACHINE LIMIT
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I _ I I I
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I E..J I
I I AP3
= 4 L — 4

SECURITY THERMOSTAT
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ULTRACELLA
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Ultra 3PH I/0 module
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S
-
o
-

86

Kuva 10.d

UltraCella +0300083FI - rel. 2.3 - 18.03.2020



Ultra 3PH I/O module
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10.1.5 Apupiiri
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10.1.6 Magneettiventtiilin virtaliitdnta

Jos magneettiventtiili tarvitsee virtaa, sen syottdon voidaan kayttdd
liitinten 128-129 230 Vac:n virtaldhdettd seuraavan johdotuskaavion

CAREL

mukaan: . -1 |-
|
liquid valve
Kuva 10.f
10.1.7 Riviliitinyksikot
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Kuva 10.9
Liittimet Numero ja kuvaus Huomautuksia
1
2 Hoyrystimen puhaltimet -
3
XP1 2
5 Sulatusvastukset -
8
PE Maadoitusliitin -
109 —AUXI-rele -
117 . ) ) ) ) Normaalisti kiinni Jos kdytossa (auki), hoyrystimen puhaltimet ovat sammuneet eikd
Hoyrystimen puhallinten suojatermostaatti I .
118 siitd ilmoiteta UltraCella-ohjaimessa.
119 Hvrystimen puhaltimien vikuumenemissuoia Normaalisti kiinni Jos kdytdssa (auki), hdyrystimen puhaltimet ovat sammuneet eikd
120 yry P Y ) siitd ilmoiteta UltraCella-ohjaimessa.
gg UltraCella-ohjaimen 230 Vac:n virtaldhde UltraCella-ohjaimen sahkénsyottéon
}j? NTC-sulatusanturi -
XAl }jg Apuhoyrystimen NTC-sulatusanturi -
146 |Hoyrystimen puhallinten 0-10V (signaali) -
147 |Hoyrystimen puhallinten 0-10 V (GND) -
}jg Lauhdutusyksikon kayttéonotto / Magneettiventtiili - |-
160  |RS485 -
161 |RS485 + Kenttavayla - liitantd UltraCella-ohjaimeen
162 |RS485 GND
PE1
PE2  |Maadoitusliittimet -
PE3
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10.2 3PH FULL -moduulin johdotus

10.2.1 Virtap

WHITE

GRIGIO

BROWN

CYAN

4/A1
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SUL QUADRO, UNA PROTEZIONE
MAGNETOTERMICA DIFFERENZIALE

FORTHE RIGHT INSTALLATION

1S RECOMMENDED A DIFFERENTIAL
BREAKER SWITCH MOUNTED
UPSTREAM THE GENERAL ISOLATOR
OF THIS PANEL
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10.2.3 Apup

Ultra 3PH I/0O module
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Ultra 3PH I/O module
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10.2.5 Apupiiri

Ultra 3PH I/O module

N J6 19
1/ /G0 JIVBAT - Jofs J6/GND 194 SVREF JO/GND JAVDC
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10.2.6 Pump down -toiminnon tai termostaatin
liitanta

Paineohjatun pump down -toiminnon liitdnnat ja kompressorin sam-

mutus alhaisen paineen seurauksena.

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa paineohjattuna painekytkimelld,

joka on liitetty Ultra 3PH Full -kolmivaihemoduuliin UltraCella-ohjaimen

sijaan, ja kompressori sammuu alhaisen paineen seurauksena, liitdannat

ovat seuraavan kaavion mukaiset.

121
123
124
125
126
127

i

bridge
liquid valve

low pressure switch

pump down pressure switch

Kuva 10.m

Tdssé kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jddhdytyspyynnon
puuttuessa  magneettiventtiili ~ (littimet ~ 126-127)  avautuu ja
kompressori (KM3) pysyy kdynnissd, kunnes painekytkin mittaa alhaisen
painekynnyksen (TK1, liittimet 124-125).

A
ON
CMP, FAN
OFF
ON
Liquid
valve
OFF

ON

Pump down
pressure switch

OFF
Sv
St

Kuva 10.n

OHuomautus: koska painekytkin on liitetty Ultra 3PH Full
-kolmivaihemoduuliin, dld ota pump down -toimintoa kayttdon
UltraCella-ohjaimesta (asetus: c7=0, H1#5, H5#5).
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Paineohjatun pump down -toiminnon liitdnnat kompressorin ja
magneettiventtiilin samanaikaisella kdyttéonotolla

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa paineohjattuna painekytkimelld,
joka on liitetty Ultra 3PH Full -kolmivaihemoduuliin UltraCella-ohjaimen
sijaan, ja kompressori ja magneettiventtiili otetaan kayttdon ja poistetaan
kdytosta samanaikaisesti, litdnndt ovat seuraavan kaavion mukaiset.

@J

Kuva 10.0

126
127

il

L]

bridge
low pressure switch
liquid valve

pump down pressure switch

Tassa kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen  (Sv<St) jadhdytyspyynnon
puuttuessa magneettiventtiili  (liittimet  126-127) ja kompressori
(KM3) poistetaan kdytostd samanaikaisesti. Kun painekytkin mittaa
normaalitoiminnalla  alhaisen  paineen  kynnyksen,  kompressori
sammutetaan.

A
ON
CMP, FAN
OFF
ON
Liquid
valve
OFF
ON e = = =

Pump down |
pressure switch |
OFF :

|
|

Sv
St

O Huomautus: dld ota pump down -toimintoa kdyttéon UltraCella-
ohjaimesta (asetus: c7=0, H1#5, H5#5).
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Pump down -toiminnon liitdnnat kompressorin ja magneettiventtiilin

samanaikaisella kayttoonotolla

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa kompressorin ja
magneettiventtiilin samanaikaisella kdyttoonotolla ja kdytosta poistolla ja
ilman painekytkintd, liitdnnat ovat seuraavan kaavion mukaiset.

[ I Ko\ N e N e

il

bridge

liquid valve

Kuva 10.p

Tassa kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jadhdytyspyynnon
puuttuessa magneettiventtiili (liittimet 126-127) ja kompressori (KM3)

poistetaan kdytdstd samanaikaisesti.

A

ON

CMP, FAN
OFF

ON

Liquid
valve

OFF

Sv
St

Kuva 10.q

o Huomautus: 3ld ota pump down -toimintoa kadyttodn UltraCella-
ohjaimesta (asetus: c7=0, H1#5, H5#5).

Ajastetun pump down -toiminnon liitanndt

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa aika-asetuksen mukaan ja
magneettiventtiililld, joka on liitetty Ultra 3PH Full -kolmivaihemoduuliin
UltraCella-ohjaimen sijaan, litdnndt ovat seuraavan kaavion mukaiset.
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Kuva 10.r

122
110

[

bridge

liquid valve

Suorita seuraavat konfiguroinnit UltraCella-ohjaimeen:

« H1 =5 (ahtd AUXT, liittimet 109-110, pump down -venttiilille)

+ c10=1 (ajastettu pump down)

« ¢7>0 (pump down -aika)

Tdssa kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jddhdytyspyynnon
puuttuessa magneettiventtiili (liittimet 109-110, AUX1-laht6 UltraCella-
ohjaimessa) aukeaa ja kompressori (KM3) pysyy kdynnissd parametrilla c7
madritetyn ajan.
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Kuva 10.s
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11. OHJELMISTOVERSIO

11.1 Ohjelmistoversion taulukko

Oppaan versio Saatavuuspvm | Toiminnot

UltraCella-
ohjelmistov.

Huomautuksia

1.1 2822014 Kylmatilan perushallinta: kompressori, sulatus, hdyrystimen
puhaltimet, valo, 2 AUX-reletta

Yksilukuisen nayton hallinta

UltraCella-ohjaimen kayttddnotto integroidulla LED-ndytolld ja
UltraCella Service pGD1 -péétteelld

Kayttéonotto pGD1-paatteen ohjatulla toiminnolla

Parametrien lataus ohjaimeen/ohjaimesta (USB-muistitikku)

Sulatuksen ohjelmointi reaaliaikaisella kellolla

HACCP-hélytykset

Maksimi- ja minimilampétilan tallennus

Diagnoosi: I/O-tilan néyttd

Toisen vaiheen kompressori automaattivuorottelulla

Hoyrystimen puhaltimet PWM-tilassa (on/off) kompressori pois
paalta

Apuhdyrystimen hallinta

Valon élykas hallinta ovikytkimelld

Allasvastuksen kayttéonotto

Lauhduttimen puhaltimen kdynnistys lampdtilan mukaan

Pump down -hallinta

Kosteusanturin lukema

Esiladatut konfiguroinnit (reseptit)

Ohjelmistopéivitys pGD1-paatteelld

1.1

Yksilukuinen UltraCella-naytto

13 306.2014 Kaksilukuisen ndyton hallinta

Tiedonkeruutoiminto (yksi lampétila)

Kosteuden ON/OFF-I&hto

Sarjaliitanta UltraCella - EVD EVO (vain kdynnistyskomento)

pGD1-paatteen huoltovalikko (diagnoosi)

Kaksilukuinen UltraCella-
naytto (ohjelmistoversio 1.2)
saatavilla: 11.04.2014

Navigoinnin parannukset seka LED-ndytolla ettd pGD1-paatteessa

USB-toimintoihin lisdtty halytysilmoitus (toimintahairion tapauksessa)

EVD EVO -moduulin kdyttéonotto UltraCella-ohjaimella

Sulatus dl (kiinted aikavali) kdyttdonotto reaaliaikaisen kellon
mukaisen sulatusasetuksen kanssa

Raja- ja oletusparametrin asetuksen muutos (HO, /t2, dd, Fd)

0-10V:n 18htd nopeussdatdisille hdyrystimen puhaltimille

UltraCella-ohjelmisto 1.3
saatavilla: 30.06.2014

"Virheiden korjaus:

Tulon B5 kosteuslukema
Korkean/alhaisen lamp. hélytysviive
EVD-yhteys manuaalisessa OFF-tilassa"

UltraCella-ohjelmisto 1.4
saatavilla: 3.11.2014

15 30.1.2015 3PH-laajennusmoduulin hallinta (kahden valinen)

Tiedonkeruu: 2 valittavaa lampdtilaa, vaihteleva ndyteaika

Tallennettujen héalytysten loki

BMS-sarjayhteys: valittavat Modbus/Carel-protokollat

Ohjelmistopdivitys integroidulla LED-naytolla

pGD-péatteen tekstien lisdys saksaksi ja ranskaksi

Uusi oletusarvo /A2=1 (sulatusanturin konfigurointi B2)

Uudet oletusasetukset EVD-moduulille (UltraCella-ohjaimelta)

Ovikytkimen kdytosta poisto (uusi kysymys ohjatussa toiminnossa ja
uusi parametri A3)

UltraCella-ohjelmisto 1.5
saatavilla: 22.12.2014
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Oppaan versio Saatavuuspvm | Toiminnot UltraCella- Huomautuksia

ohjelmistov.

1.6 31.10.2015 0-10 V:n 18ht6 nopeusséaataisille lauhduttimen puhaltimille, joita 1.6 UltraCella-ohjelmisto 1.6
hallitaan paineella/lampétilalla + vaihtelevalla lauhdutuksella, saatavilla: 27.7.2015
algoritmi
Lammityksen/jaahdytyksen ohjaus kuolleella alueella
EVDice-konfigurointi UltraCella-ohjaimesta
Yleiset toiminnot
Apuldhddn kayttddnotto aikakaistojen mukaan
Asetusarvon muutos aikakaistojen mukaan / digitaalitulosta
Asetusarvon rampit
Kosteustietojen keruu
Korkean/alhaisen kosteuden hélytyksen hallinta
Mahdollisuus poistaa hélytykset Ed1/Ed2 kdytosta (parametri A8)
pGD-pdétteen lisatekstit espanjaksi
Korkeiden/alhaisten kosteustasojen halytykset
AUX1/AUX2-kuvake kédytdssd olevalla ndytolld, kun vastaava releldhto
on kaytossa
PMU-muuttuja (venttiilin avaus-9 kasitilassa EVD EVO -moduulissa)
nakyy integroidulla LED-ndytolla

1.7 7.1.2016 Parannettu EVDice-hallinta: allekirjoitusten hallinta asiakkaan 1.7/1.8 UltraCella-ohjelmisto 1.7
konfigurointien suojaamiseksi saatavilla: 20.11.2015
BMS-sarjaparametrien konfigurointi
Kielen valinta ohjatun toiminnon ensimmaisena kysymyksena
EVD EVO MOP -parametrien lisdys UltraCella LED-néytolle
Uusi oletuskonfigurointi UltraCella-liittyman ja 3PH-moduulien
valiseen yhteyteen
Oven mikrokytkin pois kdytdstd oletusasetuksena (A3=1)

Parametri IPE (EVDice-yhteyden kayttdonotto UltraCella-ohjaimella)
saatavilla valvojassa

2.0 31.3.2017 Yhteensopivuus uusien kylmdaineiden kanssa 1.9/2.0 UltraCella-ohjelmistoversio 2.0
Kosteuden, kostutuksen ja kuivatuksen hallinta ;aoa]tazvél]lz;

Parannettu l[dmmityksen hallinta
Vakavan halytyksen SA kayttoonotto
Parannettu puhaltimen hallinta
L&hdon (rele) konfigurointi
Smooth lines ja vaihteleva imu
Kolmannen yleisen ON/OFF-toiminnon liséys

3,1 31.10.2019 Uusi ohjattu toiminto 24/25/26/ | UltraCella-ohjelmistoversio 3.1
Muutetut reseptit uudella parametrien asetuslogiikalla 2‘7/23‘%/2‘9/ iij)t(i;izlloaztouotamnossa:

Kahden hoyrystimen hallinta

Kosteuden saato saatavilla lampétilan asetusarvona
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